Doppelkolbenzylinder

Series CXS

Neu: * CXS Doppelkolbenzylinder mit einstellbarer Endlagenddmpfung
" e Kompaktversion Serie CXSJ



fur Pick-and-Place-Anwendungen

Serie CXS

AL Doppelte Schubkraft
Verdrehtoleranz: +0,1°

Kugelfithrung und Gleitfiihrung
in allen Serien standardmassig.

Die Abmessungen fiir Kugelfiihrung und Gleitfiihrung
sind gleich.

Hubeinstellbereich: ( bis -Smm

i
7

=l Werkstiickmontage
auf 3 Seiten moglich.

1 H

0= |

@ Varianteniibersicht

Ubersicht 1

o055 20 s oo Jovecieeed i it L Bestelloptionen Ao
| L] 1 I

fHochtemperatur-Zylinder (XB6)

(nurKugglithrung) | 1 5. Speed-Zylinder: 10 bis 50 mm/s (XBY)
Low-Speed-Zylinder: 5 bis 10 mm/s (XB13)
High-Speed-Zylinder (XB19)
Langhub-Zylinder (XB11)
Luftanschluss mit NPT-Gewinde (XC18)
Fluorkautschuk-Dichtung (XC22)

\Ohne Platte (X593)

(nur Kug

elfiihrung)

Anm.) Die Bestelloptionen sind nur fiir die Standardausfiihrung der Serie CXS erhéltlich. (Die Langhub-Option XB11 ist auch fir CXSW verfligbar.)
Fur detailiertere Angaben siehe "Technische Daten der Bestelloptionen" auf den Seiten 49 bis 52.
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Zweineue  in Kompaktausfiuhrung
Zylinder- — .
Varianten: it einstellbarer Endlagendampfung

Neu )
Kompaktausfuhrung serie cxss: 26, @10

Kleiner und leichter

| Gesamtlédnge |

y,
>
|
|

] I I Iy o |
[T T Tl
| — e

<
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(o BRI

Kolben-@ Abmessungen [mm]
S m
57

LLol
HHHEE R s | CXSJl6 [134 42 + Hub

m Ve CXS[l6 | 16 | 37 58.5 + Hub
0 &8 \ Do o |CXSJCM0| 15 | 42 | 56+ Hub 114

' CXS[CHO | 17 [ 46 |  72+Hub 170
\ CXS Standard \ CXSJ
Hoéhe
Erstklassige Montageoptionen

1 Signalgeberabfrage von 2 Symmetrische Montage

4 Seiten moglich.

seitenverkehrte
- SHv I ol
T

o| [o
@E>EW WB@@ @E
@ P
3] — =——— © O —wr= —
Option fiir seitenverkehrte Montage 3 Axialer Luftanschluss
Montage
2 <~ o )
= poMo] [oMoy| [Theee
7 7N NN ——OSIST—F
o 1 [ ——] Cj ---------- |
| Schraubenhalter
Schraubenhalters stort
die_ Montlageschraube in . . . . . .
Keiner Elbaulage den B Die Werte fiir zuliissige kinetische Energie,
ignalgeber. e
zulassige Last und Verdrehtoleranz
entsprechen denen der
CXS-Standardausfiithrung.
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Palette.

JeU Ausfuhrung mit einstellbarer

Endlagendampfung

Serie CXS: 020, 925, 932

Durch die einstellbare Endlagendimpfung
~ erhoht sich die Gesamtlange im Vergleich zur
Standardzylinderausfithrung nur minimal.

Dampfungseinstell-
schrauben

J Erhohte zulissige kinetische Energie:
zwei- bis dreimal hoher als bei der Standardausfiihrung
Verbesserte Schalldimpfung:
Gerauschreduktion von iiber 6 dB moglich.

Einzigartiger Dampfungsmechanismus ohne Dampfungshiilse

Durch den Wegfall der in herkémmlichen pneumatischen Dampfungen
verwendeten Dampfungshiilse konnte die Zylinder-Gesamtlange unter
gleichzeitiger Beibehaltung aller Vorteile eines Kompaktprofils reduziert werden.

Funktionsprinzip A+A A
I I
| N |
Kolbendichtun: i A /1.\' i L'
9 I ¥ @ [ ]
Ny |

@ Wenn der Kolben einfahrt, wird Druckluft durch A und A' abgelassen, bis die
Kolbendichtung H den Luftkanal A passiert hat.

@ Hat die Kolbendichtung H den Luftkanal A passiert, wird Druckluft nur noch
lber A' abgelassen. Der schraffiert dargestellte Bereich wird zur
Dampfungskammer, wodurch die Dampfungswirkung erreicht wird.

® Wird fiir den Kolbenausfahrhub Druckluft zugefiihrt, 6ffnet die
Dampfungsdichtung, und der Kolben fahrt ohne Verzégerung aus.

RENESENR

Serie 1) CXSJ: 06, @10

Vakuum- Gleitfihrung
11-CXSJ ausfiihrung Kugelfiinrung
Mit Sekundérentliiftung, R
12-CXSJ |Spezielle Ober- Kugelfiihrung
flachenbehandlung

Ubersicht 2
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Kompaktausfuhrung

Serie CXSJ
26, 910

\ > i

Nil &

Standardausfiihrung
Serie CXS

C

Mit einstellbarer
Endlagendampfung
Serie CXS

020, 925, @32

H

aAuabejpu3 py | unydurepusbepus srgrisusiy| Buniynjsnepiepuels |buniynisnepjedwoy|

SXO

Mit
Endlagenverriegelung

Serie CXS
06, @10, @15, @20, 925, @32

Mit durchgehender '
Kolbenstange
Serie CXSW
@6, @10, @15, @20, 925, @32

obuejsuagjoy sepusyebuyoinp | Bunjebai

Signalgeber

Bestelloptionen

Sicherheitshinweise
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Kompakt-Doppelkolbenzylinder

Serie CXSJ

@6, 910, 915, @20, @25, @32

Bestellschliissel

Druckluftanschluss

- Standard (]
P Axial é
Kompaktausfﬁhrungl | L l lAnzahI der Signalgeber
- 2 Stk.
Fiihrungsart S | 1Stk
M Gleitfiihrung n_ |"n" Stk.
L Kugelflihrung
¢ Signalgebermodell o
I Ohne (mit eingebautem Magnet) | &
Gewindeart « Wihlen Sie ein geeignetes Signalgebermodell aus
Symbol Typ Kolben- untenstehender Tabelle.
S R ¢ Kolben-@/Hub
N NPT 1/8 %32 Kolben-@ Standardhiibe [mm]
TF G1i/8 6 10, 20, 30, 40, 50
10 10, 20, 30, 40, 50, 75

SX0
[oBaLLaAuabe|puUT NI | Bunydwepusbepus eieqaisui iy | BuniynisnepiepuelS [PV e [TTe)Y]

Verwendbare Signalgeber: Siehe S. 40 bis 48 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

. Spannungsversorgung | . Anschlusskabelldnge [m]’
T Senters Elektri- Betriebs| Verdrahtung Signalgebermodell voverdahiee] p, d
P funktion scher anzeige| (Ausgang) DC AC 0E T3 | 5 | Stecker el B
Eingang vertikal | axial ) (L)@ =
£ -
5 3-Draht (NPN) 5V, 12V MINV MON L ®/® O &) Mikrocontroler ©
g — 3-Draht (PNP) MPV | MPP | @ (@ @|O| O =
] 2-Draht 12V MBV | MB | @ |[e|e@[O] O | — S
=)
& Diagnose- inge- 3-Draht (NPN MONWV | MONW <«
& angzeige Einge (PN 5V,12V 9 9 ® LAL AR © Mikrocontroller [Relais @°
g (o-farbige  |90ssene| Ja |3-Draht (PNP) |24V — | M9PWV | M9PW ® & @& O O SPS @
g Anzeige) | Kabel 2-Draht 12v MOBWV| MBW | @ |@|®|O| O | — Q §g
c
3-Draht (NPN el Sl 0w =
§ Wasserfest ( ) 5V, 12V MONE i I 8 ©|®10 O Mikrocontroller = =
ﬁ (2-farb|ge 3-Draht (PNP) M9PAV*! | MOPA*! O O|@®@|O O (=2
@ Anzeige) 2-Draht 12V M9BAV* |M9BA*' | O |O|e@|O| O | — 8
5 g Einge- | . 3-Draht entspr. NPN)| — | 5V — A96V A96 [ J — | @|— | — |Miocontroler] — g..
B — gossene 12V | 100V | A93V+#2 | A93 [ ] e e e — ~  [Relais =
] - 2-Draht 24V - <«
n Kabel | Nein 5V,12V| 100Vmax. | A9QV A90 [ ] — | @ | — —  |Mikrocontroller| SPS @D
x1) Wasserfeste Signalgeber kdnnen auf den o. g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC die Wasserfestigkeit jedoch nicht garantieren. (7))
Setzen Sie sich bei Verwendung wasserfester Modelle mit den o.g. Bestell-Nr. mit SMC in Verbindung. ‘8 o
#2) Das Anschlusskabel mit 1 m ist nur mit der Ausfiihrung D-A93 verwendbar. le =1
* Anschlusskabellange: =~ 0.5 m «weeeeeneeeees - (Beispiel) MONW # Elektronische Signalgeber mit der Markierung , O* o9
1M e M (Example) MONWM werden auf Bestellung gefertigt. '
BT ceevvreennneennnne L (Example) MONWL
B M ceveereneennnennns Z (Examp|e) MONWZ

* Neben den o. g. Signalgebern kénnen verschiedene andere verwendet werden. Entnehmen Sie ndhere Angaben auf Seite 8.
= N@here Angaben zu Signalgebern mit vorverdrahtetem Stecker finden Sie im Leitfaden fur Signalgeber.
* Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert).

asiemuly [usuondo
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Serie CXSJ

Technische Daten

Kolben-@ [mm] 6 | 10
Medium Druckluft (lebensdauergeschmiert)
Priifdruck 1,05MPa

Max. Betriebsdruck 0,7MPa

Min. Betriebsdruck 0,15MPa \ 0,1MPa
Umgebungs- und Mediumtemperatur -10 bis 60°C (nicht gefroren)
Kolbengeschwindigkeit Am.) 30 bis 800mm/s
Dampfung Elastische Dampfung
Hubtoleranz 0 bis =5mm vom Standardhub
Anschlussgrésse M3 M5

Anm.) Die in der Tabelle angegebene maximale Kolbengeschwindigkeit gilt fiir den Ausfahrhub.
Die maximale Kolbengeschwindigkeit fiir den Einfahrhub betragt ca. 70% des Wertes fiir den Ausfahrhub.

Standardhiibe
[mm]
Modell Standardhibe Langhubbereiche
CXSJ[I6 10, 20, 30, 40, 50 60 bis 100
CXsJl10 10, 20, 30, 40, 50, 75 80 bis 150
= Siehe "Bestelloptionen" auf Seite 50 fiir LanghUbe (d.h., Hlbe (iber dem Standardhubbereich).
Fur @6-Zylinder sind Hube auBerhalb der Standardspezifikationen als Sonderanfertigung erhaltlich.
Theoretische Zylinderkraft
[N]

Kolben-0 Kolben- Bewe- | Kolben-

Betriebsdruck [MPa]

stangen-@| gungs- flache
[mm] [mm] | richtung | [mm?] | 0,1 |0,15| 0,2 | 0,3 | 0,4 | 05 | 0,6 | 0,7
AUS 56 | — | 84 [11,2]16,8|22,4|28,0|33,6 39,2

4

CcxsJtle EIN 31 — | 46| 62|93 |124155|186|21,7
AUS 157| — |31,4|47,1|628|785|94,2| 110

cxsJoio | 6 157
EIN 100 |10,0| — [20,030,0|40,0|50,0 |60,0 | 70,0

Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] x Kolbenflache [mm?]

Gewicht
o]
Standardhub [mm]
Modell

10 20 30 40 50 75
CXSJM6 47 57 67 77 87 —
CXSJL6 48 58 68 78 88 —
CXSJM10 99 114 129 144 159 198
CXSJL10 106 121 136 151 166 205

O
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Kompakt-Doppelkolbenzylinder Serie CX SJ

Konstruktion: Standard-Luftanschluss

CXSJM (Gleitfiihrung)

CXSJM6 CXSJM10

@ ® 9 @ ® 2 (@ @ @

)

\\ai

N

\\\@ L \g

CXSJL (Kugelfiihrung)

CXSJL6
14 @6

o edd bbb

¢]

rasan|

7

RA

|
.

=T

=
= g

Leddio b

Zylinderkopf

CXSJL10

?Q % &
%l

Kolbenstange,
Kolben B-Seite

Zylinderkopf

Kolbenstange,
Kolben B-Seite

SX9 SXO

SX0
Bunabaiianusbepu3 | funjdwepusbeipus segRisur iy | Buniynisnepsepuels LIPTITTEEN T [T

Stiickliste
Pos.| Beschreibung Material Bemerkung Pos. | Beschreibung Material Bemerkung
1 | Gehduse Aluminium hart eloxiert 16 | Dampfscheibe B Polyurethan g-
2 | Kolbenstange A Stahl Anm.) hartverchromt 17 | Kolbendichtung NBR §_
3 | Kolbenstange B Stahl Anm.) hartverchromt 18 | Abstreifer NBR =
4 | Zylinderkopf/Lager Aluminium 19 | O-Ring NBR ¢'=D_
5 | Zylinderdeckel Aluminium eloxiert 20 | O-Ring NBR o) 3_
6 | Platte Aluminium gldnzend, hart eloxiert 21 | Dichtungshalterung| Rostfreier Stahl (>,<> X =
7 | Kolben A Aluminium chromatiert 22 | Sicherungsring B Spezialstahl vernickelt = Q
8 | Kolben B Aluminium chromatiert 23 | Schraubenhalter | Rostfreier Stahl =3
9 | Magnet Magnetmaterial 24 | Lagerdistanzstiick Aluminium ‘2.
10 | Dampfungsbolzen Stahl vernickelt 25 | Kugelfiihrung - g
11 | Sechskantmutter Stahl vernickelt 26 | Kolbenstange A Spezialstahl hartverchromt i
12 | Dampfscheibe Polyurethan 27 | Kolbenstange B Spezialstahl hartverchromt a O
13 lsr::r;‘(:glsleb(;hskam- Chromstahl vernickelt 28 | O-Ring NI_BR g_ Q
Innensechskant : 29 | Kolben C Rostfreier Stahl @ E_’
14 schraube Chromstahl vernickelt = T
15 | Sicherungsring Spezialstahl vernickelt [}
Anm.) Rostfreier Stahl bei CXSJM6. -g_ f?
: o2
Service-Sets: >0
Modell Bestell-Nr. Inhalt e+
CXSJI6 CXSJ6-PS Pos. 17, 18, und 20 = »
CXSJ110 CXSJ10-PS aus obiger Liste 5 %
° g
ZS\VC




Serie CXSJ

Konstruktion: Axialer Luftanschluss

CXSJLI6P, CXSJLI10P

|
1
==

o —

Stiickliste: Axialer Luftanschluss

Pos. Beschreibung Material Bemerkung
1 Deckel Aluminium hart eloxiert
2 | Kupplungsstiick Aluminium eloxiert
3 | Innensechskantschraube Chromstahl vernickelt
4 | Innensechskantstopfen Chromstahl vernickelt
5 | O-Ring NBR
6 | O-Ring NBR
7 | Stahlkugel Spezialstahl hartverchromt
8 | Stahlkugel Spezialstahl hartverchromt
9 | Stahlkugel Spezialstahl hartverchromt

T

ier nicht aufgelistete Teile entsprechen denen der CXSJ-Standardausfiihrung.

Reinraumserie

Zwei Zylinderausfliihrungen stehen fiir Reinraum-Umgebungen zur Verfligung: die Ausfiihrung mit einem Anschluss flr externe Entliftung und die
Vakuumausfiihrung. Die Ausflihrung mit externer Entliiftung und doppeltem Kolbenstangen-Abstreifer erméglicht eine direkte Entliiftung auf die Aussenseite
des Reinraumbereichs Uber den Entliftungsanschluss. Bei der Vakuumausfiihrung wird am Kolbenstangenquerschnitt ein Vakuum angelegt und tber den
Vakuumanschluss eine Zwangsentllftung auf die Aussenseite der Reinraum-Umgebung vorgenommen.

Bestellschliissel

K] —CXxSJ [M][ Kolben-6 |—[ Hub |
I |

L Kolben-@/Hub
Kolben-@| Standardhiibe [mm]

6 10, 20, 30, 40, 50
10 10, 20, 30, 40, 50
Flihrungsart
M Gleitfihrung .
L Kugelfdhrung Technische Daten
= FUr die "Reinraumspezifikation Kolben-@ [mm] 6 ‘ 10
12-“ist nur die Kugelfiihrung Priifdruck 1,05MPa
erhaltlich. -
Max. Betriebsdruck 0,7MPa
¢ Reinraumspezifikation Min. Betriebsdruck 015MPa__ | 0,1MPa
11 Vakuum-Ausflhrung Umgebungs- und Mediumtemperatur -10 bis 60°C (nicht gefroren)
Ausfiihrung mit externer Entliftung indiakei :
12 (mit spezieller Oberflachen- Kolbengeschwindigkeit 30 bis 400mm/s
behandlung der gleitenden Teile) Hubtoleranz 0 bis -5mm vom Standardhub
Flihrungsart Gleitflihrung, Kugelfiihrung

* Entnehmen Sie die Abmessungen dem separaten Katalog fiir Reinraumserien.

O
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Kompakt-Doppelkolbenzylinder Serie CXSJ

Abmessungen: 96 Standard-Luftanschluss

275 . (11) (5+ST)
2xM83 durchgehend

2502

04 ©

SX90
S JELTETY Hunaynysnepjedwoy]

ST 42+ ST
55| _45 32+ ST 13,4
2,75 12 5+ST 1,2 11

M3 x 3

38 38 (Innensechs- M8 x 7,5
* * kantschraube) (Schraubenhalter)

L. /
2 > % r
5[ D MBI /

w o @% )

2xM3 durchgehend
Q& o 33,4 durchgehend
& y 6,5 Senkung mit Tiefe 5 (gegeniberliegende Seite gleich) 55

5X
I\ | Bunyduiepusberpu3 Jasegieisui iy | Bunayny

0,5

Jalia)
ANA
S2

(N9
©

5.3
16
32
31

<A
AR
25 0,2
2502

T4
7T

5.3

M3 x 12,5 (Sechskantschraube) 2xM3 durchgehend
M3 (Sechskantmutter) M2,5 x 6

$X0
Bunjebaiiianusbelpul )

(Innensechskantschraube)

10 9+ ST 4xM3 mit Tiefe 3,5

'\_
o

4%3 © O— R
A% 9

2xM3 mit Tiefe 3
20 (Druckluftanschluss)

6,7

205 55

[mm]

MSX2
abuejsuaqjoy Jopusyebyainp
N

Bestell-Nr. ST [5+ST|9+ST|(32+ST|42+ST

CXSJ16-10 10 15 19 42 52

CXSJ[J6-20 20 25 29 52 62

CXSJ[16-30 30 35 39 62 72

1a0obh
-leubis

CXSJLI6-40 40 45 49 72 82

CXSJL16-50 50 55 59 82 92

asiemuly |uauoindo
-sHaylayaIs | -||91seg
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Serie CXSJ

Abmessungen: 910 Standard-Luftanschluss

2xM3 durchgehend 4 (16) (8 +ST)
% J\
(Y
©
Q
ST 56 + ST 15
M5 x 4 8 35 445+ ST 1 13
4,5 45 (Innensechs- 4 16 8+ST M8 X 75
kantschraube) (Schraubenhalter)
A‘D - le| %5 O 7}_
TN o LN
) —1pH
A P o
N e | =
SRR 3| § I o8
© fﬁg @ {
@© R/ a e
(AN ! i A\
2xM83 durchgehend @3,4 durchgehend
4 4 6,5 Senkung mit Tiefe 5,5 (gegeniiberliegende Seite gleich) 6,5
& 3] M4 x 14,5 (Sechskantschraube)
M4 x (Sechskantmutter) 2xM4 durchgehend
M3 x 10
(Innensechskantschraube)
16 12+ ST 4xM3 mit Tiefe 4,5
0
[sp)
0 -
~ et eT -
i
2xM5 mit Tiefe 4
(Druckluftanschluss)
28,5 8 e
[mm]
Bestell-Nr. ST |8+ ST|12+ST|[44,5+ST|56 + ST
CXSsJJ10-10 | 10 18 22 54,5 66
CXSJ[110-20 | 20 28 32 64,5 76
CXSJ[110-30 | 30 38 42 74,5 86
CXSJ[110-40 | 40 48 52 84,5 96
CXSJ[110-50 | 50 58 62 94,5 | 106
CXSJ[110-75 | 75 83 87 119,5 | 131

O
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Kompakt-Doppelkolbenzylinder Serie CXSJ

Abmessungen: 96, @10 Axialer Luftanschluss

P
3
©
=
CXSJLI6P — g
: & &
BE=G———i =
) =
L E, :
L =
«©
o~ Q
Q_ S
Stahlkugeln
ST (49 + ST) 4 9"
42+ ST 7 e %
32+ ST 73 g
6,7 12 5+ 8T =h
™ =5
S =
e =
—3 i (o]
I <
© 4xM1,6 x 6L = =) = L =
+} | €+, N — —
= I3 o @D
2xM3 mit Tiefe 3 ® | Y ? >
ZIN (Druckluftanschluss) D
AUS s
EIN 10 9+ST [mm] 3
2 Bestell-Nr. | ST |5+ST|9+ST[32+8ST|42+ST|(49+ST) | & oy
CXSJI6P-10 | 10 | 15 | 19 | 42 | 52 | 59 |S =
QO
%— F—O—+ -® ) CXSJII6P-20 | 20 25 | 29 52 | 62 69 =
° ° CXSJI6P-30 | 30 | 35 | 39 | 62 | 72 | 79 =
CXSJII6P-40 | 40 | 45 | 49 | 72 | 82 | 89 =2
CXSJI6P-50 | 50 55 | 59 82 | 92 99 =
[ {=1
= Abmessungen, die hier nicht angeflihrt sind, entsprechen denen der =
Standardprodukte. =
—
— m
CXSJI10P T 7 LS
B =4
0 o 8
QLS
i =
q S,
— @D
«©«
@
=
n . =3
- N~ ({=]
g
~\ Stahlkugeln o g
=0
ST (64,5 + ST) QS
D D
56 + ST 8,5 =3 =
445+ ST Q §5
75 16 8+ST 0= %
o ==
a2 o=
] 83
i ‘ a (_'D‘
yany ‘ i E’ —r
€ HM1EXBL J:? H s3
o | L @\-%EE» . = %
NR € 2avs i T — T '
3 [\ mitTiefe 4 = e P
(Druckluftanschluss) o [ X Te)
. AUS — TS
" \EIN [mm] (R
Bestell-Nr. ST |8+ ST|12+ST|44,5+ST|56 + ST| (64,5 + ST) !
16, 12+8T o CXSJMOP-10| 10 | 18 [ 22 | 545 | 66 | 745 | O
e CXSJ10P-20 | 20 28 | 32 645 | 76 84,5 '.‘._’.. 8
O - {E I < CXSJI10P-30 | 30 38 | 42 745 | 86 94,5 g a
o - o © I CXSJI10P-40 | 40 48 52 84,5 96 | 104,5 o=
CXSJ10P-50 | 50 58 | 62 945 | 106 | 1145 = )
CXSJI10P-75 | 75 83 | 87 | 1195 | 131 | 1395 2 g
=2
= Abmessungen, die hier nicht angeflihrt sind, entsprechen denen der =Q
Standardprodukte. e 3
w 2,
® g
7
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Serie CXSJ

Signalgebermontage

Korrekte Signalgeber-Einbaulage zur Abfrage am Hubende

CXSJLl6, 10 B D Betriebsbereich [mm]
) Kolben-@
Signalgebermodelle 6 10 15 20 25 32
— D-A901, D-A9C1V 5 6 7.5 8 9
— D-M9C1, D-M9CIV
< = D-M9UIA, D-MOLIAV 25 | 3 35 | 45 | 45 | 5
I RN E I w 777777 - D-M9CIW, D-MOCIWV
- - * Die angegebenen Betriebsbereiche beinhalten die Hysterese. Sie gelten nur als Richtwerte und
po===-=- -+ (= =m==== 1 kénnen nicht garantiert werden (Abweichungen von +30 % sind zu beriicksichtigen).
= = S Je nach der Einsatzumgebung kdnnen sich deutliche Unterschiede zu den angegebenen Werten ergeben.
A c Korrekte Signalgeber-Einbaulage [mm]
Koben-0| D-A90,D-A%6 | D-A93 | D-MSEL W i gy pygrwy
CXSJ[15bis32 g b mm ATB][C|D|A[B]C|D|A|[B|C|[D A[B[C|D
6 165| — [135] 55 [165] — |11 |8 [19.5] 05| 9.5/ 9.5 [195| 05[115| 75
10 [255| — [235|3 |255| — |21 |55 (295| 3 [195|7 |295| 3 |215|5
ﬁ F?,,:’,,,,}J 15 315| 6 |295(4 (315 6 |27 |[15|355(10 |255|0 (355|110 [27.5|2
DT D+ 20 (39 |9 |37 |7 (39 |9 [345|/45(43 |13 |33 [3 |43 |13 |35 |5
25 40 |11 |38 |9 |40 |11 [355[65 (44 |15 |34 |5 |44 |15 |36 |7
B B B B 32 49 |115]|47 |95 |49 [115|445|7 |53 |155(43 | 55|53 [155/45 |75
MMl Anm.1) 26: D-A90, A96, A93, FIBA
© é’ S— D e — Kolben-@ D-M9CIA 210: D-A90, A96, A93 ist nur der dussere
mm) [A|B|C|D elektrische Eingang (Abmessung D) verfligbar.
A o] 6 195| 05| 75115 Anm. 2) Ein Minus-Wert in der Spalte D (915, @20,
10 T @25, @32) bedeutet, dass die Signalgeber
Elektrische Eingangsrichtung: Elektrische Eingangsrichtung: 295/ 3 1759 innerhalb der Zylindergehause montiert
innen auBen 15 [355/10 |235|2 werden missen.
20 (43 |13 |31 |5 Anm. 3) Bei Verwendung eines Signalgebers ist der
25 44 (15 (32 |7 Betrieb zu Uberprifen und dessen
. . . Einbaulage einzustellen.
Abmessungen fiir die Signalgebermontage 32 |53 |165]41 |75 g -
mm
CXSJl[l6,10 . G « .
’ /fb< © S Signalgebermodelle Symbole I;olben 190
D-A9[] A1 1 1
e D-M9LJ, D-M9LIW B |1 |1
J - D-M9LIA B1 2 2
- D-MoOW D-MoCIV C1, D1 55 55
(Reed-Schater) D-mM9] (Reed-Schalter) D-MSDWV D-A9LIV Ca2, C3, D2 4 4
D-M9TIA D-M9TIAV ——
(Elektronischer Signalgeber) (Elektronischer Signalgeber) D-M9LIV, D-MOLIWV|  C4, D 8 8
D-M9[JAV C2,Cs3,D2 | 6 6
. Cs
CXSJLI15 bis 32 -
4 [mm]
| CJ Kolben-@
@ a i Symbol
i [ /‘\ N s] 7 ! ﬂ\ R Signalgebermodelle |Symbole 15720 25 32
U “{W ¥ ‘K ¥ D-MOLL,D-MOCOW | A+ [1 |1 [1 [
\ D0 (hood Schalte) \ D-M9[JA A1 2 2 2 2
- eea-oschalter)
D-M9D) (Elektronischer Signalgeber D-A9V (Reed-Schalter) D-A9[ 1V C1 55|55 |55 |55
D-M9CIW D-M9CV (Elektronischer Signalgeber) D-M9IWV C2 45| 45| 45| 45
D-M9TIA oAy D-M9LIAV G |1 | — | -
Signalgebermontage
Feinschraubendreher % AChtu ng
Signalgeb Meiden Sie die Ndhe von magnetischen
Montageschraube ignageber Gegensténden. 9 %
Befinden sich magnetische Stoffe, wie Eisen E

von 5 bis 6Bmm.

Anzugsdrehmoment filr Signalgeber-Befestigungsschraube (N-m)

Signalgebermodelle Anzugsdrehmoment
D-A9C(V) 0.10 bis 0.20
D-M9CI(V) )
D-MOTW(V) 0.05 bis 0.15

¢ \Verwenden Sie zum Festziehen der
Signalgeber-Montageschraube einen
Feinschraubendreher mit einer Breite

(auch Flansche) in unmittelbarer N&he eines
mit Signalgebern ausgeristeten Zylinders, ist

darauf zu achten, zwischen dem

Zylindergeh&use und dem magnetischen
Material einen Freiraum zu lassen, wie in der
Zeichnung dargestellt. Betragt dieser
Freiraum weniger als 10mm, funktioniert der
Signalgeber mdglicherweise nicht korrekt.
Fiir CXSJJ6/10 kann der Signalgeber bei 7
Verwendung der mittleren Nut (siehe Pfeile
in der Abbildung rechts) nicht von der

Platte entfernt oder an die Platte

angebracht werden. (Es besteht eine

7

D2

Interferenz mit dem Anschlagbolzen am
Ende der Nut.)

| Neben den im ,Bestellschlissel“ angegebenen Modellen kénnen auch folgende Signalgeber montiert werden. I
1 = Drucklos geschlossene Ausflihrungen (NC = b-Kontakt) der elektronischen Signalgeber (D-F9G und D-F9H) sind ebenfalls erhaltlich. 1

8
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Standard-Doppelkolbenzylinder

Serie CXS

06, 910, @15, 920, 925, @32

Bestellschliussel

CXS

» Gewindeart

Symbol|  Typ Kolben-
M 06 bis 20
B Rc 1/8
TN | NPT 1/8 | 925, 932
TF G1/8

M|[20

Flihrungsart l |
M Gleitfiihrung
L Kugelfiihrung
Kolben-@/Standardhub ¢
Kolben-0 Standardhiibe [mm]
6 10, 20, 30, 40, 50
10 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45,
50, 60, 70, 75
15,20 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45,
25,32 |50, 60, 70, 75, 80, 90, 100

—1(?0—Y7BW S

lAnzahI der Signalgeber
2 Stk.
1 Stk.
"'n" Stk.

S
n

Signalgebermodell

[ - ] Ohne (mit eingebautem Magnet) ]

= Wahlen Sie aus untenstehender Tabelle ein geeignetes

Signalgebermodell

Verwendbare Signalgeber: Siehe S. 40 bis 48 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

S IS FURPR (I Spannungsversorgung| Signalgebermodell | Anschlusskabellange [m]*
T CHEEL SASHIE) [ rang Elektrischer Eingan Anwendun
yp funktion Eingang | anzeige | (Ausgang) DC AC vertikal gxia? %)5 (E) (g) 9
N 3-Draht | — 5V — — Z76 [ ([ J —  |Mikrocontroller|  —
[}
s Einge- Ja
8 _ gossene 12V | 100V — Z73 () ® ] —
5 Kabel i
3 ave 2-Draht | 24V R;'Das's
[ : max. _ _ i
Nein 5V, 12V 100V Z80 o o Mikrocontroller
3-Draht
(NPN) Y69A Y59A [ ] ([ J O
5V, 12V Mikrocontroller,
3-Draht
E — (PNP) Y7PV Y7P [ ] ([ J O
(7]
k=)
] 2-Draht 12v Y698 ysoB | @ | @ | O —
=) .
te Einge- R Relais
% gossene Ja (NPaN) 24V — Y7NWV Y7NW ([ ® O SPS
@ ) Kabel 5V, 12V Mikrocontroller
5 Diagnose- 3-Draht
£ anzeige (Phj";‘,) Y7PWV Y7PW | @ ® | O
i (2-farbige
w Anzeige)
Y7BWV Y7BW | @ ® | O
Wasserfest 2-Draht 12v -
(2-farbige = Y7BA | — L O
Anzeige)
# Anschlusskabelldnge: 0,5m ............. - (Beispiel) Y59A
3m ... .. L Y59AL =ab Lager
SM s z Y59AZ (Zwischenverkauf vorbehalten)
* Elektronische Signalgeber mit der Markierung ,, O"
werden auf Bestellung gefertigt.
9

O
2
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Serie CXS

Technische Daten

Kolben-@ [mm] 6 10 [ 15 | 20 [ 25 [ 32
Medium Druckluft (lebensdauergeschmiert)
Prifdruck 1,05MPa

Max. Betriebsdruck 0,7MPa

Min. Betriebsdruck 0,15MPa | 0iMPa | 0,05MPa

Umgebungs- und Mediumtemperatur

-10° bis 60°C (nicht gefroren)

Kolbengeschwindigkeit Anm-)

30 bis 300mm/s\30 bis 800mm/s| 30 bis 700mm/s \ 30 bis 600mm/s

Dampfung

Elastische Dampfung

Hubtoleranz

0 bis -5mm vom Standardhub

Anschlussgrésse

M5 [ 1/8

Flihrungsart

Gleitflihrung, Kugelfiihrung (identische Abmessungen flr beide)

Anm.) Die in der Tabelle angegebene maximale Kolbengeschwindigkeit gilt fir den Ausfahrhub.
Die maximale Kolbengeschwindigkeit fiir den Einfahrhub betragt ca. 70% des Wertes flir den Ausfahrhub.

Standardhiibe
[mm]
Modell Standardhibe Langhubbereiche
CXs[6 10, 20, 30, 40, 50 60 bis 100
CXS[I10 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75 80 bis 150
CXS[I15 110 bis 150
CXS[J20 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45,
CXS[125 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100 110 bis 200
CXS[132
+ Siehe "Bestelloptionen" auf Seite 50 fiir Langhtibe (d.h., Hiibe tiber dem Standardhubbereich).
Fur @6-Zylinder sind Hube ausserhalb der Standardspezifikationen als Sonderanfertigung erhaltlich.
Madelo . . .
Bestelloptionen Theoretische Zylinderkraft
Siehe S. 49 bis 52 fiir Bestelloptionen [N]
der Serie CXS. Kolben-@ tKolben-0 Bewe- Kﬂqlbﬁn- Betriebsdruck [MPa]
angen- ungs- ache
(mm]  Fom] | fchiung | [mmd | 0.1 [0,15] 0.2 | 03 [ 0.4 | 05 | 06 [ 0.7
- 4 111,21 22,4 | 2 2
CXSO6 4 AUS 56 8, , 6,8 g 8,0 | 33,6 | 39,
EIN 31 — 46 | 6,2 | 93 [124|155|18,6 | 21,7
— |31,4|47,1|628|785|94,2| 110
CXS[I10 6 AUS 1571157
EIN 100 |[10,0| — |20,0|30,0|40,0|50,060,0|70,0
— |7 1 141 | 177 | 212 | 247
CXSOI15 8 AUS 353 |35,3 0,6 | 106
EIN 252 |252| — |50,4|756| 101 | 126 | 151 | 176
— | 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
CXS[120 10 AUS 628 |62,8
EIN 471 471 | — 94,2 | 141 | 188 | 236 | 283 | 330
- |1 2 491 7
CXS[125 12 AUS 982 |98,2 _ 96 95 | 393 91 | 589 | 68
EIN 756 | 75,6 151 | 227 | 302 | 378 | 454 | 529
T | 322 | 482 | 643 | 804 | 965 | 1126
CXS[132 16 AUS 1608 161 _
EIN 1206 121 241 | 362 | 482 | 603 | 724 | 844
. Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] x Kolbenflache [mm?]
Gewicht
[kal
h
Modell Standardhub [mm]
10 15 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100
CXSM 6 0,081 — 0,095 — 0,108 — 0,122 — 0,135 — — — — — —
CXSL 6 0,081 — 0,095 — 0,108 — 0,122 — 0,135 — - — — — —
CXSM10 0,15 0,16 0,17 0,18 0,19 0,20 0,21 0,22 0,23 0,25 0,27 0,28 — - -
CXSL 10 0,15 0,16 0,17 0,18 0,19 0,20 0,21 0,22 0,23 0,25 0,27 0,28 — — —
CXSM15 0,25 0,265 0,28 0,29 0,30 0,315 0,33 0,345 0,36 0,39 0,42 0,435 0,45 0,48 0,51
CXSL 15 0,27 0,285 0,30 0,31 0,32 0,335 0,35 0,365 0,38 0,41 0,44 0,455 0,47 0,50 0,53
CXSM20 0,40 0,42 0,44 0,46 0,48 0,495 0,51 0,53 0,55 0,585 0,62 0,64 0,66 0,70 0,74
CXSL 20 0,43 0,445 0,46 0,48 0,50 0,515 0,53 0,55 0,57 0,605 0,64 0,66 0,68 0,715 0,75
CXSM25 0,61 0,635 0,66 0,69 0,72 0,745 0,77 0,80 0,83 0,89 0,95 0,97 0,995 1,06 1,10
CXSL 25 0,62 0,645 0,67 0,70 0,73 0,755 0,78 0,81 0,84 0,895 | 0,955 0,98 1,005 1,065 1,11
CXSM32 1,15 1,19 1,23 1,275 1,32 1,36 1,40 1,45 1,49 1,58 1,665 1,71 1,755 1,84 1,93
CXSL 32 1,16 1,205 1,25 1,295 1,34 1,38 1,42 1,465 1,51 1,595 1,68 1,72 1,765 1,855 1,94
10

O
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Standard-Doppelkolbenzylinder Serie CXS

Reinraumserie

Zwei Zylinderausfiihrungen stehen fiir Reinraum-Umgebungen zur Verfigung: die Ausfiihrung mit einem Anschluss fiir externe Entliiftung und die Vakuumausfiihrung. Die Ausfiihrung mit externer
Entliiftung und doppeltem Kolbenstangen-Abstreifer ermdglicht eine direkte Entliiftung auf die AuBenseite des Reinraumbereichs tiber den Entliftungsanschluss. Bei der Vakuumausfiihrung wird
am Kolbenstangenquerschnitt ein Vakuum angelegt und tiber den Vakuumanschluss eine Zwangsentliiftung auf die AuBenseite der Reinraum-Umgebung vorgenommen.

rSXo

Bestellschliissel

m— CXS L |Kolben-@|—| Hub |—|Signalgeber| Technische Daten

Kolben-@ [mm] 6 | 10 | 15 | 20 | 25 | 32
Kugelfl'jhrung Prifdruck 1,05MPa
Max. Betriebsdruck 0,7MPa
Reinraumspezifikation Min. Betriebsdruck 0i5MPa]  0,1MPa | 0,05MPa
11 Vakuum-Ausfiihrung Umgebungs- und Mediumtemperatur -10° bis 60°C (nicht gefroren)
12 | (it spezieler Oberiichanbenanchung der gelinden Tell) Kolbengeschwindigkelt __30bis 400mm's
Hubtoleranz 0 bis -5mm vom Standardhub
Flihrungsart Kugelfuhrung

* Entnehmen Sie die Abmessungen dem separaten Katalog flir Reinraumserien.

Ku pferfreie Druckluftzylinderserie (fiir die Herstellung von Kathodenstrahlréhren)

Kupfer- und fluorfreie Druckluftzylinder tragen dazu bei, den negativen Auswirkungen der Kupfer- und Halogenionen, die bei der Kathodenstrahlrdhren-Herstellung entstehen, vorzubeugen.

Anm.) Die Standardzylinder sind im Wesentlichen kupfer- und fluorfrei. Geben Sie dennoch den Code 20- vor der Serie an, wie unten dargestellt, um bei einer
kombinierten Bestellung mehrerer Spezifikationen die gewiinschte Spezifikation (d.h. kupfer- und fluorfrei) sicherzustellen und ausdrticklich kenntlich zu machen.

Bestellschliissel

(2]
PIl1— CXS L [ Kolben-@ |—[ Hub |—[ Signalgeber | P
Kugelfiihrung
e Kupferfreie Serie * Technische Daten und Abmessungen entsprechen denen der Standardmodelle.

Mit stabiler Schmierungsfunktion (Schmutzabstreifer)

Bestellschliissel

CXS [Fiihrungsart |[Kolben-@| M —[ Hub |—[ Ssignalgeber |

SX0
[oBauianuabelpug N | Gunydwepusbepuz jeeqieisui yy EIII I ERETI T Huniynjsnepjedwoy|

Mit stabiler Schmierungsfunktion (Schmutzabstreifer)

Technische Daten

Kolben-0 (mm) 6 | 10 | 15 | 20 | 25 | 32 =
Wirkungsweise doppeltwirkend «
min. Betriebsdruck 0,2 MPa 0,15 MPa [ 0.1 MPa =y
Kolbengeschwindigkeit | 50 bis 300 mm/s | 50 bis 800 mm/s]| 50 bis 700 mm/s | 50 bis 600 mm/s <
Dampfung elastisch cg
= Andere technische Daten als die oben angegebenen entsprechen denen der Grundausfihrung. g
S
e E=3
Abmessungen (Alle in der unten stehenden Tabelle nicht angegebenen Abmessungen entsprechen denen der Standardausfihrung.) >U<) e=
— —
==
: (=2
CXS6 CXSCI10 bis 32 =
13 L >
. F‘—‘l &
J S o - le & o S
[E ° ° B >0 =
255 R (mm)
K Ss Modell K L R a®P
L CXSO10[ 4 [ 25 |35 D Q
— = = — CXS[C15] 3 36 | 445 g 3
%_ CXS[20| 6 36 50,5 = =
i CXS[25| 6 36 |52
' —O- —@- T CXS[O32| 4 40 | 66 Om
_f__ -c m
H = m
- om | S &
Bestelloption SS 0 =
Moge™N_ M |10 [ 15 [20 [ 25 [30 [3 [40 [45 [50 [ 60 [70 [ 75 [ 80 [ 90 [100 =
CXS 110 70 75 80 85 90 95 | 100 | 105 | 110 | 120 | 130 | 135 — — — = @
CXS (115 76 81 86 91 96 | 101 | 106 | 111 | 116 | 126 | 136 | 141 146 | 156 | 166 5 %
CXS 120 86 91 96 | 101 106 | 111 116 | 121 | 126 | 136 | 146 | 151 156 | 166 | 176 g 3
CXS 125 88 93 98 | 103 | 108 | 113 | 118 | 123 | 128 | 138 | 148 | 153 | 158 | 168 | 178 » @
CXS 132 102 | 107 | 112 | 117 | 122 | 127 | 132 | 137 | 142 | 152 | 162 |167 | 172 | 182 | 192 ® '-ul)"

% S\C 1




Serie CXS

Betriebsbedingungen

Max. bewegte Masse

Wird der Zylinder eingebaut, wie in
nachstehender Zeichnung dargestellt, darf die
max. bewegte Masse W nicht die in dem
Diagramm unter der Zeichnung angegebenen
Werte Ubersteigen.

Kolbenstangenabweichung

Nachstehendes Diagramm zeigt eine
Abweichung X ohne Last.

k| Abwei-
[ chung X

w
7 7/ 7777777777 1>Au§fabhr- 4
u
\ | [ | 0.15)
v ——CXSM (Gleitfihrung)
\ — — —CXSL (Kugelfiihrung)
\ | T
£ 0.1
N =
x
2 \ o
A
‘\ é //#‘
\ 3 005 et
A\ = /"”
—_— \ o 1
2 \ N <
= \ \\\
= 150 .
3 \ \ 0 20 40 60 80 100
o RS N\ Hub [mm]
(=) X AY \
- N\ W
8 N oH L\ Zulassige kinetische Energie ——
- ] A\ L N\
é TS \ Die bewegte Masse und die
\ \\\ ]32 Zylindergeschwindigkeit diirfen beim Betrieb
B N eines vertikal montierten Zylinders die in
S \ S x\\ nachstehendem Diagramm angegebenen
3 ~ . Werte nicht lbersteigen. Beim Betrieb eines
05— N = \\ °~ $ 125 horizontal montierten Zylinders muss die
Tae \ =t maximal bewegte Masse auBerdem unter
S \ al U 20 den im Diagramm links angegebenen
N e
U s R Werten liegen.
~ ~~I===—1is Die Zylindergeschwindigkeit ist mit Hilfe
::_---__,‘_‘_;-—-..___ 10 eines Drosselrlickschlagventils einzustellen.
0 20 40 60 80 100 50/ CxsTh
: L132
Zylinderhub [mm] 1 \
CXSLI25
2001 \\
Verdrehtoleranz LAl
Die Verdrehtoleranz 6 ohne Last muss gleich 10 £XSE=I15 R
oder kleiner als der in der Tabelle unten = ] \
angegebene Richtwert sein. £ |[CxsCio \\\\%\
=
Gehause £, \\ \ mil
— - = Platte a | LCXSLH A\
| - S el g \
—v ¥ g5 \
= == 03! N\ \
: N 02 \
\
01 \
o 0 50 100 200300 500
Kolben-@ )
[mm] 06 bis @32 Zylindergeschwindigkeit Vp [mm/s]
CXSM
(Gleitfiihrung)
0,1
CXSL
(Kugelfiihrung)

12
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Konstruktion: Gleitfiihrung

Standard-Doppelkolbenzylinder Serie CXS

CXSM6

19(6)(19 230 @D4

CXsM10

1 0 @1

2) (3

10097 (5

WW

{
D Jan
&P
\ 3
albs q
3 oy
CXSM20 bis 32
G2
® :
g: )
Stiickliste Stiickliste
Pos| Beschreibung Material Bemerkung Pos| Beschreibung Material Bemerkung
1 | Gehéuse Aluminium hart eloxiert 17 | Ddmpfscheibe Polyurethan
2 | Kolbenstange A Stahl Anm. 1) hartverchromt 18 | Stopfen Chromstahl vernickelt
3 | Kolbenstange B Stahl Anm. 1) hartverchromt 19 | Kolbendichtung NBR
4 | Zylinderkopf/Lager Aluminium 20 | Abstreifer NBR
5 | Zylinderdeckel Spezialstahl Anm. 2) 21 | O-Ring NBR
6 | Platte Aluminium hart eloxiert 22 | Zylinderdeckel B Aluminium vernickelt
7 | Kolben A Aluminium chromatiert 23 | Dichtungshalterung Aluminium
8 | Kolben B Aluminium chromatiert 24 | Anschluss-Distanzstiick Aluminium
9 | Dampfscheibe A Polyurethan 25 | Stahlkugel Spezialstahl hartverchromt
10 | Magnet Magnetmaterial 26 | Sicherungsring B Spezialstahl vernickelt
11 | Dampfungsbolzen Stahl vernickelt .
12 | Sechskantmutter Stahl vernickelt Service-Sets:
13 | Dampfscheibe B Polyurethan Kolben-@ [mm] Bestell-Nr. Inhalt
Innensechs- . 6 CXSM6-PS
Chromstahl vernickelt
14 | kantschraube 10 CXSM10APS
15 | N o Chromstahl vernickelt 15 CXSM15-PS Pos. 19 bis 21 aus
: : : - 20 CXSM20-PS obiger Tabelle.
Sicherungsrin Spezialstahl vernickelt
16 9ering pez! 25 CXSM25-PS
Anm. 1) Rostfreier Stahl bei CXSM6. 32 CXSM32-PS

£

Anm. 2) Eloxiertes Aluminium bei CXSM6.

O

« Die Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 19 bis 21 und kdnnen unter Angabe der
Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-@ bestellt werden.

rSX0

SX0

SX0
[oBaLLaAuaBe|puUT NN |Bunydwiepuabeppu3 seieqaisuid N BELUI I pLT o3 = o1V Tl Hunaynjsnepjedwoyy

MSXD
abuejsuaqjoy Japusyabydinp|Gun

19096
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Serie CXS

Konstruktion: Kugelfiihrung

CXSL6

1020 23@ 24 19(9 2 43

0@@D®

1
ACOA

©

CXSL20 bis 32
N ?\ ﬁ@?% \ @
y—, B\ L],
Oz —
\ =T TF ] -
I - 1 @ -
| -
! /
hd B s
3y é@ é@
Stiickliste: Standard-Luftanschluss
Pos, Beschreibung Material Bemerkung
1 | Gehéuse Aluminium hart eloxiert
2 | Kolbenstange A Spezialstahl hartverchromt
3 | Kolbenstange B Spezialstahl hartverchromt
4 | Zylinderkopf/Lager Aluminium
5 | Zylinderdeckel Spezialstahl Anm. 1)
6 | Platte Aluminium hart eloxiert
7 | Kolben A Aluminium chromatiert
8 | Kolben B Aluminium chromatiert
9 | Déampfscheibe A Polyurethan
10 | Magnet Magnetmaterial
11 | Dadmpfungsbolzen Stahl vernickelt
12 | Sechskantmutter Stahl vernickelt
13 | Dampfscheibe B Polyurethan
14 L':L?::ﬁf::t;e Chromstahl vernickelt
15 :(r::ﬁggﬁf:jl;e Chromstahl vernickelt
16 | Sicherungsring Spezialstahl vernickelt
17 | Dampfungshalter Kunststoff

Q Anm. 1) Eloxiertes Aluminium bei CXSL6.

14

O

\N

ReT——¥1 Y

=

0
Stiickliste
Pos| Beschreibung Material Bemerkung
18 | Kugelfiihrung —
19 | Lagerdistanzstiick Kunststoff Anm. 2)
20 | Dampfscheibe Polyurethan
21 | Stopfen Chromstahl vernickelt
22 | Kolbendichtung NBR
23 | Abstreifer NBR
24 | O-Ring NBR
25 | Zylinderdeckel B Aluminium vernickelt
26 | Dichtungshalterung Aluminium
27 | Anschluss-Distanzstiick Aluminium
28 | Stahlkugel Spezialstahl hartverchromt
29 | Sicherungsring B Spezialstahl vernickelt
Anm. 2) Eloxiertes Aluminium bei CXSL6.
Service-Sets:
Kolben-@ [mm] Bestell-Nr. Inhalt
6 CXSL6-PS
10 CXSL10BPS
15 CXSL15APS Pos. 22 bis 24 aus
20 CXSL20APS obiger Tabelle.
25 CXSL25APS
32 CXSL32APS

= Die Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 22 bis 24 und kénnen unter Angabe der

Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-@ bestellt werden.

SVC



Standard-Doppelkolbenzylinder Serie CXS

Abmessung_;en: 06

rSX9

[obarenuabeipu3 wpy | Bunduepusbeppus sereqraisun iy (RIPTIIIET L JIHTS Huniynisnepjedwoy

(13) Z (10 +1/2ST)

{&) () -
~7 ~ 7
10, S(3+SD) _ xMamitTefe 45 2xM5 mit Tiefe 4,5
(gegenuberliegende (Druckluftanschluss) 2
Seite gleich) (gegeniiberliegende Seite gleich) 3

) |
L o © 10}
©
22,5 11
Hub ZZ (58,5 + ST) o
55 8 SS (45+5ST) 16 P
Z (10 +1/2 ST
AUS 3 3 M3 x 5 275 1, 13 ( ) 2x@3,4 durchgehend ! 14
(Innensechs- 2x@6,5 Senkung mit Tiefe 3,3 -
kantschraube) -
] o
1 1 \rl
' \_g — = = = — ST —
p N o) /’/ 3
o 9 | +) | - ~| | o a4 + —|F
@ A 1 @ | 0| o ] "
<
M2,5 x 6 o
6 (Innensechs- Fr
M3 x 12,5 (Sechskantschraube) 7 kantschraube)

M3 (Sechskantmutter)

2xM5 mit Tiefe 4,5

(Druckluftanschluss) EIN 2xM3

(durchgehend)

[mm]

abuejsuaqoy Japusyabyanp Hun

o
Modell Hub z s ss zz HR=
CXS6-10 10 15 23 55 68,5 ==
CXS[6-20 20 20 33 65 78,5
CXS6-30 30 25 43 75 88,5
CXSL16-40 40 30 53 85 98,5
CXS[6-50 50 35 63 95 108,5
a P
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S
-
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Serie CXS

Abmessungen: 910, 915

(L) (2) U
P4
=z
4xM5 mit Tiefe 4,5
(L) (2) V (gegentiberliegende  (Druckluftanschluss)
/ Seite gleich) (gegenuberliegende Seite gleich)
E 7
T .
- &é\%g—' - @
fe] o
° R KA
‘ 2z
Y (Innensechs- ‘ B
kantschraube) L Y4 M 1 D
LT 1 ]
. r - 1 — s
,@ Y
. | N
o T o| T o - —@ - %// - b < T =}
= N [ (4]
™ N AL
sle=H - - - = 2
X (Innensechs-
M4 x 14,5L (Sechskantschraube) kantschraube)
M4 (Sechskantmutter) E F (durchgehend)
[mm]
Modell E J L M NN| P | Q |QQ| R V) \' X Y
2034 durchgeh| - o3 2xM4 4xM3 M3
CXSCI10 75 8 |20 |2068 S | it Tiete 5 | €| 88| 7 | 30| it Tiete 7 | mitTiefe 45| x10 | MOXS
2043 duchgeh | pyptg 2xM5 4xM4 M5
248 Senk
CXSt15 ° 101 30 e ea ™ |mitTieles [28[ 48[ 1010385 iTiefes | mitTiefes | x10 | MEX5
Hiibe
Symbol p74
% 35|40 90100 10 15| 3035 1 6 7075 |80 90, 100 |10|15|20|25|30|35|40|45|50|60|70|75|80 |90/ 100
Modell 20,25 | 40,4550 o ’
CXs[10 90|95 - = 30 40 50 - — 82 92197 102(107(112|117|122|132(142{147| — | — | —
CXS[15 951100 150{160 25 35 45 45 55 89 99 (104 (109|114{119{124|129|139|149{154|159 (169|179
16
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Standard-Doppelkolbenzylinder Serie CXS

Abmessungen: 020, 925, 932

N () (L) @

N\ [

rsx9

-~

o|ls e - 4

A
3
©
=
QD
c
(72]
—h
<
=
=
<
=
({e]
(72
p—
QD
=
o
QD
S
(L) (2) V (gegentiberliegende Seite gleich) o
c
E 7
—r
¢t =
\ S
(¢} o ({e]
c R Lyl =
UU (Druckluftanschluss) (gegeniiberliegende Seite gleich) g_
(7]
_Hub ZZ %
I (=%}
Y (Innensechs- J K SS B o 11
kantschraube) | L 4 M 1 D x O
\ n=
S
D
-
" 8
=
— 1N = —=— ! b =1
T T —
- o =
o - — Oz ) - < 1—+— o =
o O @ S =
Q 2
p=
e ) -} 2 X = = = D QD
© — Y LY (=]
2 @
Z QLS
0O (Sechskantschraube) > =
N PP (Sechskantmutter) E @
- X (Innensechs- =,
F (durchgehend) kantschraube) D
({=]
@D
mm] | 5
[{=]
Modell A B C D E F G H | J K L M N NN (o]0 P ;C:_
2x@5,5 durchg. | oy\i4 §_
CXs20 | 64 | 25 | 62 | 23 [115]  2xM5 50 | 28 | 6 |12 | 12 | 30 |2x@95Senkung | it Tiele s |@10| M6x185 | 53 P
mit Tiefe 5,3 g_
2x@6,9 durchg. | oy\15 @
CXS[25 | 80 | 30 | 78 | 28 | 14 2xM6 60 | 35 | 6 | 12 | 12 | 30 |2x@11Senkung | itTigle75 |D12 | M6x18,5 64 Q =
mit Tiefe 6,3 ' 0n_=
2x06,9 durchg. | s =3
CXs32 | 98 | 38 | 96 | 36 | 18 2xM6 75 | 44 | 8 | 16 | 14 | 30 |2@11Senkung | it Tiefes |16 | M8x23 76 =3
mit Tiefe 6,3 s
@D
&
Modell PP Q(QQ| R | T |TT| U uu \' w X Y =
D
4xM5 8xM4 2xM6
Ccxsti20 ME  |7.751125] 451 95 1 65| 8 | ificteds | mitTiefe55 | mit Tiefe 10 M6 x 12 M8 x 6 a O
4x1/8” 8xM5 2xM8 D Q
& M6 85|15 1461 13| 9 | 9 | itTele65 | mitTiefe7,5 | miTiefe 12 M6 x 14 Mg x 6 83
4x1/8” 8xM5 2xM8 -7
CXSLI32 M8 9 | 19156120\ 118) 10 | iitigte6,5 | mit Tiefe 7,5 mit Tiefe 12 M8 x 16 M10x8 5
. - 0
Hiibe = 8
Symbol (@)
% = 10,15, | 30 ?5 20, | 60,70,75 = a T
Modell 10({15|20|25|30|35|40(45|50|60(70|75|80(90(100 20: o5’ 451 50 80j 90: 100 10({15|20(25|30|35|40(45|50|60|70|75|80|90|100 5 .-
CXS[J20 [80(85|90|95(100{105110(115/120{130|140{145|150{160|170 30 40 60 104{109(114|119|124]129|134 |139| 144|154 164 |169|174|184|194 - (72}
CXS[125 |82|87|92(97(102|107(112|117|122(132|142|147|152|162|172 30 40 60 106{111(116(121|126{131|136 |141|146{156 {166 |171|176|186|196 5 %
CXS[132 |92|97(102|107(112|117(122|127(132|142|152|157|162| 172|182 40 50 70 122(127(132(137|142{147|152|157|162|172{182|187|192| 202|212 E %
5z
ZSMC 17




Serie CXS

Korrekte Signalgeber-Einbaulage zur Abfrage am Hubende

Anordnung der elektrischen Eingange: innen Anordnung der elektrischen Eingénge: auen

FE, 2.
¢ ———\—mme—- 4 ——= ===l
7\
© ©-- © o -
| e — o s —
A R R
C
[mm]
D-z7, D-Z8, D-Y7OW D-Y6L], D-Y7CV
Ko['rkr’]‘;”]'@ A | B | DY DY7O D-Y7CWV RS
c b | c | Db |c][oD
6 15,5 45 [11,5(10)| 0,5 (-1) 13 2 55 -5,5
10 22,5 75 [185(17)| 3,5(2 20 o) 12,5 -2,5
15 30,5 4,5 |26,5(25)| 0,5(-1) 28 2 20,5 -5,5
20 38 7 34 (32,5)| 3(1,5) 36 4,5 28 -3
25 38 9 34 (32,5)| 5(3,5) 36 6,5 28 -1
32 48 9 44 (42,5)| 5(3,5) 46 6,5 38 -1

Bei Auslieferung ist der Anschlusskabeleingang innen.
Anm.) e Die negativen Werte der Abmessung D geben an, wie weit das Anschlusskabel aus
dem Zylindergeh&use hervorragt.

* Abmessungen in ( ) gelten fiir D-Z73.

Abmessungen fiir die Signalgebermontage

D-Y5, D-Y6, D-Y7 D-z7, D-Z8 Abmessung A — [mm]
(Elektronischer Signalgeber)  (Reed-Schalter) . olben-
Signalgebermodelle 6 ‘ 10015 ‘ 20 ‘ 25 ‘ 32
D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B
< D-Y69A, D-Y7PV, D-Y69B 07 02
= D-Y7NWV, D-Y7PWV, D-Y7BWV ’ ’
D-Y7NW, D-Y7PW, D-Y7BW
D-Y7BAL 6,5 6,0
D-Z7, D-Z8 1,2 0,7
Signalgebermontage
Fihren Sie den Signalgeber fiir die Montage von der in der Abbildung AAchtung

dargestellten Seite aus in die Signalgeber-Montageschiene am Zylinder

in. Ziehen Si b dem Ausrichten in d inscht M2,5x4 1. Treffen Sie entsprechende Vorkehrungen, wenn
eIn. Zienen Sie nach dem Ausrictiten in cer gewtinscnien (mit dem Signalgeber  gjch magnetische Stoffe in der Nahe des mit
Einbauposition die beiliegende Montageschraube mit einem geliefert)

Feinschraubendreher an.

Anm.) Verwenden Sie zum Anziehen der
Signalgeber-Befestigungsschraube einen
Feinschraubendreher mit einer Breite von 5 bis 6mm.
Ziehen Sie die Schraube mit einem
Anzugsdrehmoment von 0,05 bis 0,1N-m fest In der
Regel muss die Schraube dafiir um ca. 90° weiter
festgezogen werden, sobald ein Widerstand spurbar
ist.

korrekt.

LSS ST S 7
e,

Signalgebern ausgeriisteten Zylinders befinden.
Befinden sich magnetische Stoffe, wie Eisen (auch Flansche) in
unmittelbarer Nahe eines mit Signalgebern ausgerUsteten
Zylinders, ist darauf zu achten, zwischen dem
Zylindergeh&use und dem magnetischen Material einen
Freiraum zu lassen, wie in der Zeichnung dargestellt. Liegt der
Freiraum unter den in nachstehender Tabelle angegebenen
Werten, funktioniert der Signalgeber mdglicherweise nicht

Signalgeber

7

X

A,

7

Kolben-& X [mm]
06 0
210 0
215 10
320 10
925 0
932 0

18
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Doppelkolbenzylinder mit
einstellbarer Endlagendampfung

Serie CXS

020, 925, 932

rSXd

Buniynjsnepaepuels |buniynjsnepjedwoy|

Bestellschlussel
Gewindeart
Symbol | Typ Kolben- o
_ M @20 <
Rc @
™ NPT @25, @32 :
TF G

CXS M|20| [TF—100/ A —Y7BW||S

g — L -
Doppelkolbenzylinder Anzahl der Signalgeber =1
- | 2Stk. D
. S | 1Stk
Fiihrungsart n_ 'n" Stk
M Gleitflihrung
L Kugelftihrung

¢ Signalgebermodell

Kolben-O/Hub < [ = [ Ohne (mit eingebautem Magnet) |

= Wahlen Sie aus untenstehender Tabelle ein geeignetes
Kolben-@ Hiibe [mm] Signalgebermodell.

20 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100 =
25, 32 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100 =
* Pneumatische Dampfung gn
(=
]
Verwendbare Signalgeber: Siehe S.40 bis 48 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber. . g
n m 2
i Elektri- . Spannungsversorgung | Signalgebermodell |Anschlusskabelldnge (m)* D=
Typ fsu?,r:(?i%rn scher ?:,t;gg: V(ﬁ;aggt:;)g DC AC Elektrischer Eingang 0,5 3 5 Anwendung ‘:D
Eingang vertikal axial =) L) (4] o
({=]
. 3Draht | — | 5V — — zZt6 | ® | ® | — |Mikoconoler| — e
5 Einge- Ja S
(=
(3 — goKsst:er:e 12v 100V — Z73 [ ) ® [ - Rel =
abel i =
g 2-Draht | 24V ops. S
o . max. " ({=]
Nein 5V, 12V 100’; — Z80 ) Y __ | Mikrocontroller %
o
vy YeoA | Y5oA | @ | @ | O X o=
5V, 12V Mikrocontroller = ?:;H-
3-Draht =
_ — (PNP) Y7PV YP | e | @ | O =3
2 >
g &
2 2-Draht 12v Y698 Y598 [ o 0 >
) Einge- @
@ gossene | Ja | 3-Draht | 24V — Relais
g Kabel (NPN) YZNWV | Y7NW | @ ® | O SPS a P
© i D «Q
g Diagnose- o Drat 5V, 12V Mikrocontroller oS
5 anzeige (PNP) Y7PWV Y7PW ) [ ) @) ‘-'3 (=2
= (2-farbige '
9 Anzeige)
] Sw
Y7BWV Y7BW ([ ] [ } O '9._ k)
Wasserfest 2-Draht 12v - o4l
(2-farbige - v7BA | — | @ | O a2
Anzeige) 5 T
# Anschlusskabelldnge: 0,5m ............ — (Beispiel) Y59A [72)
L Y59AL =9
z Y59AZ = Q@
+ Elektronische Signalgeber mit der Markierung ,, O* g g
werden auf Bestellung gefertigt. [ a-
V 19
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Serie CXS

Technische Daten

Produktspezifische
Sicherheitshinweise
o= =y
1 Lesen Sie diese Hinweise vor der

1 Inbetriebnahme. Siehe S. 64 bis 70 fiir
1 Sicherheitsvorschriften sowie

1 Sicherheitshinweise fiir Antriebe und
Signalgeber.

[

[

[

1

-

] Auswahl \

AAchtung

. Fahren Sie den Zylinder bis
zum Hubende.
Wird der Hub durch externe Stopper
und das festgeklemmte Werkstiick
eingeschréankt, ist keine wirksame StoB-
und Schallddmpfung méglich.

Kolben-@ [mm] 20 \ 25 \ 32
Medium Druckluft (lebensdauergeschmiert)
Prifdruck 1,06MPa

Max. Betriebsdruck 0,7MPa

Min. Betriebsdruck 0,1MPa

Umgebungs- und Mediumtemperatur -10° bis 60°C (nicht gefroren)
Kolbengeschwindigkeit Anm) 50 bis 1000mm/s
Anschlussgrosse M5 [ G 1/8 (NPT 1/8, 1/8)

Fiihrungsart

Gleitfihrung, Kugelfiihrung (identische Abmessungen fir beide)

Dampfung

Pneumatische Dampfung (beidseitig)

Anm.) Die in der Tabelle angegebene maximale Kolbengeschwindigkeit gilt fiir den Ausfahrhub.
Die maximale Kolbengeschwindigkeit flir den Einfahrhub betrégt ca. 70% des Wertes fur den Ausfahrhub.

Démpfungsmechanismus

2. Stellen Sie die Ko{lg;r;—@ s D?:n;?]fungslénge Absorbierbare kinetische Energie [J]
Dampfungsschraube zur
Aufnahme der kinetischen 20 59 0,40
Energie wahrend des 25 57 0,75
Dampfungshubs so ein, dass 32 56 1,0
keine zu hohe kinetische Energie
mehr vorhanden ist, wenn der Standardhiibe
Kolben das Hubende erreicht.
Wenn der Kolben das Hubende erreicht - (mm]
und aufgrund einer falschen Einstellung Modell Standardhiibe
noch zu hohe kinetische Energie CXS[120 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100
vorhanden ist (hoher als die in Tabelle 1 CXS[125
unten angegebenen Werte), kommt s oS3 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100
ﬁlrigIgs;nGue?Z;rCﬁ’sdsItg)ess:[g}qg?j?g?mpralI = Siehe "Bestelloptionen" auf Seite 51 fir Langhtbe (d.h., Hibe Uber dem Standardhubbereich).
Tabelle 1. . .
Zulissige kinetische Energie beim Kolbenaufprall Theoretische Zyllnderkraft
Kolben-@ [mm] | 20 25 32 N
Kolbengeschwindigkeit [mm/s]\50 bis 70050 bis 600 |50 bis 600 el Kolben-@ Bewegungs-JKolbenfiiche Betriebsdruck [MPa]
Zul. kinetische Energie [J] l 0,17 0,271 0,32 oadel STa[nrf?r%r]]- richtung [mm2] 0’1 0’2 0’3 0‘4 0’5 0,6 0‘7
- " AUS
|Einstellung der Dampfungsschraube cxsT20 | 10 628 16281 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
EIN 471 | 471 | 942 | 141 | 188 | 236 | 283 | 330
AUS 982 | 982 | 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687
Zj& CXS[25 12
AChtung EIN 756 | 756 | 151 | 227 | 302 | 378 | 454 | 529
1. Der Einstellbereich der X132 16 AUS 1608 | 161 | 322 | 482 | 643 | 804 | 965 | 1126
Dampfungsschraube muss in EIN 1206 | 121 | 241 | 362 | 482 | 603 | 724 | 844
einem Bereich liber der ganz Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] x Kolbenflache [mm?]
geschlossenen Position und den
nachstehend angegebenen )
Umdrehungen liegen. Gewicht
Kolben-@ [mm]| 20 | 25 32 kgl
Umdrehungen | max. 2,5 Umdrehungen| max. 3 Umdrehungen Modell Standardhub [mm]
Verwenden Sie fiir die Einstellung der 20 | 25 | 30 | 35 | 40 | 45 | 50 | 60 | 70 | 75 | 80 | 90 | 100
Dampfungsschraube einen flachen CXSM20-CJA | 0,50 | 0,52 | 0,54 |0,56 | 0,58 | 0,60 | 0,62 |0,66 | 0,70 |0,715[0,735|0,755 [0,815
BmQj—ngnS(_:hraubendreher. Betreiben Sie das CXSL20-CJA | 0,52 |0,54 | 0,56 (0,58 | 0,60 |0,62|0,64|0,68 | 0,72 |0,735 0,755 [0,775 | 0,835
ggrat nie mit ganz geschlossener , CXsM25-0A| — |0,78|0,80 [082 | 0,84 0,86 | 0,88 0,92 | 0,96 |098 1,00 |1,04 |1,08
ampfungsschraube. Andernfalls werden die cxsL25-00A | — | 0,79 /0,81 (083 |0,85]0,87 | 0,89 (0,93 | 0,97 [099 1,01 [1,05 [1,00
Dichtungen besch&digt. Der Einstellbereich
der Dimpfungsschraube muss in einem CXSM32-00A | — | 1,48(1,53 |1,575|1,62 | 1,67 |1,721,82 (1,92 (19 [2,06 (214 [2,20
Bereich Uber der ganz geschlossenen Position CXSL32-(JA | — | 1,51[1,55(1,60 |1,64|1,69|1,74|1,84 1,94 (198 |2,08 [2,16 |2,22

und den in obiger Tabelle angegebenen
offenen Positionen liegen. Ein
Sicherungsmechanismus verhindert ein
Herausrutschen der D@mpfungsschrauben.
Sie kdnnen allerdings trotzdem wéhrend des
Betriebs herausspringen, wenn sie Uber die
oben angegebenen Positionen herausgedreht
werden.

20

O

Fur Auswahl, Montage, Druckluftanschluss und
Einsatzumgebung gelten dieselben Sicherheit-
shinweise wie fiir die Standardserie.

SvVC



Konstruktion

Doppelkolbenzylinder mit einstellbarer Endlagendampfung Serie CXS e

CXSM mit einstellbarer Endlagendampfung

i) 4n a9 1

=

8010 (@ (8

|
L~

o

CXSM: Stiickliste

JLL50 S dohd

Detailansicht von A

CXSL mit einstellbarer Endlagendampfung

19 13 @ 3 10 (12 (9 &
A

e

ge

rsXo

~
o}

&

AN

CXSL.: Stiickliste

Jdbbbbbbd db

Detailansicht von A

SXJ
Buniynysnepiepue)s | Buniynjsnepjedwoyy

2
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oD
=
&
=
=2
<D
-
m
=
=
oD
(=1
<D
=
f=9
f=*]
=
=5
=
=
(=1

Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-@ bestellt werden.

r
Z

SMC

21

Pos. Beschreibung Material Bemerkung Pos. Beschreibung Material Bemerkung
1 |Gehéuse Aluminium hart eloxiert 1 |Geh&use Aluminium hart eloxiert 5
2 |Kolbenstange A Stahl hartverchromt 2 |Kolbenstange A Spezialstahl hartverchromt ;1.-
3 |Kolbenstange B Stahl hartverchromt 3 |Kolbenstange B Spezialstahl hartverchromt g_
4 |Zylinderkopf/Lager Aluminium 4 |Zylinderkopf/Lager Aluminium [y
5 |Zylinderdeckel Spezialstahl chemisch vernickelt 5 |Kugelfiihrung — Qcc-g
6 |Platte Alurminium hgtl*?glzc?;igrt 6 Dar.npfungshalter Kun.ststoff . . 7 g
7 |Zylinderdeckel Spezialstahl chemisch vernickelt =
7 |Kolben A Aluminium chromatiert - glanzend D
8 |[Kolben B Aluminium chromatiert 8 Platte Aluminium hart eloxiert %
9 |Dampfscheibe B Polyurethan 9 |Kolben A Aluminium chromatiert g
10 |Magnet Magnetmaterial 10 |Kolben B Aluminium chromatiert (=]
11 |Dampfungsbolzen Stahl vernickelt 11 |Dampfscheibe B Polyurethan g—
12 |Sechskantmutter Stahl vernickelt 12 |Magnet Magnetmaterial §
13 |Dampfscheibe Polyurethan 13 |Dampfungsbolzen Stahl vernickelt ‘§
14 l&'h‘“i?iﬁ?é‘ibe Chromstahl vernickelt :: z;‘:::;i'::i‘::er — fjfe:'han vernickelt Q % _
15 | Kantachraube Chromstah vernickelt 16 [[inensechs. Chromstah ikt 2 =
16 |Sicherungsring Spezialstahl vernickelt Innensechs- =
17 |Stahlkugel Spezialstahl vernickelt 17 |kantschraube Chromstahl vernickelt @
18 |Kolbendichtung NBR 18 |Sicherungsring Rostfreier Stahl vernickelt g"
19 |Abstreifer NBR 19 (Stahlkugel Rostfreier Stahl vernickelt 3
20 |O-Ring NBR 20 |Kolbendichtung NBR @
21 |O-Ring NBR 21 |Abstreifer NBR a P
22 |Dampfungsschraube Rostfreier Stahl 22 |0-Ring NBR %‘g
23 | Sicherung Dampfungsdichtung| Kupferlegierung 23 |0-Ring NBR (_'2 QI_J
24 |Dampfungsdichtung NBR 24 |Einstellnadel Rostfreier Stahl
25 | Dichtung Dampfungsschraube NBR 25 |Sicherung Dampfungsdichtung | Kupferlegierung _g (vy)
26 |Dampfungsdichtung NBR 26 |Dampfungsdichtung NBR g 3
. 27 |Dichtung Dampfungsschraube NBR (=g
Service-Sets: 28 |Dampfungsdichtung NBR a2
Kolben-@ [mm] Bestell-Nr. Inhalt =5 !
20 CXS[J20A-PS =2
25 CXS25A-PS Pos. 18 bis 20 aus obiger Tabelle. ZES g
32 CXSO32A-PS g. a
= Die Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 18 bis 20 und kénnen unter Angabe der [ '{{,"



Serie CXS

Abmessungen: 920

2xM4 mit Tiefe 6 6 (30) (2) 2xM6 mit Tiefe 10

‘ /

500,2
|
1
1
1
1

@10

30 (2) 4xM4L mit Tiefe 5,5

6,5
\

12,5
7,75

12 12 SS

25

M8 x 6 1 23
(Stahlkugel) (Innensechskantschraube)

(4.5)

EO
o
\I./

5002
28
A
|
1
1
1
1
67,5
62
5002
1
.
|
T

@ -
0
(2]
olol——F = - — &
2x@5,5 durchgehend -
2x@9,5 Senkung mit Tiefe 5,3 11,5
oxM4 mit Tiefe 6 M6 x 18,5 (Sechskantschraube) 2xM5 (durchgehend)
x4 mit Tiete M6 (Sechskantmutter) M6 x 12
(Innensechskantschraube)
53,5 19
43 9
2xDampfungsschraube
= @6 —e\—@ -

2xM5 mit Tiefe 4,5 (Druckluftanschluss)

[mm]
Bestell-Nr. S SS y74 4
CXS[]20- 20A 20 92 116 30

CXS[120- 25A 25 97 | 121

CXs[J20- 30A 30 102 | 126

CXS[]20- 35A 35 | 107 | 131

CXS[]20- 40A 40 112 | 136 40

CXS[J20- 45A 45 | 117 | 141

CXs[J20- 50A 50 122 | 146

CXS[]20- 60A 60 | 132 | 156

CXS[J20- 70A 70 142 | 166

CXs[J20- 75A 75 147 | 171

60
CXS[J20- 80A 80 152 | 176

CXS[]20- 90A 90 | 162 | 186

CXS[J20-100A | 100 | 172 | 196

22
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Doppelkolbenzylinder mit einstellbarer Endlagendampfung Serie CXS -

Abmessungen: 925

(£) )

jsnepiepuels | buniynjsnepjedwoy

6 (30) ()
2xM5 mit Tiefe 7,5 2xM8 mit Tiefe 12

60 02
|
|
|
[

: s
Q w
30 2 4xM5 mit Tiefe 7,5 =
=5
=
o\ 5
|J—"— ~ -&— - _—g/—e' | ({e]
2 j A 2 A —
@D,
-
3 2
S Y44 =
=
12 | 12 ss =
Om
6 30 V4 30 (>’<’ =2
M8 x 6L =
(Stahlkugel) (Innensechskantschraube) ) L 28 %

g/ 1
=
o=
=1

i = = -t ==
=
1
E_ (=1
2wl L 2 ol 8 =
: HEN. —o—- -— =% =
® | © m
=
[=
4 = = € m
T \ \ <
2xM5 mit Tiefe 7,5 2x@6,9 durchgehend - g 2
2x@11 Senkung mit Tiefe 6,3 14 D
114
M6 x 18,5 (Sechskantschraube) —
M6 (Sechskantmutter) 2xM8 (durchgehend) 8
M6 x 14 @D
575 (Innensechskantschraube) g
) 22 e
455 10  2xDémpfungsschraube g—
SS&
=0
%ﬁ Qs
D D
L [ =
DR
L —=3=3
(e E=%<)
X MDD
2x 1/8 mit Tiefe 6,5 (Druckluftanschluss) Anm.) w = =
= o=
[mm] §§
Bestell-Nr. S SS | zz V4 %5
CXS[25- 25A 25 100 124 30 g =4
CXS[J25- 30A | 30 | 105 | 129 @
CXS[J]25- 35A 35 110 | 134 Anm.) Die Anschlussgewinde TN und TF unterscheiden sich nur in der Ausfiihrung des Leitungsanschlusses. «
CXS[J25- 40A 40 115 | 139 D Q
40 (o=}
CXS[J25- 45A 45 120 | 144 2 (V)
CXS[I25- 50A | 50 | 125 | 149 !
CXS[J25- 60A 60 135 | 159 (] W
CXS[125- 70A | 70 | 145 | 169 2o
CXS[25- 75A | 75 | 150 | 174 g %
CXS[J]25- 80A 80 155 | 179 60 0O =
]
CXS125- 90A | 90 | 165 | 189 = -
CXS[125-100A | 100 175 199 oo
=3
=
o =
» @
L7
P 23
< SVC




Serie CXS

Abmessungen: @32

2xM5 mit Tiefe 8 8 (30) @
2xM8 mit Tiefe 12
//
N /
§ _ _ _ R
©
Q
30 (2) 4xM5 mit Tiefe 7,5
@ / }
- 11
IJ_L ©—-—- 4!— |—1
Il I o
- _ it
2 j 'é— - - _é_cu-
S Y74
16 14 SS
8, 30 z a8
(Stahlkugel)
M10 x 8L © ! 36
(Innensechskantschraube) ‘
— |
= B=—= = e o g
A _
1or &
| + 4 L
S ) .
S | S| of S
I S|« _ =} | I
(’2 — u'\) <+ — : (<) ﬁ
(®) 1 |
0 | @
-— |t © \.‘
iy - A\
© 2x06,9 durchgehend - \ M8 x 16
2x@11 Senkung mit Tiefe 6,3 18 (Innensechs-
M8 x 23 (Sechskantschraube) 2xM6 (durchgehend) kantschraube)
2xM5 mit Tiefe 8 M8 (Sechskantmutter)
67,5 23,5
54 10
2xDémpfungsschraube
B - ®-© -
\2x1/8 mit Tiefe 6,5 (Druckluftanschluss) Anm.)
[mm]
Bestell-Nr. S SS zz V4
CXS[132- 25A 25 112 142 40
CXS[132- 30A 30 117 | 147 Anm.) Die Anschlussgewinde TN und TF unterscheiden sich nur in der Ausfiihrung des Leitungsanschlusses.
CXS[132- 35A 35 122 152
CXS[132- 40A 40 | 127 | 157 50
CXS[132- 45A 45 132 162
CXS[132- 50A 50 137 167
CXS[J32- 60A 60 | 147 | 177
CXS[132- 70A 70 157 187
CXS[132- 75A 75 | 162 | 192 70
CXS[I32- 80A 80 167 197
CXS[J32- 90A 90 | 177 | 207
CXS[132-100A | 100 187 217

24

O
2



Doppelkolbenzylinder mit einstellbarer Endlagendampfung Serie CX S T

Korrekte Signalgeber-Einbaulage zur Abfrage am Hubende

rSXd

Anordnung der elektrischen Eingénge: innen Anordnung der elektrischen Eingénge: auBen

B D

SX0
Buniynjsnepiepuels | buniynjsnepjedwoyy

N j %?zm a
T i o

L) U
A

C —
@,
@5
dulul £
D-7, D-z8, D-YZUW | D-Y6LJ, D-Y70IV =3
Kolben-0 A B D-Y5(], D-Y7CJ D-Y7OWV DAL =
from] Q
(o5 D C D (o] D o a
20 405 | 65 |365(35)| 25(1) | 385 4 30,5 35 =
25 42 8 | 38(365) | 4(25) 40 55 32 -2 =3
32 525 | 95 |485(47)| 55(4) | 505 7 425 05 =)
=]
=
=3
(=1

o e e e e e e e e e e e ey
I Die Signalgebereinbaulage und Montageabmessungen 1
I entsprechen denen der Standardausfiihrung. Siehe S. 18. |

SX0
BunjeBalenuabeipul

%

MSXD
abuejsuaqoy Jopuayabyain
1N

1agab
-leubis

:

asiamuy |uauond

-S}ayJayals| -||91s9
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Doppelkolbenzylinder mit
Endlagenverriegelung hinten

Serie CXS

06, 910, 915, 920, 925, @32

Bestellschllissel
Gewindeart
Symbol|  Typ Kolben-
M 06 bis 620
B Rc 1/8
TN | NPT 1/8 | 925, 932
TF G 1/8

CXS|M|10

—50 R

—Y7BW|S

Fiihrungsart

Gleitfihrung

=

Kugelftihrung

Kolben-@/Hub

Kolben-9@ Hiibe [mm]

6,10,15 | 10, 20, 30, 40, 50

20, 25, 32

10, 20, 30, 40, 50, 75,

= 2 Stk.
S 1 Stk.
n "n" Stk.

¢ Signalgebermodell

lAnzahl der Signalgeber

L - 1

Ohne (mit eingebautem Magnet) ]

+ Wéhlen Sie aus untenstehender Tabelle ein geeignetes

Signalgeberm

odell.

100 ¢ Ausfiihrung mit Endlagenverriegelung hinten

Verwendbare Signalgeber: Siehe S. 40 bis 48 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

Elekiri- . Spannungsversorgung| Signalgebermodell | Anschlusskabellinge (m)*
Typ Sonder- scher |Eetriebs- Verdrahting Elektrischer Eingang 0,5 3 5 Anwendun
funkt : A , 9
dndion Eingang | 2"2€'9¢ (usgarg) — e vertikal axial ) (L) (2)
5 3-Draht | — 5V —_— — Z76 [ ] [ ] — Mikrocontroller —
E Einge- Ja
8 - gossene 12v | 100V — z73 [ ] ® [ ] -
= Kabel Relais
] 2-Draht | 24V SPS
o ; max. "
Nein 5V, 12V 100V — Z80 o [ ) —  |Mikrocontroller
iﬁgﬂ;t Y69A Ysoo | ®@ | ® | O
brah 5V, 12V Mikrocontroller
3-Draht
5 — (PNP) Y7PV Y7P o [ J O
R}
&
§ 2-Draht 12v Y69B Y59B ([ J [ O —
(=] )
n Einge- .
> 3-Draht Relais
£ gossene Ja (NPN) | 24V — | YINWV | YINW | @ ® O SPS
3] Kabel
2 Di ~ abe 5V, 12v Mikrocontroller
s lagnose 3-Draht
& anzeige (PNP) Y7PWV Y7PW ([ J ® O
o (2-farbige
] Anzeige)
Y7BWV Y7BW ([ J [ J O
Wasserfost 2-Draht 12v -
(2-farbige — Y7BA | — o O
Anzeige)
* Anschlusskabellange: 0,5m .......... — (Beispiel) Y59A
. L Y59AL
z Y59AZ

# Elektronische Signalgeber mit der Markierung ,, O*
werden auf Bestellung gefertigt.
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Doppelkolbenzylinder mit Endlagenverriegelung hinten Serie CXS T

Produktspezifische
Sicherheitshinweise

i e
1 Lesen Sie diese Hinweise vor der

1 Inbetriebnahme. Siehe S. 64 bis 70 fiir
1 Sicherheitsvor-schriften sowie

1 Sicherheitshinweise fiir Antriebe und
LSignaIgeber.

E

I

I

I

J

| Montage |

A\ Achtung

Montage und Einstellung

1. L6sen Sie die Verriegelung zur Montage oder
Einstellung des Zylinders. Die Montage oder
Einstellung eines Zylinders in verriegeltem
Zustand kann den Verriegelungsmechanismus
beschédigen.

2. Begrenzen Sie den Einfahrhub nicht mit einem
Dampfungsbolzen oder externen Stopper. Die
Verriegelung funktioniert sonst nicht.

Lésen der Verriegelung

1. Losen Sie die Verriegelung nicht, solange
eine Last darauf wirkt. Andernfalls besteht
Gefahr durch eine pl6tzliche, sprunghafte
Zylinderbewegung.

Steuerschaltkreis

1. Verwenden Sie zur Steuerung des Zylinders mit
Endlagenverriegelung ein
2-Stellungs-4/5-Wege-Magnetventil. Vermeiden
Sie die Verwendung zusammen mit einem
3-Stellungs-Magnetventil (insbesondere mit
Ausfiihrungen mit Mittelstellung geschlossen
und Stahlschieber)

. Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme,
dass Druckluft zugefiihrt wird und auf der
eingefahrenen Seite Riickdruck anliegt. Wird auf
der ausgefahrenen Seite Druckluft zugefiihrt,
wenn sich keine Druckluft im Zylinderinneren
befindet, kommt es zu einer plotzlichen,
sprunghaften Zylinderbewegung und damit zu
einer gefahrlichen Situation.

Manuelle Entriegelung \
Manuelle Entriegelung (Nicht verriegelbar)

N

1. Stecken Sie den Hebel zur manuellen
Entriegelung ein und schrauben Sie ihn in die
Verriegelungshalterung.

2. Ziehen Sie zum Entriegeln in Pfeilrichtung am
Hebel. Lésen Sie den Hebel, um den Zylinder
wieder verriegelungsbereit zu machen.

3. Der Hebel fiir die manuelle Entriegelung
(91,6 x 35, Spitze: M1,6 x 0,35 x 3) istim
Lieferumfang des Zylinders enthalten. Wenn
Sie zusitzliche Hebel benétigen, fordern Sie
diese mit folgender Bestellnummer an:
CXS06-48BK2777 (fiir alle Serien)

Technische Daten

Kolben-@ [mm] 6 10 | 15 | 20 | 25 | 32
Medium Druckluft (lebensdauergeschmiert)

Priifdruck 1,05MPa

Max. Betriebsdruck 0,7MPa

Min. Betriebsdruck 0,3MPa

Umgebungs- und Mediumtemperatur -10° bis 60°C (nicht gefroren)
Kolbengeschwindigkeit A"™.) |30 bis 300mms |30 bis 800mm/s| 30 bis 700mm/s [ 30 bis 600mm/s
Dampfung Dampfscheibe beidseitig serienmassig
Anschlussgrosse M5 [ 1/8”
Flihrungsart Gleitflihrung, Kugelfiihrung (identische Abmessungen fiir beide)

Anm.) Die in der Tabelle angegebene maximale Kolbengeschwindigkeit gilt fir den Ausfahrhub.

Die maximale Kolbengeschwi

ndigkeit fur den Einfahrhub betrégt ca. 70% des Wertes fiir den Ausfahrhub.

Technische Daten Verriegelung

(1))

SX9
jsnepiepueys |buniynjsnepiedwoy

n

>
=
c
>
Verriegelung Endlagenverriegelung hinten «Q
Kolben-@ [mm] 6 10 15 20 25 32 =
Max. Haltekraft [N] 14,7 39,2 98,1 157 235 382 o
Manuelle Entriegelung Nicht verriegelbar g.-
.. =
Standardhiibe =
[mm] | $2 £
Modell Standardhtibe n=
cxsCl 6 ‘S
CXS[10 10, 20, 30, 40, 50 =
CcxsO15 =
CXS[120 =
cxs25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 —
CXS[32 =
« Langhibe (d.h., Hiibe Gber dem Standardhubbereich) werden auf Bestellung speziell angefertigt. m
. . >
Theoretische Zylinderkraft %
«©«
N] |95 @
Kolben-_| Bewe- |[Kolben- Betriebsdruck [MPa] 2<
t - - | flach »=
Modell — tapger 0| e | fech 0.1 [ 0,15 ] 02 | 03 | 04 [ 05 | 06 | 07 D
AUS | 56 — | 84 | 112168 | 224 | 280 | 336 | 39,2 =-
cxsoe | 4 EN | 31 | — | 46 | 62 | 93124 155|186 | 21,7 f%
AUS 157 | — | 31,4471 628 | 785|942 | 110 =
cxs10 6 187 =
EIN [ 100 |10,0 | — [20,0 | 30,0 | 40,0 | 50,0 | 60,0 | 70,0 =
AUS 353 | — | 706|106 | 141 [ 177 | 212 | 247
CXS[15 8 398 =
EIN | 252 |[252 | — |504 |756| 101 | 126 | 151 | 176 =
AUS | 628 |628 | — | 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440 S
CXSL20 | 10 "N [471 471 | — [942 | 141 | 188 | 236 | 283 | 330 Q
AUS | 982 |982 | — | 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687 3
CXSLi25 12 EIN | 756 | 756 | — | 151 | 227 | 302 | 378 | 454 | 529 | | 5 &3
AUS |1 161 | — | 322 | 482 | 643 | 804 | 965 | 1126 | |75 R =
cxss2 | 16 608 BR=
EIN |1206 | 121 | — | 241 [ 362 | 482 | 603 | 724 | 844 | | = ZF
Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] x Kolbenflache [mm?] S
2
Gewicht &
%
[kg]
Standardhiibe [mm] wn
Modell 10 20 30 40 50 75 100 13
CXSM6-CIR 0,105 0,12 0,135 0,15 0,165 — — 8‘ g
CXSL6- R 0,105 0,12 0,135 0,15 0,165 — — = =
CXSM10-OR | 0,18 0,2 0,225 0,25 0,27 — —
CXSL10-CR | 0,18 02 0,225 0,25 0,27 - - Sw
CXSM15-CR 0,3 0,33 0,355 0,38 0,41 — — = 8
CXSL15-0R 0,32 0,35 0,375 0,4 0,43 — — g -y
CXSM20-0R | 0,465 0,5 0,54 0,58 0,62 0,715 0,815 o=
CXSL20-CR | 0,485 0,52 0,56 0,60 0,64 0,735 0,835 S !
CXSM25-0R | 0,72 0,76 0,8 0,84 0,88 0,98 1,08 = %
CXSL25-0R 0,73 0,77 0,81 0,85 0,89 0,99 1,09 53
CXSM32-0R | 1,33 1,43 1,53 1,62 1,72 1,96 22 H =
CXSL32-0R 1,35 1,45 1,55 1,64 1,74 1,98 2,22 o o
w
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Serie CXS

Konstruktion: Gleitfiihrung

CXSM6

‘ | /
-@- - f - f z?%

‘ - LN _ | |

QEs = ‘

‘ i ‘

4 ©r
M- U E {}
I
T T | N |
I
11

Stiickliste
Pos Beschreibung Material Bemerkung
1 | Gehause Aluminium hart eloxiert
2 | Kolbenstange B Stahl hartverchromt
3 | O-Ring NBR
4 | Verriegelungs-Kolbenstange| Spezialstahl
5 | Sicherungsring Spezialstahl
6 | Halterung Verriegelung Aluminium
7 | Verriegelungsstift Spezialstahl
8 | Klemmfeder Federstahl
9 | O-Ring NBR
10 | Dichtung Verriegelung NBR
11 | Handhebel Spezialstahl

* Oben nicht angefihrte Teile entsprechen denen der Standardausfiihrung.

Service-Sets:

Kolben-@ [mm] Bestell-Nr. Inhalt
6 CXSRM6-PS
CXSRL6PS
10 CXSRM10-PS
CXSRL10PS Enthalt die Teile des
15 CXSRM15-PS Service-Sets von
CXSRL15PS Seite 14 sowie die
20 CXSRM20-PS Pos. 9 und 10 aus
CXSRL20PS obenstehender
25 CXSRM25-PS Stuckliste.
CXSRL25PS
30 CXSRM32-PS
CXSRL32PS

+ Die Service-Sets bestehen aus den Sets von Seite 14 plus den Teilen 9 und 10 aus

obenstehender Stiickliste und kénnen unter Angabe der Set-Nr. fur den
entsprechenden Kolben-@ bestellt werden.
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Doppelkolbenzylinder mit Endlagenverriegelung hinten Serie CXS =
5
Abmessungen: @6, @10, @15 2
oF
CcXxs6-CR e
Ansetzpunkt des Hebels zur <o
manuellen Entriegelung @1,7 E"'
=
c
E_ 46— o+ S
@ & «“
2 w»
~ 28,5 o
Sechskant (Schliisselweite 10) =
5y
zz 3_
SS Qo
>
(7]
—
c:
_ - Z [mm] =
Modell SS 74 -
7\
| _@_ N - CXSC6-10R | 75 | 885 a
lqp = - - CXS[16-20R 85 98,5 —
d} ® CXS[I6-30R 95 108,5 i'-
1
I CXS[J6-40R 105 | 118,5 =
CXS[16-50R 115 | 128,5 =
+= Abmessungen, die hier nicht g
angefihrt sind, entsprechen denen o L3
der Standardausfiihrung. 3¢
=
10 «.;-%;
CXsll45-0R @ =3
Qo=
=
e =
=
=
- — - - —— - - s
r >
[=3
QO
(=]
S
@ =
Ansetzpunkt des Hebels zur ‘_2
manuellen Entriegelung @1,7 (‘=D
({=]
7 @
@ -©- ) -@- g
] ({=]
o
Sechskant (O g
e
o4 o
SS [ =3
z & i%
= (=2
(=2
o — =" z
o Z
>
-——-—O—- f 3
I ('D
=9 [mm]
& = = ——F o Modell K [¢) < g
I I CXS[10-CIR | 6,5 | Schlusselweite 12 g g
CXS[15-C0R | 8,5 | Schllsselweite 13 =T
) | S P
Symbol KK ss z 2z Sa
Modell Hub 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 10 | 20 | 30 | 40 | 50 =]
CXS[10-CR 19,5 24,5 80 | 90 | 100 | 115 | 125 | 30 40 50 97 | 107 | 117 | 132 | 142 g T
CXS[15-C1R 20,5 90 | 100 | 110 | 120 | 130 35 45 109 | 119 | 129 | 139 | 149 - (2]
)
= Abmessungen, die hier nicht angefiihrt sind, entsprechen denen der Standardausfiihrung. E g
o =
o 9O
*g
V 2
% S\NC o




Serie CXS

Abmessungen: 320, @25, @32

@
m=sa
o
roS
@
Ansetzpunkt des Hebels zur
manuellen Entriegelung @1,7
R S — @é_
o—I-—o0 T
KK
Sechskant (O
zz
ss
z
Lo | 1= - -
_@. = = = ™
oo ———T
[mm]
Modell o
CXS[120-CIR | Schlusselweite 13
CXSL125-CR | Schlisselweite 16
CXS[I32-CR | Schlusselweite 19
[mm]
f’vmbol KK ss z zz
Modell U6 [10] 2030405075100/ 1020|3040 50] 75 100] 10| 2030 40]50]75 [100] 10|20 30]40]50]75][100
CXSC20-CR 22 27 | 22 [100[110[120]130[140[170]190] 40 60 80 |124|134[144[154|164]194]214
CXS[125-CR 245 | 295 | 245  [107[117[132[142[147|172]197] 40 60 80 [131[141[156[166]171]196|221
CXs132-CR 29 | 34 | 49 [122]132]142[152[162[192[232] 50 70 | o0 [152[162[172[182]192|222|262

= Abmessungen, die hier nicht angefiihrt sind, entsprechen denen der Standardausfiihrung.
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Doppelkolbenzylinder mit Endlagenverriegelung hinten Serie CXS =
o
.
Korrekte Signalgeber-Einbaulage zur Abfrage am Hubende =
Q8
wo
@
Anordnung der elektrischen Eingénge: innen Anordnung der elektrischen Eingange: aufen g_
=
B D s
«©
I\ /)
Tg'if e E — e £
Q
- — =
—_ w - Q
- — Q
| S &— —— | S S S
\ \ © © oS
i ] 7=
— — —r
7t I R, 1§ S 2
— U T — ﬁ T E
=2
LA c @
=
[mm] %
D-Z7, D-Z8, D-Y7TLIW D-Y6L[], D-Y7LIV @
Ko[lr?ﬂ]]_@ A B | D-Y50, D-Y7O D-Y7OWV D-Y7BAL =3
c D c D c D o=
6 15,5 24,5 | 11,5(10) | 20,5 (19) 13 22 55 14,5 ¢>,<, =
10 22,5 22,5 18,5(17) | 18,5(17) 20 20 12,5 12,5 §
15 30,5 24,5 | 26,5(25) | 20,5(19) 28 22 20,5 14,5 §
20 38 27 34(32,5) | 23(21,5) 36 24,5 28 17 =
25 38 34 34 (32,5) | 30(28,5) 36 31,5 28 24 =
32 48 39 44 (42,5) | 35(33,5) 46 6,5 38 29 —
=
[ e e e e e e e e e e e e e ey I-_-“l-
I pie Signalgebereinbaulage und Montageabmessungen : a
. entsprechen denen der Standardausfiihrung. Siehe S. 18. o
e o o o o o e e e e e e o] ‘-8
2
D
3.
@D
«Q
[
c
=3
«Q
o
=
S
=
<«
@
—
s
0%
o=
=2z
<3
@
]
&
=
(=1
(]
Q L
D Q
[o g1
D
=T
Sw
= D
o2
>0
o=
-
@«
= o
=
o=
o 9.
°g
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CXS W

Doppelkolbenzylinder mit
durchgehender Kolbenstange

Serie CXSW

06, 910, 915, 920, 925, @32

Bestellschliissel
Gewindeart
Symbol|  Typ Kolben-
_ M 26 bis 220
Rc 1/8
TN | NPT 1/8 | ©25, 632
TF G 1/8

20

—Y7BW

S

Doppelkolbenzylinder l
mit durchgehender
Kolbenstange

—1(|)0

75,100

Fuhrungsart
M Gleitfihrung
L Kugelftihrung
Kolben-@/Hub ¢
Kolben-@ | Standardhiibe [mm]

6 10, 20, 30, 40, 50

10, 15 10, 20, 30, 40, 50

20, 25, 32 10, 20, 30, 40, 50,

2 Stk.

1 Stk.

S
n

"n" Stk.

» Signalgebermodell

lAnzahl der Signalgeber

[ - |

Ohne (mit eingebautem Magnet) \

x Wahlen Sie aus untenstehender Tabelle ein geeignetes
Signalgebermodell.

Verwendbare Signalgeber: Siehe S. 40 bis 48 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

Sond Elektri- |gotri Verdrah-|__SPannungsversorgung Signalgebermodell Anschlusskabelldnge (m)*
Typ fu?.,r;tie‘;;, scher aﬁ;ﬁg: tung DC Elektrischer Eingang 0,5 3 5 Anwendung
Eingang (Ausgang) — vertikal Adal | O | O | @
5 3-Draht| — 5V — — 276 o [ J —  [Mikrocontroller —
E Einge- Ja
? — goseene 12v | 100V — z73 o o o -
abe
§ 2-Draht| 24V Relais, SPS
= Nein 5V, 12V :T?gy — 780 ) ) __ |Mikrocontroller
S(NDlgﬁB‘t Y69A Y50A e | o | o
5V, 12V Mikrocontroller
3-Draht
o~ o (PNP) Y7PV Y7P e | ®@ | O
a
[0}
%’ 2-Draht 12v Y69B Y59B o [ J O —
g’ Einge-
5 gossene |y, |GG 2av - YINW | yy!NW | @ | @ | O Relais, SPS
= Kabel
2 Diagnose- 5V, 12v Mikrocontroller
H anzeige 8-Drant YIPW | y7pw | @ | @
£ | efabige (PNP) ©
< Anzeige)
u YBW | y7BW | @ | @ | O
Wasserfest 2-Drant 12v -
(2-farbige = Y7BA — [ ] O
Anzeige)
* Anschlusskabellange:  0,5m .......... - (Beispiel)  Y59A
3m ... Y59AL
5M e Y59AZ

Anm.) Y7BAL ist nicht mit den Baugréssen @10, @15 und @20 kompatibel. Bitte gesondert anfragen.
 Elektronische Signalgeber mit der Markierung ,, O“ werden auf Bestellung gefertigt.
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Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange Serie CXS W

Technische Daten

P
3
©
QD
o
xQ
Kolben-@ [mm] 6 | 10 [ 15 | 20 | 25 | 32 es
Medium Druckluft (lebensdauergeschmiert) E"‘
Priifdruck 1,05MPa =
Max. Betriebsdruck 0,7MPa 5
Min. Betriebsdruck 0,15MPa \ 0,1MPa «
Umgebungs- und Mediumtemperatur -10° bis 60°C (nicht gefroren) 2
Kolbengeschwindigkeit 50 bis 500mm/s g
Dampfung Dampfscheibe beidseitig serienméssig %
Hubtol 0 bis -10mm vom Standardhub 3_
ubtoleranz (Ausgefahrenes Ende: 5mm; eingefahrenes Ende: 5mm) Q QC)
(/2]
Anschlussgrosse M5 1/8” g)h
Filihrungsart Gleitfhrung, Kugelfiihrung (identische Abmessungen fiir beide) g_
=
S
Standardhiibe Q@
il | =
Modell Standardhiibe Langhub %
CXSWL] 6 10, 20, 30, 40, 50 — ‘£..
cXswilio =
CXSWLI15 10, 20, 30, 40, 50 75,100, 125, 150 %
CXSWLI20 Q m
CXSW[I25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 125, 150, 175, 200 w %
CXSWCI32 <=
= Siehe "Bestelloptionen" auf Seite 50 furr Langhtibe (d.h., Hiibe tiber dem Standardhubbereich). ?.’_
3
- - -
Theoretische Zylinderkraft =
=] Bestelloptionen N =
=
Siehe S. 49 bis 52 fiir Bestelloptionen Kolben- I\ 0 \benfliche Betriebsdruck [MPa] =
der Serie CXSW. Modell stangen-@ [t m
[mm] 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7 =S
Q.
CXSWO 6 4 31 46 | 62 | 93 | 124 | 155 | 18,6 | 21,7 g
CXSWLI10 6 100 10| 20 [ 30 | 40 | 50 | 60 | 70 || ‘:<'§
w
(1°]
CXsSwCl15 8 252 252 | 50,4 | 75,6 | 101 126 | 151 176 =3
D
CXSw[120 10 471 47,1 | 94,2 | 141 188 | 236 | 283 | 330 ‘8
=3
CXSW[125 12 756 756 | 151 227 | 302 | 378 | 454 | 529 cg
CXSWL[132 16 1206 121 241 362 482 603 724 844 g—
=
Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] x Kolbenflache [mm?] %
[
3
Gewicht 3
" (]
(kal =
Standardhub [mm S
Modell i) =
10 20 30 40 50 75 100 -
CXSWM 6 0,11 0,13 0,14 0,16 0,17 — — g"
CXSWL 6 0,12 0,13 0,15 0,16 0,18 — — %
CXSWM10 0,24 0,26 0,28 0,30 0,32 0,37 0,42 »
CXSWL 10 | 0,25 0,27 0,29 0,31 0,33 0,38 0,43 e
CXSWM 15 0,43 0,45 0,48 0,51 0,54 0,61 0,68 g 8
CXSWL 15 0,47 0,50 0,52 0,55 0,58 0,65 0,42 -
CXSWM 20 0,71 0,74 0,78 0,82 0,85 0,95 1,04 _8 (us]
CXSWL 20 0,75 0,79 0,82 0,86 0,90 0,99 1,08 (=4 8
CXSWM 25 1,06 1,11 1,17 1,22 1,28 1,41 1,55 g 8’
CXSWL 25 1,07 1,12 1,18 1,23 1,29 1,42 1,56 g T
CXSWM 32 2,04 2,12 2,21 2,29 2,38 2,59 2,81 = (7]
2. 9
CXSWL 32 2,06 2,15 2,23 2,32 2,41 2,62 2,83 g g
3 3
o @
*g
GSvC 3




Serie CXSW

Betriebsbedingungen

Max. bewegte Masse

Wird der Zylinder eingebaut, wie in
nachstehender Zeichnung dargestellt, darf
die max. bewegliche Masse W nicht die in
dem Diagramm unter der Zeichnung
angegebenen Werte Ubersteigen.

W
w
SIS AL AL A S LTS SIS LS AT AL S o
4 ——— CXSWM (Ausfihrung mit Gleitfihrung)
_ _| = ——- CXSWL (Ausfiihrung mit Kugelfiihrung)
35 —_—
—_— B }
— 5
I I — 1 | |es
= —— | T : Wgzs
$ 2,5
8
s
L 2 = ——Fo==t==
g _ 1 oz
3 T
315
3
s “=1--—---- 1lo1s
1 ]
0S——T— T T510
i -
0 20 40 60 80 100

Zylinderhub [mm]

Anm.) Erfragen Sie bei SMC die max. bewegte
Masse fiur Langhiibe entsprechend lhrer
spezifischen Anwendungsbedingungen.

Verdrehtoleranz

Die Verdrehtoleranz 6 ohne Last muss gleich
oder kleiner als der in der Tabelle unten
angegebene Richtwert sein.

Gehéuse

=]

—

I Platte

Kolben-@ [mm] 6 bis 32

CXSWM (Gleitfiihrung) 01

CXSWL (Kugelfiihrung) '
34

Kolbenstangenabweichung

Nachstehendes Diagramm zeigt eine
Abweichung X ohne Last.

k3

g

- 4 s =

H Ausfahrhub

2 [——-‘
Kolben-@ [mm] 6 bis 32
CXSWM (Gleitfithrung)

0,03mm

CXSWL (Kugelfiihrung)

Zulassige kinetische Energie

Die bewegte Masse und die
Zylindergeschwindigkeit durfen beim Betrieb
eines vertikal montierten Zylinders die in
nachstehendem Diagramm angegebenen Werte
nicht Ubersteigen. Beim Betrieb eines horizontal
montierter Zylinders muss die maximal bewegte
Masse ausserdem unter den im Diagramm links
angegebenen Werten liegen.

Die Zylindergeschwindigkeit ist mit Hilfe eines
Drosselriickschlagventils einzustellen.

40 [CXSWO32
\
CXSWL25
20 | \
CXSWL120
10 [CXSwrl15 \\\
N\ AY AY
\ \ \
AARY
\ \\
= CXSWLH0
[ 4
§ B\
g 2 A
17} CXSWLle
©
= \
@ 1 \ e
5 AN AN
H \
o 05
I \
0,3
0,2
0,1
0,05
0 50 100 200 300 500 1000
Zylindergeschwindigkeit Vp [mm/s]

O
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Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange Serie CXS W

Konstruktion

CXSWM Gleitfiihrung

rsxo

ﬁ,
5% % W
CXSWL Kugelfiihrung

@@@??@?@@/@

SX0
IV | Bunaynysnep.epuels |Buniynisnepjedwoy

SXO

I\ | BunjdusepusBerpus Jaseqaisuia )

= Kd
29 B O o

(Kolben)

—f
CXSWL10, 15 m
=3
QO
e
82
(/2]
CXSWLI6 CXswrCi10 CXSWwLI25, 32 ‘:D
=3
Stiickliste Stiickliste <
Pos| Beschreibung Material Bemerkung Pos Beschreibung Material Bemerkung =
1 | Gehduse Aluminium hart eloxiert 13 | Sicherungsring Spezialstahl vernickelt 3
2 | Kolbenstange A Stahl hartverchromt 14 | Déampfungshalter Kunststoff o
3 | Kolbenstange B Stahl hartverchromt 15| Kugelfiihrung — %
4 | Zylinderkopf/Lager Aluminium 16 | Lagerdistanzstiick Kunststoff g
5 | Platte Aluminium hart eloxiert 17 | Dampfscheibe Polyurethan <‘=D_
6 | Kolben A Aluminium chromatiert 18 | Stopfen Chromstahl vernickelt <=D
7 | Kolben B Aluminium chromatiert 19 | Dichtungshalterung Aluminium %
8 | Magnet Magnetmaterial 20| Kolbendichtung NBR =
9 | Dampfungsbolzen Stahl vernickelt 21| Abstreifer NBR 5
10 | Sechskantmutter Stahl vernickelt 22" O-Ring NBR =3
11| Innensechskantschraube Chromstahl vernickelt 23| O-Ring NBR a
12| Innensechskantschraube Chromstahl vernickelt * Die Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 20 bis 22 und kénnen unter Angabe der g-
Anm.) Die Kolbenstange fiir CXSWL ist aus abgeschrecktem Stahl. Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-@ bestellt werden. Fiir CXSWL15 sind zwei @
. O-Ring-Ausfuhrungen (22) erhaltlich. Fur die Ubrigen Baugrdssen gibt es nur eine D
Service-Sets: O-Ringart.
Kolben-@ [mm] Bestell-Nr. Inhalt Bei CXSWL6 wird fiir Pos. 16 Aluminium verwendet. «a P
D Q
6 CXSWM6-PS oS
CXSWL6-PS 2 '}
10 CXSWM10-PS !
CXSWL10-PS [e)
" CXSWM15-PS =R
CXSWL15-PS Pos. 20 bis 22 o4
20 CXSWM20-PS aus obiger Tabelle. 3 0@
CXSWL20-PS g -
o5 CXSWM25-PS o
CXSWL25-PS >0
CXSWM32-PS 5 g
32 = =
CXSWL32-PS o >
o @
L7
1
V7 35
ZS\VC




Serie CXSW

Abmessungen: @6, @10

(13) (2) (13)
CXSWLI6 [mm]
) © Modell S SS | Z2Z 4 w
] CXSWLI6-10 10 66 | 103 | 40 46
i e — e — S CXSWLI6-20 20 76 | 123 | 50 56
- CXSWL16-30 | 30 | 86 | 143 | 60 | 66
Ov © CXSWLI16-40 40 96 | 163 | 70 76
S CXSWLI6-50 50 | 106 | 183 | 80 86
19 w (10) 4xM3mit Tiefe 4,5 Ny pei den Modellen CXSWEI6-10 und CXSWEI6-20 ist
(ége.tgenrpet:hegende ein Teil der Signalgebermontageschiene (mit "*"
eite gleich) gekennzeichnete Abmessungen) zur Vereinfachung der
™, M A — 1 Signalgebermontage eingekerbt,
R ey it
22,5 c{n
22,5
4xM5 mit Tiefe 4,5
(Druckluftanschluss) (gegentberliegende Seite gleich)
ZZ
5,5 8 SS 8 S 55
2x@3,4 durchgehend
N 13 2x@6,5 Senkung mit Tiefe 3,3
3 3 275 13 o {3) A6
2xM3 x 5 P 1 14
(Innensechs- 12000 ,—L
= kantschraube) L1 ||
L ol © ! I — = (o
- [ N [ === & N l{?'
5 re—1 i |Bo —& = S92 ot
&7 11 ® = 8 g
S Lo — e
J@ 4xM3 o/ ] 2xM2,5 x 6
i (durchgehend) (\‘}‘ (Innensechs- d
2xM3 x 12,5 (Sechskantschraube) M
2xM83 (Sechskantmutter) 4xM3
durchgehend
CXSWLI10 (durchgehend)
4xM3 mit Tiefe 5 . (20) (2) (20) [mm]
2xM4 Modell S SS | Z2Z z
mit Tiefe 7
o | CXSWCI10-10 10 | 92 | 136 | 52
- £ | CXSWLI10-20 | 20 | 102 | 156 | 62
S | CXSW10-30 | 30 | 112 [ 176 | 72
> —©- - & | CXSWLI10-40 | 40 | 122 | 196 | 82
™ (4]
CXSWL[I10-50 50 | 132 | 216 | 92
hid & CXSWLI10-75 75 | 157 | 266 | 117
S 2£| oxswo10-100 | 100 | 182 | 316 | 142
20 2 _(20) Ei CXSWL[110-125 125 | 207 | 366 | 167
‘ CXSWL[110-150 150 | 232 | 416 | 192
AXMS3 mit Tiefe 4,5 # Nur bei den Modellen CXSWII10-10 und GXSWII10-20
o / ‘ ist ein Teil der Signalgebermontageschiene (mit "*"
3 i ‘ | 1 gekennzeichnete Abmessungen) zur Vereinfachung der
:S_ — ) ';Y__@_-@- —|- f w Signalgebermontage eingekerbt,
~ T 5
30 N
4xM5 mit Tiefe 4,5
(Druckluftanschluss) (gegentberliegende Seite gleich)
2x@3,4 durchgehend
2x@6,5 Senkung mit Tiefe 3,3 7z
8 9 SS 9 S 8
20 Y4 20
2xM5 x 5L ‘ . 20 i
(Innensechs- PR 1,115
kantschraube) 1_2,1 & —
o
" g__::“ = : | @
© A_F?_, S|e ‘— @ — _\‘6@ wvASP_,g’
8 ! 0| Y ¥ NN 8
o ® 2 e i
Y oly . — —
© 2 - — ad ] 2xM3 x 10L
N ‘Lz, (Innensechs-
o 7,5 kantschraube)
4xM3 2xM4 x 14,5L (Sechskantschraube) 4xM4
mit Tiefe 5 2xM4 (Sechskantmutter) (durchgehend)
36

ZS\NC



Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange Serie CXS W

P
3
Abmessungen: @15, 320 2
o8
CXSWLI15 ol |
4xM4 x 0,7 mit Tiefe 6 5 @5) 2) @5) Modell S |SS|zz | z (22}
oxM5 2 CXSW[115-10 10 | 105 | 153 | 55 g_
mit Tiefe 8 £ | CXSWLCI15-20 20 [ 115 | 173 | 65 -
L — B2 c
X o 8 | CXSWLI15-30 30 | 125193 | 75 =
§ CXSW[115-40 40 | 135 | 213 | 85 «Q
S -© B3 @ | cxswri15-50 50 | 145 | 233 | 95 w
& o | CXSWL15-75 75 | 170 | 283 | 120 &
ud b 2 =] CXSWLI15-100 | 100 | 195 | 333 | 145 3
= i CXSW[I15-125 125 | 220 | 383 | 170 (V]
25 @ (25) ~ [CXSWOI15-150 | 150 | 245 | 433 | 195 ol
- Qo
?’;Mgnr[‘].‘l';‘;;eg%ﬁe eich) * Nur bei den Modellen CXSWLI15-10 und CXSWLI1520 | 25 &
0 9€9 : 9 ist ein Teil der Signalgebermontageschiene (mit "*" (/7]
Y [ ) ! [ gekennzeichnete Abmessungen) zur Vereinfachung der E‘
9’:@' ©-0 ? ¢ —{- r T\' Signalgebermontage eingekerbt. 2—
e}
o X c
385 | © 38,5 & S
4xM5 mit Tiefe 4,5 «
(Druckluftanschluss) =
(gegenliberliegende Seite gleich) ;—:-
2z =
10[,_9 SS 9.8 .10 =
% __ Z (25) 20 s
2xM6 x 5 L, 2x@4,3 durchgehend 1,118 b
(Innensechskantschraube) 1 n;? 2x@8 Senkung mit Tiefe 4,4 Q an]
0‘ & X =
%% / nw=
P A= — | 5 . 2
p =
o = [ . s
2 el | © © B85 =
o ks 6 N =
g - & : _ —— o] L (=1
4xM4 © ‘ 5 12*
mit Tiefe 6/ @ %&Y’ e T 9 E
2xM4 x 14,5 (Sechskantschraube) 4xM5 (Zla(ri;ﬂei;el:%s- E
\2xM4 (Sechskantmutter) (durchgehend) kantschraube) 5
CXSWLI20 =
, mm) |Q B
4xM4 mit Tiefe 6 6 30 30
- co,. @ €0 Modell s[ss[zz][z »g
2xM6 mit Tiefe 10 - ==.
<xvo mit fiefe 19 CXSW[20-10 10 | 120 | 178 | 60 =
> o | CXSW[I20-20 20 [ 130 | 198 | 70 %
—‘ £ | cXswi20-30 30 | 140 | 218 | 80 =
o = =
b —@— - - S | CXSWLJ20-40 40 | 150 | 238 | 90 <«
© E CXSW[20-50 50 | 160 | 258 | 100 g.
% ? | cXswr20-75 75 | 185 | 308 | 125 o
30 @ 30) CXSWCI20-100 | 100 | 210 | 358 [ 150 [E=F
8xM4 mit Tiefe 6 (gegentiberliegende o | CXSWII20-125 125 | 235 | 408 | 175 Bl
| > / Sefte gleich) 25| CXSWI120-150 | 150 | 260 | 458 | 200 [o¥=4
~ 5o — § x| CXSWI120-175 | 175 | 285 | 508 | 225 ®
- A, 5 CXSWCI20-200 | 200 | 310 | 558 | 250 =y
w0 44,5 / 2 44,5 LQ = Nur beim Modell CXSW[J20-10 ist ein Teil der g
o ~ N Signalgebermontageschiene (mit "*" gekennzeichnete a
4xM5 mit Tiefe 4,5 Abmessungen) zur Vereinfachung der =
(Druckluftanschluss) Signalgebermontage eingekerbt, =3
(gegeniiberliegende Seite gleich) %
2xM8 x 6 Zz
(Innensechs- 1212 ss 12 S 12 < g
kantschraube) 6 30 4 (30) 2x@5,5 durchgehend oS
. 2x@9,5 Senkung mit Tiefe 5,3 o5 D QD
8 ) = 5
S / 123
q;\' —,
L L ; - Om
= yy S x
. | g 1 =3
HE O—= 388 +iq S g
Yol —
° o P o =
[] : = ry S
\ = I (7]
4xM4 = K ’L g* = 2
mit Tiefe 6 S iy -~ 15 = =3
2xM6 x 18,5 (Sechskantschraube) 4xM5 2xM6 X 12 o 3
\ 2xM6 (Sechskantmutter) (durchgehend) (Innensechs- g =
kantschraube) P
&
ZSNC 87




Serie CXSW

Abmessungen: @25, @32

4xM5
CXSWI[125 mitTiefe 7.5 6 (30) (Z) (30) [mm]
2xM8 mit Tiefe 12 Modell S SS | zz Z
N o CXSW[125-10 10 | 122 | 180 | 62
o | CXSW[I25-20 20 [ 132 | 200 | 72
o >
s - _@_ - € = CXSW[]25-30 30 | 142 | 220 | 82
3 S | CXSWI25-40 | 40 [ 152 [ 240 | 92
d o § | CXSW25-50 | 50 | 162 | 260 | 102
N
8xM5 mit Tiefe 7,5 (gegenliberliegende Seite gleich) SR A 75 | 187 | 310 ) 127
20 / 2 20 CXSWL[25-100 | 100 | 212 | 360 | 152
} 80 & CXSWL[I25-125 | 125 | 237 | 410 | 177
® | 2EF| CXSWI125-150 | 150 | 262 | 460 | 202
6 _ [o)] 1]
N > o0—6° ol Y § 25| CXSWL125-175 | 175 | 287 | 510 | 227
r - 4
n [ ¢ £ g CXSWI125-200 | 200 | 312 | 560 | 252
[le)
46 L9 = Nur beim Modell CXSW125-10 ist ein Teil der
46 Signalgebermontageschiene (mit "*" gekennzeichnete
4x1/8 mit Tiefe 6,5 Abmessungen) zur Vereinfachung der
(Druckluftanschluss) (gegentiberliegende Seite gleich) Signalgebermontage eingekerbt.
zZ
12 12 SS 12§ 12
L6l |80 z (30) 30
2xM8 x 6 . & 2x@6,9 durchgehend 1 [ 28
(Innensechs- 8% o9 —
kantschraube) l— *g~ 2x@11 Senkung mit Tiefe 6,3 -
— 5 -
S 2 i b
3 | So | mg}_ gf{_/_E, 8220 i
? © Js N @ ©
o= =1 <
o - E
8 o e 14]
AxM5 v 4xM6 (durchgehend
mit Tiefe 7.5 2xM6 x 18,5 (Sechskantschraube)
’ 2xM6 x 14
2xM6 (Sechskantmutter) (Innensechs-
kantschraube)
CXSWLI32 8. 80, @ 60 [mm)
4xMS5 mit Tiefe 8 2xM8 Modell s [ss[zz] z
mit Tiefe 12_ CXSW132-10 | 10 | 143 | 213 | 83
| T - o | CXSW32-20 | 20 | 153 [ 233 | 93
\ ‘ £ | CXSW[32-30 | 30 | 163 | 253 | 103
T;; H-O0O—- ©—F iy CXSW[I32-40 40 | 173 | 273 | 113
~ : & | CXSWLI32-50 | 50 | 183 | 293 | 123
of . ? | cxsWr132-75 | 75 | 208 | 343 | 148
- CXSWL132-100 | 100 | 233 | 393 | 173
30 @ (30) 8xMS5 mit Tiefe 7,5 - o CXSWL[I32-125 | 125 | 258 | 443 | 198
(gegentiberliegende Seite gleich) % 5 CXSWI[32-150 | 150 | 283 | 493 | 223
L S| CXSWL132-175 | 175 | 308 | 543 | 248
= ]
7 > " CXSWI[132-200 | 200 | 333 | 593 | 273
o . © ‘;" o 1" * Nur beim Modell CXSWLI32-10 ist ein Teil der
A C2 Signalgebermontageschiene (mit "*" gekennzeichnete
56 56 Abmessungen) zur Vereinfachung der
4x 1/8 mit Tiefe 6,5 (Druckluftanschluss) Signalgebermontage eingekerbt.
(gegenuberliegende Seite gleich)
Y44
1614 SS 14 _S_16
2xM10 x 8 2x@6,9 durchgehend 38
(Innensechs- 2x@11 Senkung mit Tiefe 6,3 1 36
o kantschraube) -
S é}
© i S ol oS T
x5 1]
mit Tiefe 8
2xM8 x 23 (Sechskantschraube) 4xM6 (durchgehend)
2xM8 (Sechskantmutter) 2xM8 x 16
38 7 svc (Innensechskantschraube)
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Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange Serie CXS W e

Korrekte Signalgeber-Einbaulage zur Abfrage am Hubende

rsXo

[pu3 JeseqiRisuis M| Gunaynysnepaepuels |Buniynisnepjedwoy

Anordnung der elektrischen Eingénge: innen Anordnung der elektrischen Eingdnge: auBen

A B

[1]

|

|

|

|

L

l

ee——Fof

)

N]
LA B
[mm]
D-z7,D-28,D-Y7OW | D-Y6[, D-Y7LV
_ il y 4 D-Y7BAL
K"['rtr’]‘jn”] Z A | D-Y50, D-Y7OJ D-Y7OWV
B B B
6 13,8 9,8 (8,3) 11,3 3,8 §<’
10 28,5 245 (23) 26 — =
15 35 31 (29,5) 32,5 - ‘S
20 425 38,5 (37) 40,5 — g—
25 435 39,5 (38) 415 33,5 =,
32 54 50 (48,5) 52 a4 =
=
o e Em Em m Em Em Em o Em Em Em Em Em Em R Em Em Em Em Em Em Em Em Em oy -r-nl-
I Die Signalgebereinbaulage und Montageabmessungen | =
I' entsprechen denen der Standardausfiihrung. Siehe S. 18. | %
- e e e e e e e e ]
23
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@
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(=]
(@]
=
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Reed-Schalter: Direktmontage

D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V)

Technische Daten

D-A9L], D-A9LV

Signalgeber Bestell-Nr.| D-A90 | D-A90V | D-A93 | D-A93V | D-A96 | D-A96V
Elektrischer Eingang axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anschlussart 2-Draht 3-Draht
Anwendung Mlkrocontgijllgr, Relais, Relais, SPS Mikrocontroller
AC
' max. 24V pg /50mA
Spannungs: Strombereich 2 24VDGC/5 bis 40mA .
versorgung/ o Som | T 8V D%mmA 100VAG/5 bis 20ma | 4 Pis 8VDC/20mA
max. 100V p¢ /20mA
Kontaktschutz-Schaltkreis| nicht erhéltlich
max. 2,4V (bis zu 20mA)
Interne Schaltkreise Interner Spannungsabfall 0 max. 3V (bis zu 40mA) max. 0,8V
D-A90(V) Betriebsanzeige ohne EIN: rote LED
B ! Kontakt- 16 AUS() e Anschlusskabel ........ élbesténdiges PVC: @2,7, 0,5m
% : SC;‘;‘(Z' i Braun [Rof] D-A90 (V), D-A93 (V): 0,18mm? x 2-adrig (Braun, Blau [Rot, Schwarz])
g : ' cDPi1 ~ D-A96 (V): 0,15mm?, 3-adrig (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss, Schwarz])
{8 o oneiz foAUS)
au [Schwarz] GeW|Cht
D-A93(V)
R (ED " +Braun  1mommomooos l la]
. y [Rot] + Kontakt- K
12 o ! schutz- :-OgUSH)[R : Signalgeber Bestell-Nr.| D-A90 | D-A90V | D-A93 | D-A93V | D-A96 | D-A96V
H B H B raun [Rot
i3 ; i box 4 Anschlusskabeliinge: 0,5m 6 6 6 6 8 8
'3 § Dopprt Anschlusskabellange: 3m| 30 30 30 30 41 41
' : ! cD-P12 {OAUSH)
DR [Sgﬁwarz] """"" ' giﬁwarz]
D-A96(V) Kontaktschutzbox
AR TSLEEEE . DC(+)
i By L Braun [Rof " Die Signalgebermodelle D-A9 verfiigen nicht Interne Schaltkreise
2 Uiber eingebaute Kontaktschutzschaltungen.
53 qronm I DC-Soannun Verwenden Sie eine Kontaktschutzbox bei CD-P11 _ _Spule.
% (1) diode” i Schwarz [Weiss] P ° induktiven Lasten, bei Anschlusskabeln langer Funkenléscohun ‘ ‘ Ogyﬂ%n [Rot
‘8 : 0 als 5m und bei 100V AC. 9 :
: 1 DCH) = o—1u
""""""" B|afj )[Schwarz] Bestell-Nr. [Spannung Anschlusskabelldnge [ ggﬁ [Schwarz]
CD-P11 [100VAC |  Signalgeberseite: 0,5m
CD-P12 | 24VDC Lastseite: 0,5m CD-P12 _ Spule

Abmessungen

Fir die Signalgebermodelle D-A90(V) ist keine
spezielle Spannung unter 100VAC spezifiziert.
Wahlen Sie deshalb einen Signalgeber auf
Grundlage der verwendeten Spannung.

AUS(+)
! ]
|
\ } AUS()

Blau [Schwarz]

D-A90, D-A93, D-A96

M2.5 x4

Schlitzschraube

D-A90V, D-A93V, D-A96V

Betriebsanzeige

-~ Ausfihrung D-A90

A
o
[=]

ohne Betriebsanzeige

.

i
tnI— ?'_’—J:

o2.7 .rl

! t

40

10—

. ie M25x4 22

5 Optimale Schaltposition o8 Sohteschraube —6_<

T o S— — m‘i'
g- = ']——u] e {g} EL VE —
1 S 1
] Betriebsanzeige
: 22— Ausfahrung D-AS0V
(24.5) ohne Betriebsanzeige

Die Abmessung in ( ) gilt fir D-A93.

N

Optimale Schaltposition



Elektronische Signalgeber: Direktmontage

D-M9N(V), D-M9P(V), D-M9B(V)

Technische Daten

Eingegossene Kabel sps: speicherprogrammierbare Steuerung

rSXo

snepJepue)s | Buniynjsnepjedwioy]

® Reduzierter Strom bei D-M9LI/D-M90OIV (mit Betriebsanzeige)
2-Draht-Ausfihrung (2,5 bis 40 mA). Signalgeber Bestell-Nr. D-FON D-FONV D-FOP D-FOPV D-F9B D-FI9BV
@® RoHS-konform Elektrischer Eingang axial vertikal axial vertikal axial vertikal
® UL-zertifiziertes (Typ 2844) Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Anschlusskabel wird verwendet Ausgangsart NPN | PNP —
o1 ,5-mal flexibler als konventionelles Anwendung Mikrocontroller, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS
MOd?II (SMC-VergIeich) B Vlersorgungsspannung 5,12, 24VDC (4,5 bis 28V) — (@)
® Flexikabel als Standardausfiihrung Stromaufnahme max. 10mA — &
Spannungsversorgung max. 28VDC | — 24VDC (10 bis 28 VDC)
— Arbeitsstrom max. 40 mA 2.5 bis 40 mA
- g \',?,, Interner Spannungsabfall max. 0,8 V max. 4 V
o Leckstrom 100 pA max. bei 24 VDC max. 0.8 mA
Betriebsanzeige EIN: rote LED
| Standard geman CE-Standards

[ ® Anschlusskabel
Olbestandiges PVC: 92.7 x 3.2

Bunydugpusbelpu3 saieqieisus Wiy | Bunayny

D-M9B(V) 0.15 mm2 x 2-adrig
) X D-M9N(V), D-M9P(V) 0.15 mm2 x 3-adrig o
- ) B Anm. 1) Fir elektronische Signalgeber mit vorverdrahtetem Stecker siehe Leitfaden fir Signalgeber | ><
- Anm. 2) Fur allgemeine technische Daten fiir elektronische Signalgeber sowie »
Anschlusskabellangen siehe Leitfaden fir Signalgeber.
Gewicht
lg]
A\ Achtu ng Signalgeber BestellNr. D-MON(V) D-M9P(V) D-M9B(V)
Befestigen Sie den Schalter mit der dafiir . 0.5 8 8 7 =
vorgesehenen, am Schaltergehiuse Anschlusskabellange 3 py Y 38 -
angebrachten Schraube. Wird eine andere [m] r:"
als die mitgelieferte Schraube benutzt, 5 68 68 63 o
kann der Signalgeber beschadigt werden. QO
gnee 9 Abmessungen =
X 3
Interne Schaltkreise D-M9C] 8 Einheiten: mm | & G
D-MIN(V) : ) ! L= §
e i obe) 6 _|Optimale Schaltposition D
! + Braun [
i 22 | S
K2R o
58 : Befestigungsschraube M2.5 x 4 o
S= ) +—O AUS 6 [=
TEE ! Schwarz Schlitzschraube 5
%o ' Betriebsanzeige =
: ! 2.6 - ©
5 Lonc ) ' —— @ =
B RRRELREEE R ' Blau ¥ 0—'\# o %
~l 2 o X D=
D-M9P(V) 20 cé) > =¥
' ——ODC (+) o
| v Braun g
: - : D
' 4'_5% Ny : &
=g | D-M9LIV =
: I§§’ —%—OAUS o
i i\ Schwarz
5 \—O DC () 2.7 Q
"""""""""""""" Blau o
@
=
D-M9B(V) ©
___________________________ ] fe} V]
O AUS (+) — o ' -8 vy}
’ i Braun | = (]
Wé ! _ ) , 7 o2
+28 5 Befestigungsschraube M2.5 x 4 Betriebsanzeige = (1
§§§_P/ =~ i Schlitzschraube 8 g -
23 : 2 32 «o B
‘ : [ b o
L0 AUS () ~ 1@ _ED{@LE' 2 g
"""""""""""""" Blau 2 6 |Optimale Schaltposition o =
20 | 8 =
ZS\VC 41




Elektronische Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige:
Direktmontage

D-MONW(V), D-M9PW(V), D-M9BW(V)
Technische Daten

® Reduzierter Strom bei

sps: speicherprogrammierbare Steuerung

2-Draht-Ausfihrung (2,5 bis 40 mA). D-M9OW/D-M9OWV (mit Betriebsanzeige)
® RoHS-konform Signalgeber Bestell-Nr. | D-MONW |D-MONWV| D-M9PW |D-M9PWV| D-M9BW |D-M9BWV
® UL-zertifiziertes (Typ 2844) Elektrischer Eingang axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anschlusskabel wird verwendet Anschlussart 3-Draht 2-Draht
® 1,5-mal flexibler als konventionelles Ausgangsart NPN | PNP _
MOd_e” (SMC_Verglemh) . Anwendung Mikrocontroller, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
® Flexikabel als Standardausfihrung Versoraunassoann 5 12 24YDC (4.5 bis 28V —
® Die optimale Schaltposition kann anhand gungsspannung 5 (4,5 bis 28V)
der Farbe der leuchtenden LED Stromaufnahme max. 10mA —
bestimmt werden. Spannungsversorgung max. 28VDC | - 24VDC (10 bis 28 VDC)
(rot — griin — rot) Arbeitsstrom 40 mA or less 2.5 bis 40 mA
Interner Spannungsabfall max. 0,8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4 V
/ Leckstrom 100 pA max. bei 24 VDC max. 0.8 mA
- g ' ) Betriebsposition .......... rote LED leuchtet auf.
- / Betriebsanzeige Optimale Betriebsposition .......... griine LED leuchtet auf.
) B Standard geman CE-Standards
-t Ale * ® Anschlusskabel
- élbestandiges PVC: 92.7 x 3.2
D-M9BW(V) 0.15 mm2 x 2-adrig
D-MONW(V), D-MOPW(V)  0.15 mm2 x 3-adrig
. Anm. 1) Fur elektronische Signalgeber mit vorverdrahtetem Stecker siehe Katalog.
Interne Schaltkreise Anm. 2) Fur allgemeine technische Daten fiir elektronische Signalgeber sowie
Anschlusskabellangen siehe Katalog.
D-MINW(V) .
Gewicht
]
Signalgeber Bestell-Nr. D-MONW(V) D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0.5 8 8 7
Anschlusskabellange 1 14 14 13
[(m] 3 41 4 38
5 68 68 63
Abmessungen
~ Einheiten: mm
DC ;
; Bral(fr;) D-MoOW »
; i = ; —— - —g
AUS 6 ‘Optimale Schaltposition
i Schwarz 22
DC (-) Befestigungsschraube M2.5 x 4

Schlitzschraube
Betriebsanzeige

2.6
D-M9BW(V) L . jﬂ*
___________________________ - b e — &
——OAUS <| © N
Braur(1+) N 22 N
75/ D-MOCIWV
———0 AUS (-) LL27
'''''''''''''''''''''''''' Blau
Betriebsanzeige of o [|]&
LR—| (o))
ON : : g p
Betriebsbereich ! ! OFF Befestigungsschraube M2.5 x 4 Betriebsanzeige
' i i ! Schlitzschraube 8
|Anzeige! ! ' e
| Rot | Gran | Rot | L2 - 3.2 :
Optimaler v’ — :
Bgtriebsbereich £ 6 ‘ Optimal|e Schaltposition
20

42 ZS\NC



Wasserfester elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige: — -
Direktmontage

D-M9ONA(V)/D-M9PA(V)/D-M9BA(V)

Eingegossene Kabel Technische Daten

® Wasser (KihImittel) bestandig Typ

rSX0

snepJepue)s | buniynisnepedwoy|

® Reduzierter Strom bei 2-Draht-Ausfihrung ~ D-M9OA(V) (mit Betriebsanzeige) SPS: speicherprogrammierbare Steuerung
(2,5 bis 40 mA). Signalgeber Bestel-Nr. | D-MONA |D-MONAV| D-M9PA |D-M9PAV | D-M9BA |D-M9BAV
@® Die optimale Schaltposition kann anhand Elektrischer Eingang axial vertikal axial vertikal axial vertikal
der Farbe der leuchtenden LED bestimmt Anschlussart 3-Dranht >-Draht
werden. (rot — griin — rot) AUS n NPN ‘ oNP —
® Flexikabel als Standardausfiihrung gangsar - . .
Anwendung Mikrocontroller, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
Vlersorgungsspannung 5,12, 24VDC (4,5 bis 28V) — Q
Stromaufnahme max. 10mA — [72)
Spannungsversorgung 28 VDC or less [ — 24VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom 40 mA or less 2.5 bis 40 mA
Interner Spannungsabfall max. 0,8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4 V
Leckstrom 100 pA max. bei 24 VDC max. 0.8 mA
. . Betriebsposition .......... rote LED leuchtet auf.
Betriebsanzeige OptimalgBetriebsposition .......... griine LED leuchtet auf.
AAChtung Standard geman CE-Standards
Befestigen Sie den Schalter mit der dafiir ® Anschlusskabel — élbesténdiges PVC: 62.7 x_3.2
D-M9BA(V) 0.15 mm2 x 2-adrig

vorgesehenen, am Schaltergehduse
angebrachten Schraube. Wird eine andere
als die mitgelieferte Schraube benutzt, kann
der Signalgeber beschadigt werden.

D-M9NA(V), D-M9PA(V)  0.15 mm?2 x 3-adrig
Anm. 1) Fir elektronische Signalgeber mit vorverdrahtetem Stecker siehe Leitfaden fir Signalgeber
Anm. 2) Fir allgemeine technische Daten fur elektronische Signalgeber sowie
Anschlusskabellangen siehe Leitfaden fir Signalgeber.

SX2
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, Gewicht
Interne Schaltkreise =
g
D-MONA(V) Signalgeber Bestell-Nr. D-M9NA(V) D-M9PA(V) D-M9BA(V)

oC (4) 05 8 8 7 =
Braun Anschlusskabellange 1 14 14 13 m
AUS [m] 3 41 41 38 =4
Schwarz —
5 68 68 63 S
Abmessungen oS
DC () nS
Blau Einheiten: mm =
D-M9CIA o =
3 s, | 8
o +—H " % s
gra\(;rt) > ({=]

6 | Optimale Schaltposition
T

AUS M2.5 x 4
Schwarz Schlitzschraube

Betriebsanzeige

-------------------------- s Blau - = ; g l Q
— = ) S
D-M9BA(V) i 24 o
_|_o AUS (+)
: Braun D-MOLJAV

abuejsuaq|oy Japuayahyainp
N

~ i , ©

5 ) S

|_oaus) l 9@(4
AP

AP S S S 7 Blau 1
6 | Optimale Schaltposition
T

Betriebsanzeige
ON M2.5 x 4 Betriebsanzeige

Schlitzschraube %

Betriebsbereich OFF 8

2 3.2

uauondo
-lI91s8g

4.6

1
:Anzeige:
I Rot | Grin

Rot vt T

Optimaler
Betriebsbereich

22

2.8

aslemuly
SHaYIaYaIs

2 SNC 43




!
=

Interne Schaltkreise

D-Z73
CTEYTTTTTTTT , Braun  ------o-- 3
i5 Q- R ; Kontakt- Lo AUS(+)
'8 » H i box 1 [Rot]
15N Z-Diode : v
:§ H . CD-P11
: 1 CD-P12 o AUS()
e 1 Blau e I Blau
[Schwarz] [Schwarz]

D-Z276

RETTICLEELEELEE , DC(+)

. LED . 1 Braun [Rot]

L5 0 )

1S |Widerstand:

' 5 0

] g,crgjutz- + AUS DC

E E iode . Schwarz [Weiss]

|

860 o
Blau [Schwarz]

D-Z80
s ! Kontakt o AUS(
:g schutz- & Braun [Rot]
'3 i box
B ! CD-P11 |
e ! CD-P12 [OAUS( )

Blau [Schwarz]

Anm.) Verwenden Sie unter jeder der folgenden
Bedingungen eine Kontaktschutzbox, um
einer Verkurzung der Lebensdauer des
Signalgebers vorzubeugen.

1. Anwendung mit induktiver Last.

2. Die Kabellange zur Last betréagt min. 5m.

3. Die Betriebsspannung betragt 100VAC.

44

Reed-Schalter: Direktmontage

D-Z73, D-Z76, D-Z80

Technische Daten

D-Z73, D-Z76 (mit Betriebsanzeige)

Signalgeber Bestell-Nr. D-273 D-Z76
Elektrischer Eingang axial
Anwendung Relais, SPS Mikrocontroller
Spannungsversorgung 24VDC 100VAC 4 bis 8VDC
Sx. Strom und 5 bis 40mA 5 bis 20mA 20mA
Kontaktschutz-Schaltkreis nicht erhéltlich
Interner Spannungsabfall| max. 2,4V (bis zu 20mA), max. 3V (bis zu 40mA) ‘ max. 0,8V
Betriebsanzeige EIN: rote LED
D-Z80 (ohne Betriebsanzeige)
Signalgeber Bestell-Nr. D-Z80
Elektrischer Eingang axial
Anwendung Relais, SPS, Mikrocontroller
Spannungsversorgung max. 24V 55 max. 48V &2 max. 100V 53
Max. Strom 50mA 40mA 20mA

Kontaktschutz-Schaltkreis

nicht erhéltlich

Interner Widerstand

max. 1Q (inkl. 3m Anschlusskabellange)

* Anschlusskabel ........ Olbesténdiges PVC: 0,5m

D-Z76: @3,4, 0,2mm?, 2-adrig (Braun, Blau [Rot, Schwarz])

D-Z80: @3,4, 0,2mm?, 3-adrig (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss, Schwarz])

D-Z73: @2,7, 0,18mm?, 2-adrig (Braun, Blau [Rot, Schwarz])

Gewicht
9]
Signalgeber Bestell-Nr. Anschlusskabellédnge: 0,5m Anschlusskabelldange: 3m
D-Z73 6 31
D-Z76 10 55
D-Z80 9 49
Abmessungen
_
D-Z73
_ 0
wn

~|

o

Q

12,5 _|Optimale Schaltposition
M2,5 x 4 Schlitzschraube
30,5
23
gi —tof{ oo S —-
Betriebsanzeige
D-Z276, D-Z80

M2,5 x 4 Schlitzschraube

==

e——

12,5 Optimale Schaltposition
Betriebsanzeige
Ausflihrung D-Z80 ohne Betriebsanzeige
27,6 1,5
25 /
}



Elektronische Signalgeber: Direktmontage

D-Y594, D-Y69 24, D-Y7P(V)

=

Interne Schaltkreise

Technische Daten

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (mit Betriebsanzeige)

Signalgeber Bestell-Nr.| D-Y59A D-Y69A D-Y7P D-Y7PV D-Y59B D-Y69B
Elektrischer Eingang axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN l PNP —
Anwendung Mikrocontroller, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12, 24VDC (4,5 bis 28 VDC) —
Stromaufnahme max. 10mA —
Spannungsversorgung max. 28VDC — 24VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom max. 40mA max. 80mA 5 bis 40mA
ISrl;:g:\nneurngsabfalI (. 08V be TomA Aretssrom) max, 0,8V max, 4V
Leckstrom 100uA max. bei 24VDC max. 0,8mA bei 24VDC
Betriebsanzeige EIN: rote LED

¢ Anschlusskabel ....... 6lbestandiges, flexibles PVC: @3,4, 0,5m
D-Y59A, D-Y69A, D-Y7P(V): 0,15mm2, 3-adrig (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss,

rsSXo

SXO
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D-Y59A, D-Y69A

W o
59
£x
T
2

0%
ofe]
1) AUS
TT® Schwarz
58 [Weiss]
32 eiss;

DC(-)
Blau
[Schwarz]

DC(+)
Braun [Rot]

~ 9

L |EES

i |EsE :

L1285 —0AUS

! 20 ! Schwarz

E : [Weiss]

: “—oDC(-)

femmmmmmmsmmsmsseosemooes ! Blau
[Schwarz]

D-Y59B, D-Y69B

: +—o AUS(+)

\ H Braun [Rot]

i | ek :

' 1, O '

|55 _K :

: %ag o

[ =) :

: 7] %} !

: 0 AUS(-)

ftmmmmmmmmmmmmmmmmnee e Blau
[Schwarz]

=

=

=

Schwarz]) %

D-Y59B, D-Y69B: 0,15mm?, 2-adrig (Braun, Blau [Rot, Schwarz]) O

o=

- o0
Gewicht <
p—

o =

Signalgeber Bestell-N Anschlusskabellange _gh
ignalgeber Bestell-Nr, 0.5m am =

D-Y59A, D-Y69A, D-Y7P, D-Y7PV 10 53 =

D-Y59B, D-Y69B 9 50 =

m

>

(=3

Abmessungen S
— o D

S =

D-Y59A, D-Y59B = \ ? o

D-Y7P 1@ o} O——-% %
«

@

D-Y69A, D-Y69B
D-Y7PV

O
2

12,5 Optimale Schaltposition

M2,5 x 4 Schlitzschraube

Betriebsanzeige

3,4

e

(500) (3000) (5000) ‘

(500) (3000) (5000)

3,4

—_

I—

12,5

Optimale Schaltposition

M2,5 x 4 Schlitzschraube

Betriebsanzeige

3 oo

27,3
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Elektronische Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige:

Direktmontage

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V)

Eingegossene Kabel

Interne Schaltkreise

D-Y7NW(V)
: ,—0<1—5—0DC(+)
: ! Braun [Rot]
- —OAUS
E %E’ Schwarz
; %%_g [Weiss]
i -l

DC(-)
Blau [Schwarz]

--------------------------- DC(+)
Braun [Rot]

1,0
L 08
ox
35T AUS
© © g
Ié,_ Schwarz
) [Weiss]

DC(-)
Blau [Schwarz]

D-Y7BW(V)
5 —— 0 AUS()
: i Braun [Rot]
| es H
N 1L O
B8 :
{1359 Vo
HEES -
%% :
: 0 AUS(H

Betriebsanzeige

ON

Operatin '
raﬂge 9 | i | |OFF

[

Indication : |

i Red iGreen: Red |

' "\ Optimum
operating position

46

Technische

Daten

D-Y7C1W, D-Y7[]WV (mit Betriebsanzeige )

Signalgeber Bestell-Nr.| D-Y7NW |D-Y7NWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7BW |D-Y7BWV
Elektrischer Eingang|  axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN ‘ PNP —
Anwendung Mikrocontroller, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12, 24VDC (4,5 bis 28 VDC) —
Stromaufnahme max. 10mA —
Spannungsversorgung max. 28VDC — 24VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom max. 40mA max. 80mA 5 bis 40mA
Interner max. 1,5V

Spannungsabfall | (max. 0,8V bei 10mA Arbeitsstrom) max. 0,8V max. 4V
Leckstrom max. 100pA bei 24VDC max. 0,8mA bei 24VDC

Betriebsanzeige

Schaltposition .......ccccoceevenuenne Rote LED leuchtet
Optimale Betriebsposition....... Griine LED leuchtet

¢ Anschlusskabel .....

olbesténdiges, flexibles PVC: @3,4, 0,5m

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V): 0,15mm?, 3-adrig (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss, Schwarz])

D-Y7BW(V): 0,15mm?, 2-ad

Gewicht

rig (Braun, Blau [Rot, Schwarz])

Signalgeber Bestell-Nr.

Anschlusskabellange

0,5m 3m
D-Y7NW, D-Y7NWV, D-Y7PW, D-Y7PWV 11 54
D-Y7BW, D-Y7BWV 11 54
Abmessungen
D-Y7NW, D-Y7PW -
D-Y7BW @ of o — 1
12,5 |Optimale Schaltposition
M2,5 x 4 Schlitzschraube
2,5 Betriebsanzeige §
o S B —
oi Q <t N
29 (500) (3000) (5000) |
D-Y7NWV, D-Y7PWV =
D-Y7BWV 8
| g
@
Mg _
| o2
004 I

12,5 Optimale Schaltposition

M2,5 x 4 Schlitzschraube

2,5

Betriebsanzeige

6,2
]

rea 12
BNV

O
=

27,3




Wasserfester elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige: -
Direktmontage

D-Y7BAL

Eingegossene Kabel

Wasserfest Signa!geber B.esteII-Nr. D-Y?BAL
(auch fur KuhImltteI) Elektrischer Eingang axial
Anschlussart 2-Draht
Anwendung 24VDC Relais, SPS
Spannungsversorgung 24VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom 5 bis 40mA
Interner Spannungsabfall max. 4V §<>
Leckstrom max. 0,8mA bei 24VDC @
Betriebsanzoige Optimale Sohaiipostion...... rine LED euehiet
® Anschlusskabel ........ olbestandiges, flexibles PVC: @3,4, 3m, 0,15mm?2, 2-adrig

Gewicht
lg]
) Anschlusskabellange o
Signalgeber Bestell-Nr. 3m é
] Verwendung \
D-Y7BAL 54
A\Achtung
Kontaktieren Sie SMC, wenn andere
Flussigkeiten als Wasser verwendet werden
sollen. Abmessungen —
Interne Schaltkreise m
D-Y7BAL m
D-Y7BAL 5 < %
e s «
| A, i o
........................... \ Q o@D
,—K} -0 AUS(+) A [ >(l<> :<:
Braun [Rot] © | I D
B o) 5 F— e 5
R ~ 3
88 6,2 o
| } : ‘ 12,5 | Optimale Schaltposition g
. ——%e—&—$6——0AUS() (I=]
Blau [Schwarz] 33 2 3000 o
Betriebsanzeige ) =
=3
2 @t <se 3 —— o) .
Eetri.etﬁs— } (7)) ;':'_.
‘ ‘ (=3
! Anzeige ' . 1]
! Rot  Grin | Rot M2,5 x 4 Schlitzschraube g
. —
! o
Optimale =
Schaltposition %
«Q
D
o
@
-~
Sw
S0
o2
2> 0
0 =
: 1
2]
Z3
=
=9
o =
o @
® @
r
& SNC 47

Technische Daten

D-Y7BAL (mit Betriebsanzeige )

(Braun, Blau [Rot, Schwarz])

rSXo
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Signalgeberanschlisse und Beispiele

Grundsatzliches
3-Draht-System NPN 3-Draht-System PNP 2-Draht-System 2-Draht-System
Elektronische Signalgeber Elektronische Signalgeber <Elektr. Signalgeber> <Reedkontakt-Signalgeber>

(Gemeinsame Stromversorgung fir

Signalgeber und Last) Braun

e e -........-....._.I[Rot]
: [Last |
b [ Senat |
' [ Haupt- Haupt- reiszum [}
. scat;git— sgﬁé)lt- Schutz der| -
! kreis kreis LED usw. !
b | .
e eeee____.xBlau o _YBlau o leeeemmmmeeeeeeeeel o var] teemmmmmmooooooen 1 Blau
[Schwarz]

(Getrennte Stromversorgung fur Signal- Braun
geberundlast) Bran n g S T ~~5 [Rot]
H | v[é . ® kthaIt- \
1 reis zum N
' | Haupt- ® Schutz der| 1 <4
1 schalt- [WeiB] - LED usw. H
! kreis : S) !
= 9
: “Blau L = 1T e 1 Blau
fommmmmmmmmmmme s ! [Schwarz] [Schwarz] [Schwarz]

Beispiele fiir AnschluBB an SPS

Spezifizierung fiir AnschluB an SPS Spezifizierung fiir AnschluB an SPS

mit COMMON Plus mit COMMON Minus Def_ArTSChllJSS an .

_ _ Sch Eingang _ _ Soh Eingan speicherprogrammierbare
3-Draht-Syst. [V\(;e;g]arz s 3-Draht-Syst. [\ﬁe?g]arz il - Steuerungen muB gemé&B den
NPN | PNP © : Sperzifikationen der Steuerungen

| G@ | | @@ . erflgen
Blau | GOMD---gsc-n-mo- Bl COMY oo
[Schwarz] SPS [Schwarz] SPS
Eingangskarte Eingangskarte
2-Draht-Syst. == g, gang 2-Draht-Syst. B Eingang
Rot]  UANA o T o [Schwarz] AN T TTTTTTTA

Signalgeber

Signalgeber

O
Blau COM=---"-n---==---- ! Braun COM-----======== =i '
[Schwarz] SPS [Rot] SPS

Eingangskarte Eingangskarte

Beispiele fiir serielle Schaltung (AND) und Parallelschaltung (OR)
3-Draht-System

AND-Schaltung fiir NPN-Ausgang AND-Schaltung fiir NPN-Ausgang OR-Schaltung fiir NPN-Ausgang
mit Relais, ausschl. Einsatz von Signalgebern
( ) Braun © ® ( Braun 9 9 ) Braun
[Rot] [Rot] [Rot]
+Relais- Signalgeber 1K —Sciar
I 1® kontakt | ® Blau O ® 1® Blau © ® 1®
(Schwarz] g oun (Rot] T© o [Schwarz] graun TO [Schwarz] Braun T
R R
Schyvarz [Rot] Schwarz Signalgeber 2 of] Schwarz
[WeiB] [WeiB] [WeiB]
Blau Blau Blau
[Schwarz] [Schwarz] [Schwarz]
Die LEDs leuchten auf, wenn beide Signal-
2-Draht-System mit 2 seriell geber eingeschaltet sind.
geschalteten Signalgebern (AND) 2-Draht-System mit 2 parallel geschalteten Signalgebern (OR)
%gﬁn O ® \é\ﬁ—?en Z(_:“’éi'hi:?‘;a;?nedber In Baim O & <Elektronischer <Reedkontakt-Signalgeber>
Signalgeber 1 kénne?\ Stérungen ‘ el Signalgeber> Da kein Versorgungsstrom
9 fireten. da dis Wenn zwei flieBt, steigt die
® gitriebsé annung im Blad Signalgeber parallel  Betriebsspannung beim
© an eschz’zalteten Zgustand [Schwarz] © geschaltet sind, Umschalten in die Position
Signalgeber 2 abr?immt Braun kénnen Stérungen  AUS nicht an. Abhéngig
B Die LEDs leuchten auf o [Ret auftreten, da die von der Anzahl der
Sigwarz ' s euchten aut, Blau Betriebsspannung im  gj haltet
[ 1 wenn beide Signalgeber Sch eingeschalteten
eingeschaltet sind [Schwarz] ausgeschalteten Signalgeber leuchtet die
9 ' Zustand anstcla_igt. LED jedoch mitunter
Betriebs- = Versorgungs- _  Rest-  x Anzahl 2 Betriebs- = Versorgungsstrom x Anzahl 2 x, Last- schwacher auf oder gar
spannung bei Ein spannung - spannung spannung bei Aus = 1mA x Anzahl 2 x 3kQ impedanz nicht, da der Stromfluss
=247 74V x Anzahl 2. =6V sich aufteilt und abnimmt.
Beispiel: Versorgungsspannung 24VDC Beispiel: Lastimpedanz 3kQ
Innerer Spannungsabfall in Signalgeber: 4V Versorgungsstrom des Signalgebers : 1mA
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Serie CXS

Technische Daten Bestelloptionen 1
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Informieren Sie sich bei SMC Uber die Verfugbarkeit der Bestelloptionen fiir Kompakt-Doppelkolbenzylinder, Doppelkolben-

zylinder mit einstellbarer Endlagenddmpfung/Endlagenverriegelung bzw. Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange.

Bezeichnung Bestelloptionen Symbol Bezeichnung Bestelloptionen Symbol
(O | Hochtemperatur-Zylinder -XB6 (5 | High-Speed-Zylinder -XB19
@ | Low-Speed-Zylinder (10 bis 50mm/s) -XB9 ® | Druckluftanschluss mit NPT-Gewinde -XC18
3 | Low-Speed-Zylinder (5 bis 50mm/s) -XB13 @ | Fluorkautschuk-Dichtung -XC22
@ | Langhubzylinder -XB11 Ohne Platte -X593

1 Hochtemperatur-Zylinder -XB6

CXS| |[Kolben-gH Hub |-XB6

Hochtemperatur-ZyIinderl
Dichtungsmaterial und Schmierfett dieses Druckluftzylinders wurden gegen

Materialien ersetzt, die Anwendungen unter Umgebungstemperaturen von bis zu
150°C standhalten.

Anm. 1) Diesen Zylinder ohne Schmierung aus einem Druckluftsystem-Oler betreiben.

Anm. 2) Die Wartungsintervalle firr diese Zylinderausfiihrung unterscheiden sich von
denen flr Standardzylinder. Wenden Sie sich an SMC.

AWarnung
Sicherheitshinweise zum Betrieb

Waschen Sie sich nach dem Umgang mit dem Schmierfett fur diesen Zylinder
griindlich die Hande. Es kénnen giftige Gase entstehen, wenn Sie mit Resten
des Fetts an den Handen rauchen. Es besteht Gesundheitsgefahr.

2 | ow-Speed-Zylinder (10 bis 50mm/s) -XB9

CXS| |[Kolben-gH Hub | XB9

Low-Speed-Zylinder

Dieser Zylinder arbeitet selbst bei 10 bis 50mm/s gleichm&ssig und ohne Stick-
Slip-Effekte.

Anm.) Diesen Zylinder ohne Schmierung aus einem Druckluftsystem-Oler betreiben.

AWarnung
Sicherheitshinweise zum Betrieb

Waschen Sie sich nach dem Umgang mit dem Schmierfett fur diesen Zylinder
grundlich die Hande. Es kénnen giftige Gase entstehen, wenn Sie mit Resten
des Fetts an den Handen rauchen. Es besteht Gesundheitsgefahr.

3 Low-Speed-Zylinder (5 bis 50mm/s) -XB13

CXS| |[Kolben-gH Hub | XB13

Low-Speed-Zylinder l

Dieser Zylinder arbeitet selbst bei 5 bis 50mm/s gleichméssig und ohne Stick-
Slip-Effekte.

Anm. 1) Diesen Zylinder ohne Schmierung aus einem Druckluftsystem-Oler betreiben.
Anm. 2) Verwenden Sie zur Geschwindigkeitsregulierung ein Low-Speed-Drosselrtick-
schlagventil (Serie AS-FM, AS-M).

Technische Daten

Serie CXSM CXSL
Flhrungsart Gleitfihrung Kugelftihrung
Schmierung lebensdauergeschmiert
Kolben-@ [mm] @6, @10, @15, @20, @25, F32
Umgebungstemperatur -10° bis 150°C
Dichtungsmaterial Fluorkautschuk

Fett hitzebestandiges Fett
Weitere Angaben und Abmessungen Siehe S. 10 bis 17.

Technische Daten

Serie CXSM CXSL
Flhrungsart Gleitfihrung Kugelfuihrung
Schmierung lebensdauergeschmiert
Kolben-@ [mm] 76, @10, @15, @20, @25, I32
Kolbengeschwindigkeit 10 bis 50mm/s
Dé&mpfung Elastische Dampfung
Signalgeber verwendbar

Weitere Angaben und Abmessungen Siehe S. 10 bis 17.

Technische Daten

rsXo

IN | Bunaynysnep.epuels | buniynisnepjedwioy

SXO

SXO

1IN | BunjdugpuaBelpuz seieqieisus

SXO
BunjeBauianuabelpus )

MSXD
abueysuag|oy Jopusyebyainp

Serie CXSM CXSL
Fihrungsart Gleitfihrung Kugelfuihrung
Kolben-@ [mm] @6, @10, @15, @20, @25, B32
Kolbengeschwindigkeit 5 bis 50mm/s
Dampfung Elastische Dampfung
Signalgeber verwendbar

Weitere Angaben und Abmessungen Siehe S. 10 bis 17.
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Serie CXS

Technische Daten Bestelloptionen 2

ade t0

Informieren Sie sich bei SMC (iber die Verfiigbarkeit der Bestelloptionen fiir Kompakt-Doppelkolbenzylinder, Doppelkolben-
zylinder mit einstellbarer Endlagenddmpfung/Endlagenverriegelung bzw. Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange.

4  Langhubzylinder -XB11

8§§W [ ][Kolben-@H Hub —XB11 Technische Daten
Serie CXSM, CXSWM | CXSL, CXSWL
. Fih rt leitfiih U
Langhubzylinder Uhrungsal Gleitflihrung Kugelfiihrung
Kolben-@ [mm] @10, @15, @20, @25, @32
Zylinder, dessen Hubbereich den der Standardausfiihrung Uibersteigt. Signalgeber verwendbar
Weitere Angaben und Abmessungen Siehe S. 10 bis 17.
Anm.) Der Langhubzylinder -XB11 ist mit den in der Tabelle rechts angegebenen
Hubbereichen erhaltlich. Zylinder mit noch liangeren Hiiben sind als Hubbereich
Sonderbestellung verfiigbar.
Serie Kolben-@ [mm] | Standardhiibe [mm] Langhtibe [mm]
10 i
CXSM - 10 bis 75 80, 90,1:11801‘;;011220,115§5, 150
CXSL ; bt Bt
20, 25, 32 1001100 73450, 125, 150, 175, 200
10,15 10, 20, 30, 40, 50 75,100, 125, 150
CXSWM
10, 20, 30, 40
20, 25, 32 o 125, 150, 175, 200
CXSWL 50, 75, 100
Abmessungen
cxs[]10, 15 CXS[ 120, 25, 32
(2) @
[ -&@ v j_ é ® & o
Hub 77 _Hub yv4
ss SS
z y4
e L1 Fe]
R N e ]
Do @) @) b 17 @
~ NZ NZ | N N7
Ad K3
[mm]
Modell CXS[110 CXS[15 CXS[120 CXS[125 CXS[132
Hub 80 |90 [100(110|120|125|150{110{120{125{150|110|120 (125|150 |175|200|110|120|125[150{175{200{110 {120 (125|150 (175|200
5 | SS (135|145 |155|165|175|180|205|170(180|185|210 (180|190 |195 |220 (245 |270 182|192 |197 | 222|247 | 272|192 |202 | 207 | 232 | 257 | 282
E‘ ZZ |152 (162 |172|182 (192 (197|222 189 [199 |204 |229 |204 (214 |219 |244 |269 |294 | 206 |216 |221|246 | 271 | 296 [222 |232 | 237 (262 | 287|312
@ | Z |50 60 70 80 65 75 80 100 80 100 90 110

Q Entnehmen Sie die Abmessungen des Doppelkolbenzylinders mit durchgehender Kolbenstange CXSW auf den Seiten 36 bis 38.
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Serie CXS —
Technische Daten Bestelloptionen 3 L]

Informieren Sie sich bei SMC Uber die Verfugbarkeit der Bestelloptionen fiir Kompakt-Doppelkolbenzylinder, Doppelkolben-
zylinder mit einstellbarer Endlagenddmpfung/Endlagenverriegelung bzw. Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange.

rsXo

IN| Bunaynysnepiepuels | uniynjsnepjedwoy|

5 High-Speed-Zylinder

CXS| |[Kolben-gH Hub -XB19 Technische Daten
Serie: Flihrungsart CXSM: Gleitfiihrung, CXSL: Kugelfihrung
High-Speed-2Zylinder Kolben-0 [mm| 6 | 10 ] 15 | 20 | 25 | 3
. . o R ) Priifdruck 1,05MPa
B e o e ooy |V Bavbsano o
Energieabsorption der Dampfscheibe am Einfahrhubende und die Festigkeit der Min. Betriebsdruck O,15MPa‘ 0,1MPa ‘ 0,05MPa >U<>
Verbindung der Platte mit der Kolbenstange wurden verbessert. Medium Druckluft (lebensdauergeschmiert)
Umgebungs- und Mediumtemperatur -10° bis 60°C (nicht gefroren) :
- Kolbengeschwindigkeit 30 bis 1500mm/s 30 bis 1.000mm/s
Gt jj§ Anschlussgrosse M5 G 1/8
Hubtoleranz 0 bis -5mm vom Standardhub
Fuhrungsart Gleitfiihrung, Kugelfiihrung (identische Abmessungen fiir beide)
DE Dampfung Elastische Dampfung
(ZF'SJZ?:YM) ¢ * Die in der Tabelle angegebene maximale Kolbengeschwindigkeit gilt fir den Ausfahrhub.

Die maximale Kolbengeschwindigkeit fir den Einfahrhub betrégt ca. 70% des Wertes
fiir den Ausfahrhub.

ﬁ
:;_ - - [mm]
mH Modell A B D F G
B @ @ T ) CXS[l6 9 2,1 25 6,5 1,2x12| 10

\ oB CcXs[10 9 2,1 10 2,5x14 10

SX0

1IN |Bunyduigpuabelpu Joseqeisui )

(9]

3
>
1
~ |~ m

N[N [o|o|w

s CcXsO15 12 2,1 12 7 | 3x16 13
CXs[120 15 3,1 14 10 4x20 16
CXS[125 20 3,1 14 10 5x 22 21
CXSs[132 26 41 9 18 12 6 x 32 27
* Abmessungen, die hier nicht angefiihrt sind, entsprechen denen der Standard-

ausfiihrung.

6 Druckluftanschluss mit NPT-Gewinde

BunjeBauianuabelpus )

cXxs[ |[kolben-gH Hub | XC18 Technische Daten
Serie CXSM CXSL
Druckluftanschluss mit NPT-Gewinde Fahrungsart Gleitfthrung Kugelfiihrung
Kolben-@ [mm] @25, @32 g_
Statt Rc- kommen NPT-Druckluftanschlussgewinde zum Einsatz. Dampfung Elastische Dampfung o
Signalgeber verwendbar g
Weitere Angaben und Abmessungen Siehe S. 10 bis 17. %
=3
(9)
<&
S
o o
7 Fluorkautschuk-Dichtung -XC22 |I=;
2
: Q
CXS| |[Kolben-g H Hub F XC22 Technische Daten a
Serie CXSM CXSL @
. Fuhrungsart Gleitfihrung Kugelfiihrung (7))
Fluorkautschuk-Dichtun Q =.
9 Kolben-& [mm] 06, @10, @15, @20, @25, 32 D Q
Als Dichtungsmaterial wird ein gegen Chemikalien resistenter Fluorkautschuk ) Ohne Signalgeber: —10°C bis 70°C g g
verwendet. Umgebungstemperaturbereich = 7

Mit Signalgeber: -10° bis 60°C (nicht gefroren)

Anm. 1) Informieren Sie sich bei SMC Uber die Verwendung des Zylinders mit

Fluorkautschuk-Dichtung. Das Dichtungsmaterial dieses Zylinders ist zwar Dampfung Elastische Dampfung (beidseitig) (®) (ws)
resistent gegen Chemikalien, nicht jedoch der Zylinder selbst, weshalb dieser Signalgeber verwendbar -9.. D
auch nicht zusammen mit bestimmten chemischen Substanzen und/oder unter Weitere Angaben und Abmessungen Siehe S. 10 bis 17. 5' g"_
gewissen Betriebstemperaturen verwendet werden darf. = (l
Anm. 2) Zylinder mit der Mdglichkeit zur Signalgeberabfrage kénnen hergestellt werden. g T
Informieren Sie sich auf jeden Fall vor der Inbetriebnahme bei SMC Uber die 7
Verwendbarkeit des Zylinders in der jeweiligen Betriebsumgebung, da die > o
Signalgeberbauteile (wie das Signalgebergehéuse, der Befestigungswinkel, der =) g
eingebaute Magnet) identisch mit denen des Standardzylinders sind. g =
o O

*g
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Serie CXS
Technische Daten Bestelloptionen 4

Informieren Sie sich bei SMC Uiber die Verfiigbarkeit der Bestelloptionen fir Kompakt-Doppelkolbenzylinder, Doppelkolben-

de to

zylinder mit einstellbarer Endlagenddmpfung/Endlagenverriegelung bzw. Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange.

8 Ohne Platte -X593

CXS| |[Kolben-gH Hub X593

Ohne Platte

Diese Bestellangabe gilt fiir einen Zylinder ohne Platte. Der Zylinder ist geeignet fiir die Montage lhrer eigenen Platte.
Beachten Sie, dass die Kolbenstangenabmessungen dieses Zylinders sich von denen des Standardzylinders unterscheiden.

|
& o =
& - [ ,
T i U_I_P
o Al 1 A A 1
- Ka -
T T
o] s & e
S
C ! f g
¢ Q
“
N RS
{ vl
o fall R b
L & Qc" hdh
t 5
k P
<
s
.:i - -+ F —| - C 55 “f
\s}
&
m lo) q
Schnitt B-B
\O\ §
r =
Ansicht C
[mm]
Modell a b c d e f [¢] h i | k | m n o p q r s t
CXS[1 6 |[1601| @470081 M3 | @4 [@35| 1 | 3 |@55| @6 %2 |2,75)28792|35%3" 0502 (355% | M25 45 | 385 |475|C05
CXS[10 |2001| @6%9%%8| M5 | @6 [@55|1,25 | 45 |@65|@35%, | 4 [32792] 5 *51 1 0% 5 3%| M3 8 | 5 |65|C05
CXS[15 |2501| @8*351¢| M6 @8 |075| 2 | 5 (0950555, | 5 |5279%| 6 *0%[1.5%0%|6 3% | Ms . 8 | 7| 8 |cos
CXS[120 |2801|@10:35%| M8 |@10|@95| 2 | 7 | @11 |@665%,| 6 |6270°| 8 92 25%|8 2% | M6 10 | 8 |95 [C05
CXS[125 |3501|@12:0%°| M8 |@12|@115 2 | 7 | 0111|0665, | 6 |6275%| 10702 2 %37 |103%| Ms 12 | 85 | 95 |CO,7
CXS[132 |4401|@16:000| M10 | @16 @155/ 35 | 8 |@14| @9 $, | 8 [8270%| 13+32 2 %02 |13 005| g 12,5| 11 | 13,5 (C0,7
Anm.) e Die Abmessungstoleranzen, die in oben stehender * Fur den Einbau einer Platte missen die Kolbenstangen A und B ausgefahren sein. Fihren Sie beim Einbau
Tabelle nicht enthalten sind, basieren auf der Norm JIS B einer Platte Druckluft (min. 0,2MPa) vom Versorgungsanschluss auf der Ausfahrseite zu.
0405: Zulassige Bearbeitungsabweichungen in Befestigen Sie die Platte beim Einbau zuerst an der Kolbenstange B und anschliessend an der Kolbenstange
Abmessungen ohne Toleranzangabe. A. Tragen Sie auf die Montagegewinde Loctite ® auf. Fiihren Sie nach Verankerung der Platte einen

Probelauf mit dem Zylinder durch, um dessen ordnungsgemasse Funktion zu Uberprifen (z.B. muss der

Zylinder gleichmassig laufen, wenn Sie ihn von Hand bewegen bzw. wenn der Mindestbetriebsdruck anliegt).
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Serie

CXS

Modellauswahl

AAC htu n g Die theoretische Zylinderkraft muss anhand der Tabelle auf Seite 2 zusétzlich liberpriift werden.

Kompaktausfiihrung: CXSJ

Vertikale Montage

L
Einbaulage m
. st bis zu 200 bis zu 400 bis zu 600 bis zu 800
Hub [mm] Alle Hublangen
Auswahl- | D6
diagramm [gy10 2] 4]
Horizontale Montage
L
Einbaulage
o @0 S — I
| @ L
m m
* Beachten Sie die untenstehenden Vorsichtsmassnahmen.
Hub [mm] bis zu 10 bis zu 30 bis zu 50 bis zu 75
g =M | bis 21,400 | bis 2u 800 | bis 2u400 | biszu800 | biszu400 | biszu800 | biszu400 | biszu 800
Auswahl- | @6
diagramm |10 5] (6]

A\ Achtung

Wenn die Platte bei horizontaler Montage des Zylinders nicht bis zum Lastschwerpunkt
reicht, berechnen Sie mit Hilfe nachstehender Formel den Imaginarhub L', der die
Distanz zwischen dem Lastschwerpunkt und dem Plattendende umfasst. Wahlen Sie
das Diagramm, das dem Imagin&rhub L' entspricht.

Imaginérhub L' = (Hub) + k + L

k: Distanz zwischen Schwerpunkt und Plattenende

26

2,75mm

210

4mm

(Beispiel)

Bei Verwendung des CXSJM6-10 mit L = 15mm:

Imaginarhub L' = 10 + 2.75 + 15 = 27,75
Demzufolge miissen Sie fiir Inre Modellauswahl ein Diagramm fiir CXSJM6-30 ( [6]) verwenden.
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Serie CXS ——

Vertikale Montage [basierend auf der Héchstgeschwindigkeit (v)]

Diagramm([1] V = bis zu 200mm/s Diagramm [2] V = bis zu 400mm/s
3 Sa
\\\\ 0,5
— 1 = N
2 = 2 NN N
£ 05 = - CXSJL10
™~
= = ~
5 ~ T~ CXSJL10 XS] ™~ I CXsMio
2 ~—_ ~{] s 01
& o1 =/ CXSJM10 8
~ CXSJL6
CXSJL6 S
=P~ CXSJM6 CXSJM6
0,02 0,02
5 10 20 30 40 50 100 5 10 20 30 40 50 100
Uberhang L [mm] Uberhang L [mm]
Diagramm V = bis zu 600mm/s Diagramm V = bis zu 800mm/s
0,3
‘ N 0,2 CXSJL10
™ NCXSJL10 \\
= N o N
= N = N CXSIM10
E o4 CXSIM10 £ 0
2 =
5 CXSUL6 & CXSUL6
N N
CXSJM6 CXSJM6
0,02 0,02
5 10 20 30 40 50 100 5 10 20 30 40 50 100
Uberhang L [mm] Uberhang L [mm]

Horizontale Montage [basierend auf der Hublénge]

Diagramm bis zu 10mm Diagramm [6] bis zu 30mm
[ [ | |
O T T V = bis zu 400mm/s_| 0.4 S E—— V= bis zu 400mm/s_|
% —V = bis zu 800mm/s i ——V = bis zu 800mm/s
5 \\:\\\ B
= X,
A £ 01 _\\
= - ~ % BN
S 005 2 005NN
8 AN 8 N
\Q ~_ I— R N\ \\ xS
CXSJL6 | \ CXSJL6 CXSJM10
01| CXSIMB oXs — | exsumo 0 01(CXSIME T~
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Uberhang L [mm] Uberhang L [mm]
Diagramm [7] bis zu 50mm Diagramm (8] bis zu 75mm
[ I I I
] i I I —— \/ = bis zu 400mm/s 02F 1 77 VTSI
- ——V = bis zu 800mm/s ]| —V = bis zu 800mm/s
= CXSJM6 —
2 — 2 o1 \
— 01 = =
€ \\ X N € = N\
- \ - \ \\
S 005 N \V 5 005,
= z \
) N\ /\ [
(O] X N (O] \
™ N CXSJL10
K&xsas CXSJM10 I YR %Jmm
0,01 0,01
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100

Uberhang L [mm]

Uberhang L [mm]

O
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Serie CXS

Modellauswahl

A AChtu ng Die theoretische Zylinderkraft muss anhand der Tabelle auf Seite 10 zusatzlich {iberpriift werden.

Standardausfiihrung: CXS

Vertikale Montage

Einbaulage

Max.
Geschwindigkeit [mm/s]

biszu100 |

bis zu200 |

bis zu300 |

bis zu 400 |

bis zu 600

| bis zu 700 (bis zu 800)

Hub [mm]

Alle Hubléngen

Q6

210
15
220
925

Auswahl-
diagramm

232

Horizontale Montage

Einbaulage

2

m

[

[

+ Beachten Sie die untenstehenden Vorsichtsmassnahmen.

Hub [mm]

bis zu 10

bis zu 30

bis zu 50

bis zu 75

bis zu 100

Max.
Geschwindigkeit [mm/s]

Uiber

bis zu 400‘ 400

bis zu 100 ‘bis 20300

bis zu 100 ‘ bis zu 300

biszu 400‘

liber
400

liber

bis zu 400‘ 40

bis zu 100 ‘ bis zu 300

bis zu 100 ‘ bis zu 300 ‘ bis zu 400‘

Uiber
400

liber

bis zu 100 ‘ bis zu 300‘ bis zu 400‘ 400

@6

9]

210

Auswahl |915

diagramm | @20

[0} | 1]

925

232

* Die max. Geschwindigkeiten fir @10 bis @32 liegen bei:
@10: bis zu 800mm/s; @15, 20: bis zu 700mm/s; @25, 32: bis zu 600mm/s

A\ Achtung

Wenn die Platte bei horizontaler Montage des Zylinders nicht bis zum Lastschwerpunkt
reicht, berechnen Sie mit Hilfe nachstehender Formel den Imaginérhub L', der die
Distanz zwischen dem Lastschwerpunkt und dem Plattendende umfasst. Wéhlen Sie
das Diagramm, das dem Imagindrhub L' entspricht.

Imaginéarhub L' = (Hub) + k + L

k: Distanz zwischen Schwerpunkt und Plattenende

26 2,75mm
210 4mm
215 5mm
020 6mm
025

032 8mm

56

(Beispiel)

Bei Verwendung des CXSM6-10 mit L = 15mm:
Imaginérhub L' =10 + 2.75 + 15 = 27,75
Demzufolge missen Sie fir lhre Modellauswahl ein Diagramm ftir CXSM6-30 ([8]) verwenden.
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Modellauswahl Serie CXS T

Vertikale Montage [basierend auf der Héchstgeschwindigkeit (V)]

P
o
3
©
D
Q8
[ =
“o
—ry
| @6 (=
Diagramm [1] V = bis zu 100mm/s Diagramm [2] V = bis zu 300mm/s 8
05
0,4 N 0,05 N CXSL6 3
2 17
= N 5 CXSM6| =
X, ~ <, g
£ \\ £ o
= = o
£ 0,1 o =
; N ; Q_
[ (] Qo
0] ~N ~N 9] (>/<) <
005 SR JcxsLe @
CXSM6 g‘
0,03 0,01 =
5 10 20 30 40 50 100 5 10 20 30 40 50 100 c
. . 3
Uberhang L [mm] Uberhang L [mm] ({e]
=
®.
=
| ©10 bis @32 =
. A " " =]
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Serie CXS

Horizontale Montage [basierend auf der Hublénge] [basierend auf Hochstgeschwindigkeit (V) und Hublznge]
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Modellauswahl Serie CXS T

Horizontale Montage [basierend auf Héchstgeschwindigkeit und Hublénge]
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Serie CXS
Modellauswahl

A AC htu n g Die theoretische Zylinderkraft muss anhand der Tabelle auf Seite 20 zusétzlich iberpriift werden.

Mit einstellbarer Endlagenddampfung: CXS

Vertikale Montage

L
Einbaulage m
Mex. bi 200 bi 400 bi 600 bi 800 bi 1000
Geschwindigkeit [mm/s] IS ZU IS ZU IS ZU IS ZU IS ZU
Hub [mm] Alle Hubléngen
A . 920
uswani-
diagramm 0925 1] 4] 5]
032
Horizontale Montage
L
Einbaulage
ol —®o [}=.
| @ Hy
m m
= Beachten Sie die untenstehenden Vorsichtsmassnahmen.
Hub [mm] bis zu 10 bis zu 30 bis zu 50 bis zu 75 bis zu 100
S L bis zu 800 bis zu 1000 bis zu 800 bis zu 1000 bis zu 1000 bis zu 1000 bis zu 1000
Geschwindigkeit [mm/s]
A " 920
uswani-
diagramm | 925 6] 9]
932
A\Achtung
Wenn die Platte bei horizontaler Montage des Zylinders nicht bis zum Lastschwerpunkt
reicht, berechnen Sie mit Hilfe nachstehender Formel den Imaginérhub L', der die L K

Distanz zwischen dem Lastschwerpunkt und dem Plattendende umfasst. Wahlen Sie
das Diagramm, das dem Imaginarhub L' entspricht.

Imaginarhub L' = (Hub) + k + L

k: Distanz zwischen Schwerpunkt und Plattenende

320
6mm
025
932 8mm
(Beispiel)

Bei Verwendung des CXSM20-10 mit L = 10mm:
Imaginarhub L' =10 + 6 + 10 = 26

Demzufolge mlssen Sie fur Ihre Modellauswahl ein Diagramm ftir CXSM20-30 ([8], [9]) verwenden.
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Modellauswahi Oerie CXS —

Vertikale Montage [basierend auf der Héchstgeschwindigkeit (V)]
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Serie CXS

Horizontale Montage [basierend auf der Hochstgeschwindigkeit und der Hublénge]

Diagramm [6] V = bis zu 800mm/s; bis zu 10mm

Diagramm V = bis zu 1000mm/s; bis zu 10mm
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Serie CXS

al

Sicherheitshinweise Antriebe 1

Lesen Sie die Hinweise vor Inbetriebnahme durch.

Systemkonzipierung

AWarnung

1. Es besteht die Gefahr von abrupten, unvorherseh-
baren Zylinderbewegungen, wenn gleitende Teile
der Anlage verbogen werden und Krafteveranderun-
gen auftreten.
In solchen Féllen besteht Verletzungsgefahr, z.B. durch ein Mitreissen
der Hénde oder Flsse in die Anlage, oder die Anlage selbst kann
beschadigt werden. Daher ist die Anlage auf einen gleichméssigen
Betrieb einzustellen, und so zu konzipieren, dass derartigen Risiken
vorgebeugt wird.
Eine Schutzabdeckung wird empfohlen, um die
Verletzungsgefahr so gering wie méglich zu halten.
Wenn angetriebene Objekte und bewegliche Zylinderteile ein ernsthaftes
Verletzungsrisiko darstellen, muss die Anlage so konzipiert werden, dass
direkter Kdrperkontakt vermieden wird.
3. Ziehen Sie alle feststehenden und angeschlossenen
Teile so fest, dass sie sich nicht I6sen kénnen.

Insbesondere wenn ein Zylinder mit hoher Geschwindigkeit betrieben
oder an Orten mit starken Vibrationserscheinungen aufgestellt wird, ist
sicherzustellen, dass alle Teile fest angezogen bleiben.

4, Eventuell kann eine Verzégerungsschaltung oder ein
Stossdampfer erforderlich sein.

Wird ein Objekt mit hoher Geschwindigkeit angetrieben, oder ist die Last
sehr schwer, so ist die zylindereigene Dampfung nicht ausreichend, um
den Aufprall zu absorbieren. Bauen Sie eine Verzégerungsschaltung ein,
um die Geschwindigkeit vor dem Dampfungsvorgang zu reduzieren,
oder installieren Sie einen externen Stossdampfer, um den Aufprall
abzuschwachen. In diesem Fall sollte auch die Festigkeit der Anlage
Uberprift werden.

5. Ziehen Sie einen moglichen Betriebsdruckabfall
durch Stromausfall in Betracht.

Wird ein Zylinder in einem Klemmmechanismus verwendet, besteht die
Gefahr, dass Teile herunterfallen, wenn ein Stromausfall einen
Druckabfall und damit einen Klemmkraftverlust verursacht. Daher sind
Schutzvorrichtungen zu installieren, um Personen- und Sachschéden zu
verhindern. Auch bei héngenden Systemen und Hebevorrichtungen sind
Schutzmassnahmen gegen herabfallende Teile zu treffen.

6. Ziehen Sie einen moglichen Ausfall der Energievers-
orgung in Betracht.

Es sind Massnahmen zu treffen, um Personen- und Sachschaden zu
vermeiden, wenn die Energieversorgung bei pneumatisch, elektrisch
oder hydraulisch gesteuerten Systemen ausféllt.

7. Konzipieren Sie entsprechende Schaltungen zur
Vermeidung abrupter Bewegungen angetriebener
Objekte.

Achten Sie vor allem darauf, wenn ein Zylinder tiber ein Wegeventil (mit
Mittelstellung offen) betrieben wird, oder wenn nach dem Entliften des
Restdruckes aus dem Schaltkreis wieder angefahren wird. Wird der
Zylinder einseitig druckbeaufschlagt, fahren der Kolben und das
angetriebene Objekt abrupt und mit hoher Geschwindigkeit an, weil
Druck im Zylinderinneren fehlt. Deshalb ist die Ausriistung so zu wéhlen
und sind die Schaltungen so zu konzipieren, dass abrupte Bewegungen
verhindert werden und sich damit die Gefahr von Verletzungen, vor
allem der Gliedmassen, und/oder von Schaden an der Anlage reduziert.

8. Ziehen Sie mégliche Notausschaltungen in Betracht.
Konzipieren Sie das System so, dass keine Gefahr von Personen- oder
Sachschéden besteht, wenn die Anlage durch eine manuelle Notauss-
chaltung bzw. unter anomalen Bedingungen durch das Ausldsen einer
Sicherheitseinrichtung angehalten wird.

9. Bedenken Sie die Vorgehensweise bei einer Wieder-
inbetriebnahme nach einer Notausschaltung oder
einem unvorhergesehenen Stillstand.

Konzipieren Sie das System so, dass bei der Wiederinbetriebnahme
keine Personen- oder Sachschéden verursacht werden kénnen.
Installieren Sie ein sicheres manuelles Steuersystem, wenn der Zylinder
in die Ausgangsposition zuriickgesetzt werden muss.

64
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AWarnung

1. Beachten Sie die technischen Daten.

Die in diesem Katalog présentierten Produkte sind flir den Einsatz in
industriellen pneumatischen Anlagen ausgelegt. Wenn die Produkte
unter Bedingungen eingesetzt werden, bei denen Druck und/oder
Temperatur ausserhalb der angegebenen Bereichsgrenzen liegen,
kdnnen Schéden und/oder Funktionsstérungen auftreten. Vermeiden
Sie einen Einsatz unter solchen Bedingungen. (Siehe technische Daten.)
Wenden Sie sich an SMC, wenn ein anderes Medium als Druckluft
verwendet werden soll.

2. Anhalten in Zwischenstellung

Soll der Zylinderkolben mit einem 5/3-Wegeventil (Mittelstellung
geschlossen) in einer Zwischenstellung angehalten werden, ist es
aufgrund der Verdichtungseigenschaften von Druckluft schwierig, so
prézise und genaue Haltepositionen zu erzielen, wie mit hydraulisch
erzeugtem Druck.

Da Ventile und Zylinder nicht absolut dicht sind, ist es in bestimmten
Fallen ausserdem nicht mdglich, die Halteposition wahrend eines
l&ngeren Zeitintervalls konstant zu halten. Wenden Sie sich an SMC,
wenn eine Halteposition Uber einen langeren Zeitraum gehalten werden
soll.

AAchtung

1. Betreiben Sie das Gerat innerhalb des maximal
zulassigen Hubbereichs.

Bei einem Betrieb Uiber dem maximal zuléssigen Hubbereich, wird die
Kolbenstange beschadigt. Entnehmen Sie die maximal verwend-
bare Hublange der Zylinder-Modellauswahl.

2. Betreiben Sie den Kolben so, dass am Hubende
keine Beschadigung durch den Aufprall entsteht.
Der angegebene Betriebsbereich soll verhindern, dass
Schéden verursacht werden, wenn ein Kolben mit
Trégheitsmoment durch den Aufprall am Zylinderdeckel am
Hubende angehalten wird. Entnehmen Sie die maximal
verwendbare Hubldnge der Zylinder-Modellauswahl.

3. Verwenden Sie ein Drosselriickschlagventil zur
gleichmassigen Einstellung der
Zylindergeschwindigkeit von einer niedrigen
Anfangs- bis zur gewiinschten
Endgeschwindigkeit.

| Druckluftanschiuss
AAchtung

1. Vorbereitende Massnahmen

Die Schlauche missen vor dem Anschliessen griindlich ausgewaschen
oder mit Druckluft ausgeblasen werden, um Splitter, Schneiddl und
andere Verunreinigungen zu entfernen.

2. Verwendung von Dichtband

Achten Sie beim Zusammenschrauben der Leitungen und der
Schraubverbindungen darauf, dass weder Splitter von den
Leitungsgewinden noch Dichtungsmaterial in die Leitungen gelangen.

Lassen Sie ausserdem bei Gebrauch von Dichtband am Ende der
Verschraubungen 1,5 bis 2 Gewindegénge frei.

Wickelrichtung

SVC



Serie CXS

Sicherheitshinweise Antriebe 2

Lesen Sie die Hinweise vor Inbetriebnahme durch.

Montage

AAchtung

1.

N

@

=N

Das Zylinderrohr oder die gleitenden Teile der
Kolbenstange diirfen nicht durch Schlage oder
Festhalten mit anderen Gegenstianden zerkratzt
oder verbeult werden.

Die Kolbendurchmesser sind innerhalb genauer Toleranzgrenzen
gefertigt, so dass bereits eine leichte Verformung Funktionsstérungen
verursachen kann.

Ausserdem kdnnen Kratzer oder Beulen an der Kolbenstange die
Dichtungen beschédigen und Luft-Leckagen verursachen.

. Bei Anbringen und Festziehen eines Werkstiicks am

Plattenende muss die Platte bei vollsténdig
eingefahrenem Kolben gesichert werden, um zu
verhindern, dass ein (ibermdssig hohes
Drehmoment auf die Kolbenstange wirkt.
Verwenden Sie das Gerdt erst, wenn Sie
sicherstellen kénnen, dass es korrekt funktioniert.
Uberpriifen sie nach Montage-, Wartungs- oder Anderungsarbeiten die
korrekte Montage des erneut an die Druckluft- und Stromversorgung

angeschlossenen Gerdtes mit Hilfe geeigneter Funktions- und
Dichtheitskontrollen.

. Betriebshandbuch

Das Produkt darf erst montiert und in Betrieb genommen werden,
nachdem das Betriebshandbuch aufmerksam gelesen und sein Inhalt
verstanden worden ist.

Bewahren Sie das Betriebshandbuch so auf, dass jederzeit Einsicht
genommen werden kann.

AAchtung

1

N

. Nachjustieren mit der Dampfungseinstellschraube.

Die Dampfungseinstellschrauben sind bei Auslieferung eingestellt. Bei
Inbetriebnahme des Zylinders mussen die Einstellschrauben unter
Berlicksichtigung verschiedener Faktoren wie des Lastvolumens und
der Betriebsgeschwindigkeit nachjustiert werden. Die Drehung der
Einstellschrauben im Uhrzeigersinn erhdht die Reduktion des
Luftstromes, womit die Dampfungswirkung steigt.

. Betreiben Sie den Zylinder nie mit ganz geschloss-

enen Dampfungseinstellschrauben.
Die Dichtungen kénnen sonst beschadigt werden.

AAchtung

1.

Schmierung von dauergeschmierten Zylindern

Der Zylinder ist ab Werk dauergeschmiert und kann deshalb ohne
weitere Schmierung eingesetzt werden.

Sollte der Zylinder jedoch trotzdem zusatzlich geschmiert werden, muss ein
Turbinendl der Klasse 1 (ohne Additive) ISO VG32 dafiir verwendet werden.

Wird die Schmierung spéter eingestellt, kénnen Funktionsstérungen
auftreten, weil das neue Schmiermittel das Originalschmiermittel
verdrangt hat. Aus diesem Grund ist die Schmierung fortzusetzen, wenn
einmal damit begonnen wurde.

AWarnung

1.

Verwenden Sie saubere Druckluft.

Verwenden Sie keine Druckluft, die Chemikalien, synthetische Ole mit
organischen Loungsmitteln, Salz oder dtzende Gase enthélt, da dies
zu Schaden oder Funktionsstérungen fiihren kann.

AAchtung

1. Installieren Sie Luftfilter.

Installieren Sie Luftfilter an der Ventileingangsseite. Der Filtrationsgrad
sollte mindestens 5m betragen.

. Installieren Sie einen Nachkiihler, Lufttrockner

oder Wasserabscheider (Kondensatablass).

Druckluft, die grosse Mengen an Kondensat enthalt, kann
Fehlfunktionen der Ventile oder anderer Pneumatikgerate
verursachen. Um dem vorzubeugen, installieren Sie einen Nachkdhler,
Lufttrockner oder Wasserabscheider (Kondensatablass).

3. Verwenden Sie das Produkt innerhalb der angebebenen

Mediums- und Umgebungstemperaturbereiche.

Treffen Sie Vorkehrungen, um ein Einfrieren des Gerétes bei
Temperaturen unter 5C zu verhindern, da die Feuchtigkeit im System
sonst gefriet und Sch&den an den Dichtungen sowie
Funktionsstérungen verursachen kann.

Siehe SMC-Katalog "Luftaufbereitung” fiir weitere Informationen zur

Druckluftqualitét.
Einsatzumgebung

AWarnung

1.

Nicht in Umgebungen verwenden, in denen Korro-

sionsgefahr besteht.
Entnehmen Sie die Zylindermaterialien den Konstruktionszeichnungen.

2. Schiitzen Sie die Kolbenstange in staubigen Einsat-

zumgebungen oder an Orten, an denen das Produkt
stindig Wasser- oder Olspritzern ausgesetzt ist mit

einer geeigneten Abdeckung.

Verwenden Sie in staubigen Umgebungen ein Modell mit Metallabstrei-
fer (Sonderbestellung) und bei Flussigkeitsspritzern bzw. -spriihnebel
einen wasserfesten Zylinder (Sonderbestellung).

3. Wenn Sie Signalgeber verwenden, betreiben Sie das

Produkt nicht
Magnetfeldern.

in Umgebungen mit starken

SXO rSX0
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AWarnung

1.

Fiihren Sie die Instandhaltungs- und
Servicearbeiten gemass den im
Betriebshandbuch enthaltenen Anweisungen
durch.

Falsche Handhabung und Instandhaltung des Produktes kdnnen

Funktionsstérungen und Schaden an der Anlage sowie an der
Ausrlstung zur Folge haben.

Ausbau von Bauteilen und Zufiihren/ Ablassen
von Druckluft

Stellen Sie vor dem Ausbau einer Anlage oder eines Gerétes
sicher, dass die geeigneten Massnahmen getroffen wurden, um
ein Herunterfallen bzw. eine unvorhergesehene Bewegung von
angetriebenen Objekten und Geraten zu verhindern. Schalten
Sie dann die Stromversorgung ab, und lassen Sie die gesamte
Druckluft aus dem System ab.

Gehen Sie bei der Wiederinbetriebnahme vorsichtig vor, und
stellen Sie sicher, dass geeignete Vorkehrungen getroffen
wurden, um ein abruptes Anfahren des Zylinders zu vermeiden.

AAchtung

1.

2 S\VC

Kondensatablass
Lassen Sie regelméassig das Kondensat ab, das sich in den
Luftfiltern ansammelt.
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Serie CXS
Produktspezifische Sicherheitshinweise

Lesen Sie die Hinweise vor Inbetriebnahme durch.

Al

] Montage \

AAchtung

’ Hubeinstellung

AAchtung

1. Achten Sie darauf, den Zylinder nur auf eine ebene
Oberflache zu montieren (Referenzwert fiir Ebenheit:
max. 0,05).

Die Doppelkolbenzylinder kdnnen von 3 Seiten montiert werden.
Achten Sie jedoch darauf, dass die Flache, auf die der Zylinder
montiert werden soll eben ist (Referenzwert fiir Ebenheit: max. 0,5).
Andemnfalls wird die erforderliche Genauigkeit der
Kolbenstangen-bewegung nicht erreicht, und es kann zu
Funktionsstérungen kommen.

. Fiir die Zylindermontage muss die Kolbenstange
eingefahren sein.

Kratzer oder Beulen an der Kolbenstange kénnen zu Schéden an
den Lagern und Dichtungen fiihren und Funktionsstérungen
verursachen.

. CXSJ

Stellen Sie den Schraubenhalter mit einem Sechskantschliissel SW
3mm so ein, dass er nicht Uber die Zylinderoberflache hinausragt (ca.
0,5mm zwischen Zylinderoberflache und Oberseite des Halters). Ein
nicht ordnungsgemass eingestellter Schraubenhalter kann sich mit
der Signalgeberschiene tberschneiden und die Signalgebermontage
behindern. Die erforderliche Lange der Montageschraube flr einen
Schraubenhalter und die zylinderkopfseitige Montagebohrung variiert
je nach Position der Lagerflache fiir die Montageschraube. Siehe
nachstehend angegebene Abmessungen L1 und L2 fiir die Auswahl

der geeigneten Montageschraubenlénge.
B — f— A

—0—0——

fa— A

L1 (mm) L2 (mm)
CXSJ[l6 5 8,4
CXSJ[110 5 9,5

3.

1. Achten Sie darauf, die Sechskantmutter nach der

Hubeinstellung wieder festzuziehen.
Doppelkolbenzylinder sind mit einer Schraube zur Hubeinstellung
von 0 bis -5mm  auf der Einfahrseite (IN) ausgestattet.

Lockern Sie zur Hubeinstellung die Sechskantmutter; achten Sie
jedoch darauf, die Mutter nach durchgefiihrter Einstellung wieder
festzuziehen.

. Betreiben Sie einen Zylinder nie ohne Dampfungsbolzen.

Ziehen Sie den Dampfungsbolzen ausserdem nie ohne
Mutter fest.

Wird der Dampfungsbolzen entfernt, schidgt der Kolben auf den
Zylinderdeckel und beschéadigt damit den Zylinder. Deshalb den
Zylinder nie ohne Dampfungsbolzen verwenden.

Wird der Dampfungsbolzen ohne Mutter festgezogen, wird die
Kolbendichtung am abgeschragten Teil eingeklemmt und
beschadigt.

Die Dampfscheibe am Ende des Dampfungsbolzens ist
austauschbar.

Fehlende oder eingedriickte Ddmpfscheiben kdénnen unter folgenden
Bestellnummern angefordert werden.

Kolben-@ [mm] 6, 10, 15 20, 25 32
CXS10-34A CXS20-34A CXS32-34A
Bestellnr. 28747 28749 28751
Anz. Dampf- 1
scheiben

Ausbau und Instandhaltung

AAchtung

1. Verwenden Sie einen Zylinder nie ohne Platte.

Wird die Innensechskantschraube an der Endplatte entfernt,
muss die Kolbenstange so gesichert sein, dass sie sich nicht
drehen kann. Ein Zerkratzen oder Verbeulen der gleitenden
Teile der Kolbenstange kann zu Funktionsstérungen fihren.
Sollte fiir Inre Anwendungen keine Platte erforderlich sein,
verwenden Sie das Zylindermodell ohne Platte, das als
Bestelloption (-X593) auf Seite 52 angefordert werden kann.

. Kontaktieren Sie SMC, bzw. konsultieren Sie das

separate Betriebshandbuch wenn Sie den Zylinder
auseinander- und wieder zusammenbauen wollen.

Leitungsanschluss

1. Verschliessen Sie, je nach Betriebsbedingungen, den/die
entsprechenden Versorgungsanschluss/-anschliisse.

AWarnung

Doppelkolbenzylinder verfligen Uber je 2 Versorgungsanschlisse fiir
jede Bewegungsrichtung (bei @6 nur 3 Versorgungsanschliisse).
Verschliessen Sie je nach Betriebsbedingungen den entsprechenden
Versorgungsanschluss. Uberpriifen Sie den verschlossenen
Anschluss beim Schalten auf jeden Fall auf Luft-Leckagen. Sollte
eine geringfligige Leckage festgestellt werden, 6ffnen Sie den
Anschluss, Uberpriifen Sie die Sitzoberflache und verschliessen Sie
ihn wieder.

2.CXsJ

Fir den axialen Luftanschluss wird der seitliche Anschluss des
Standardzylinders verschlossen. Ein verschlossener Anschluss kann
jedoch, je nach Betriebsbedingungen geschaltet werden. Uberpriifen
Sie den verschlossenen Anschluss beim Schalten auf Luft-Leckagen.
Sollte eine geringfiigige Leckage festgestellt werden, 6ffnen Sie den
Anschluss, Uberprifen Sie die Sitzoberflache und verschliessen Sie
ihn wieder.
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1. Treffen Sie Vorsichtsmassnahmen, wenn Sie mit den

Handen nahe an der Platte bzw. am Gehause
arbeiten.

Treffen Sie wahrend des Zylinderbetriebs zusatzliche
Sicherheitsvorkehrungen, die verhindern, dass Sie sich die
Hénde oder Finger zwischen Platte und Gehause einklemmen
und verletzen.



Serie CXS
A Sicherheitshinweise Signalgeber 1

Lesen Sie die Hinweise vor Inbetriebnahme durch.

Systemkonzeption und Auswahl

rSXd

e Ahnlich kann auch bei einer bestimmten Betriebsspannung
die Steuerung unwirksam sein, obwohl der Signalgeber
korrekt funktioniert. Deshalb muss nach der Uberpriifung
der Mindestbetriebsspannung der Steuerung die
nachstehende Formel erflllt sein.

_ Interner Spannungs- S Min. Betriebsspannung
abfall des Signalgebers der Steuerung

AWarnung

1. Beachten Sie die technischen Daten.

Lesen Sie aufmerksam die technischen Daten und verwenden
Sie das Produkt dementsprechend. Das Produkt kann
beschéadigt werden oder Funktionsstorungen kdnnen auftreten,
wenn die zulassigen technischen Daten betreffend
Betriebsstrom, Spannung, Temperatur oder
Schockbestandigkeit nicht eingehalten werden.

2. Treffen Sie Vorsichtsmassnahmen, wenn
mehrere Zylinder nahe beieinander
eingesetzt werden.

Falls mehrere mit Signalgebern bestlickte Zylinder nahe
beieinander montiert werden, kbnnen Magnetfeldinterferenzen
bei den Singalgebern zu Funktionsstorungen flhren. Halten Sie
einen Mindestabstand von 40mm zwischen den Zylindern ein.
(Wird der zulassige Abstand fiir die jeweilige Zylinderserie
angegeben, halten Sie sich an diesen Wert.)

3. Uberpriifen Sie die Einschaltzeit eines
Signalgeber in mittlerer Hubposition.
Wird ein Signalgeber in einer mittleren Hubposition eingesetzt
und eine Steuerung zu dem Zeitpunkt betéatigt, in dem der
Kolben vorbeiféhrt, wird der Signalgeber aktiv, ist die
Geschwindigkeit aber zu hoch, verkirzt sich die Schaltzeit und
die Steuerung funktioniert nicht korrekt. Die maximal
erfassbare Kolbengeschwindigkeit betragt:

Versorgungssp.

2) Falls der interne Widerstand einer LED einen Storfaktor darstellt,
wahlen Sie einen Signalgeber ohne LED (D-Z80, D-A90,
D-A90V).

<Elektronische Signalgeber>

3) Im Allgemeinen ist der interne Spannungsabfall bei
Verwendung eines Elektronischen Signalgebers mit
2-Draht-System grésser als bei Verwendung eines
Reed-Schalters. Befolgen Sie dieselben Hinweise wie unter
Punkt 1).

Beachten Sie ausserdem, dass kein 12 V DC-Relais
verwendet werden kann.

6. Uberwachen Sie Versorgungsstrome.
<Elektronische Signalgeber>
Bei einem elektronischen Signalgeber mit 2-Draht-System fliesst,
selbst in ausgeschaltetem Zustand, ein Versorgungsstrom zur
Betatigung des inneren Schaltkreises in Richtung Steuerung.
Falls nachstehende Formel nicht erflillt wird, wird der
Signalgeber nicht ordungsgemass zuriickgesetzt (er bleibt
eingeschaltet).

SXO
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Schaltbereich des Signalgebers (mm)

V (mm/s) = : X 1000 Arbeitsstrom der Steuerung (AUS-Stellung) > Versorgungsstrom
Ansprechzeit der Steuerung (ms) —
Verwenden Sie einen Signalgeber mit 3-Draht-System, wenn die g‘
Formel nicht erfiillt wird. %
. e Ausserdem nimmt der Versorgungsstrom bei Parallelanschluss ({=]
wie moQIICh' von “n” Signalgebern um den Faktor “n” zu. Q ‘:"
<Reed-Schalter> 7)) g

7. Verwenden Sie keine Steuerung, die
Spannungsspitzen erzeugt.
<Reed-Schalter>

Falls ene Steuerung verwendet wird, die Spannungsspitzen
erzeugt, wie z. B. ein Relais, wahlen Sie ein Signalgebermodell
mit eingebauter Kontaktschutzschaltung oder verwenden Sie
eine Kontaktschutzbox.

<Elektronische Signalgeber>

Obwohl am Ausgang des Elektronischen Signalgebers zum
Schutz gegen Spannungsspitzen eine Z-Diode angeschlossen
ist, kdnnen durch wiederholte Spannungsspitzen Schaden
verursacht werden. Wenn eine Steuerung, wie z. B. ein Relais
oder ein Elektromagnetventil, die Spannungsspitzen erzeugt,
direkt angesteuert wird, verwenden Sie einen Signalgeber mit
einem integrierten Element zur Funkenldschung.

8. Hinweise fiir die Verwendung in
Verriegelungsschaltkreisen

1

Mit zunehmender Lange der Anschlussleitungen wird der
Einschaltstrom des Signalgebers stérker, was die Haltbarkeit
des Produkts beeintréchtigen kann. (Der Signalgeber bleibt
sténdig in EIN-Stellung.)

1) Verwenden Sie eine Kontaktschutzbox, wenn die Kabel 5m
oder langer sind.

<Elektronische Signalgeber>

2) Obwohl die Leitungslange die Funktionsttichtigkeit des
Signalgebers normalerweise nicht beeinflusst, sollte das
verwendete Kabel nicht langer als 100m sein.

5. Uberwachen Sie den internen
Spannungsabfall des Signalgebers.

<Reed-Schalter>
1) Signalgeber mit Betriebsanzeige
(ausser D-Z76, D-A96, D-A96V)
¢ Berlicksichtigen Sie, dass bei in Serie geschalteten
Signalgebern aufgrund des internen Widerstandes der

N
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LEDs ein betrachtlicher Spannungsabfall auftritt. (Siehe Falls dder iigr?algeberl fUr .eil': yerriegelunggs(,jigna:l veng(_endfet wird, « P
Interner Spannungsabfall in den Technischen Daten der von dem hone Zuverlassig elt erwartet wird, soliten Sie ein D@
Signalgeber.) doppeltes Verriegelungssystem zum Schutz gegen g =

) Funktionsstdrungen vorsehen, indem Sie eine mechanische = ‘f—’

[Bei “n” angeschlossenen Signalgebern nimmt der
Spannungsabfall um den Faktor “n” zu.]

Es ist moglich, dass ein Signalgeber korrekt arbeitet und
die Steuerung gleichzeitig nicht funktioniert.

Schutzfunktion einbauen oder einen weiteren Schalter (Sensor)
neben dem Signalgeber verwenden.

Fuhren Sie ausserdem regelmasBige Instandhaltungsinspektionen
durch und Uberprifen Sie die ordnungsgemasse Funktion.

9. Lassen sie ausreichend Freiraum fiir
Instandhaltungsarbeiten.

Planen Sie bei der Konzipierung neuer Anwendungen gentigend
Freiraum fir die Durchfiihrung von technischen Inspektionen und
Instandhaltungsmassnahmen ein.
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4. Halten Sie die Anschlussleitungen so kurz
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Serie CXS

A I Sicherheitshinweise Signalgeber 2

Lesen Sie die Hinweise vor Inbetriebnahme durch.

Montage und Einstellung

/MA\Warnung

1. Vermeiden Sie ein Hinunterfallen oder Eindriicken
der Signalgeber.

Vermeiden Sie bei der Handhabung ein Hinunterfallen oder Eindriicken
des Signalgebers, und setzen Sie ihn keiner Uberméssigen
Krafteinwirkung aus (max. 300m/s? fir Reed-Schalter und max.
1000m/s? fir Elektronische Signalgeber). Auch bei unbeschédigtem
Gehause kann der Signalgeber innen beschadigt sein und
Funktionsstérungen verursachen.

2. Halten Sie einen Signalgeber nie an den
Signalgeberdrahten fest.

Halten Sie einen Signalgeber nie an seinen Anschlussdréhten. Das kann
nicht nur ein ReiBen der Dréhte, sondern aufgrund der Belastung auch
Schéden an Bauteilen im Inneren des Signalgebers verursachen.

3. Befestigen Sie die Signalgeber mit dem richtigen

Anzugsmoment.

Wird ein Signalgeber mit einem zu hohen Drehmoment festgezogen,
konnen die Befestigungsschrauben, das Befestigungselement oder der
Signalgeber selbst beschadigt werden.

Bei einem zu niedrigen Anzugsmoment hingegen, kann der Signalgeber
aus seiner Position rutschen.

4, Installieren Sie Signalgeber in mittlerer
Schaltposition.

Justieren Sie die Einbauposition des Signalgebers so, dass der Kolben
im mittleren Schaltbereich des Signalgebers anhalt (Bereich, in dem der
Signalgeber sich in Stellung ON befindet). (Die im Katalog dargestellte
Einbaulage zeigt die optimale Position am Hubende.) Wenn der
Signalgeber am Rand der Schaltposition befestigt wird (nahe dem Ein-
oder Ausschaltpunkt), ist das Schaltverhalten nicht stabil.

AWarnung

1. Vermeiden Sie ein wiederholtes Biegen oder
Dehnen der Dréahte.
Biege- und Dehnbelastungen verursachen Briliche in den
Anschlussdrahten.
2. Schliessen Sie die Last an, bevor das System
unter Spannung gesetzt wird.
<2-Draht-System>

Wenn die Systemspannung angelegt wird, und der
Singalgeber nicht an eine Last angeschlossen ist, wird dieser
durch den zu hohen Stromfluss beschéadigt.

3. Uberpriifen Sie die Isolierung der
elektrischen Anschliisse.
Stellen Sie sicher, dass die Isolierung der Anschliisse nicht
fehlerhaft ist (Kontakt mit anderen Schaltungen, Erdungsfehler,

defekte Isolierungen zwischen Anschliissen usw.). Zu grosser
Stromfluss in einen Signalgeber kann Schaden verusachen.

4. Nicht zusammen mit Strom- oder
Hochspannungsleitungen verlegen.
Verlegen Sie die Signalgeberkabel getrennt von Strom- oder
Hochspannungsleitungen. Vermeiden Sie eine parallele
Verdrahtung zu diesen Leitungen bzw. eine Verlegung als Teil
derselben Schaltung. Steuerschaltkreise mit Signalgebern
koénnen aufgrund der Stérgerdusche der anderen Leitungen
nicht ordnungsgemass funktionieren.

%8 % SVC

AWarnung

5. Verhindern Sie Lastkurzschliisse.

<Reed-Schalter>

Wird das System mit kurzgeschlossener Last eingeschaltet, so
wird der Signalgeber durch den hohen Stromfluss sofort
beschadigt.

x Achten Sie beim Gebrauch von Signalgebern mit 3-Draht-System

besonders darauf, die braune [rote] Eingangsleitung nicht mit der
schwarzen [weissen] Ausgangsleitung zu vertauschen.

6. Achten Sie auf korrekten Anschluss.

<Reed-Schalter>

Ein Signalgeber mit 24V DC und LED-Anzeige hat Polaritét. Das

braune [rote] Kabel ist (+) und das blaue [schwarze] Kabel ist (-).

1) Bei einem Vertauschen der Anschlisse schaltet der
Singalgeber ordnungsgemas, die LED leuchtet jedoch nicht.

Beachten Sie auch, dass ein zu hoher Strom die LED
beschéadigt und diese danach nicht mehr funktioniert.
Betreffende Modelle: D-A93, D-A93V, D-Z73

<Elektronische Signalgeber>

1) Bei Vertauschen der Anschlisse eines Signalgebers mit
2-Draht-System wird der Signalgeber nicht beschadigt, da er
mit einer Schutzschaltung ausgestattet ist. Er bleibt in
normaler ON-Stellung. Trotzdem sollte ein Vertauschen der
Anschlisse vermieden werden, weil der Signalgeber in dieser
Stellung durch einen Lastkurzschluss beschadigt werden
kann.

* 2) Wenn die Stromversorgungsanschlisse (+) und (-) bei einem

Signalgeber mit 3-Draht-System vertauscht werden, ist der
Signalgeber gegen einen Kurzschluss geschiitzt. Wird jedoch
der Anschluss (+) mit dem blauen [schwarzen] Draht und der
Anschluss (-) mit dem schwarzen [weiBen] Draht verbunden,
wird der Signalgeber beschéadigt.

* Geanderte Anschlussfarben

Die Farben der Anschlussdréhte von SMC-Signalgebern wurden geméss
der Norm NECA (Nippon Electric Control Equipment Industries Associa-
tion) Standard 0402 fiir alle ab September 1996 hergestellten Serien
geéndert. Genaue Informationen entnehmen Sie bitte den nachstehenden
Tabellen.

Solange sowohl Anschlussdrahte mit der alten als auch mit der neuen
Farb-ordnung benutzt werden, muss besonders auf die jeweilige Polaritat
geachtet werden.

2-Draht 3-Draht
Alt Neu Alt Neu
Ausgang (+) Rot Braun  Spannungsversorgung (+)|  Rot Braun
Ausgang (-)  [Schwarz| Blau  Masse-Anschluss [Schwarz| Blau
Ausgang Weiss [Schwarz

Elektronischer Signalgeber

Elektronischer Signalgeber mit Diagnoseausgang
mit Diagnoseausgang und Signalkonstanthaltung
Alt Neu Alt Neu

Spannungsversorgung (+))  Rot Braun  Spannungsversorgung (+)|  Rot Braun
Masse-Anschluss  [Schwarz| Blau  Masse-Anschiuss |Schwarzl Blau

Ausgang Weiss |Schwarz Ausgang Weiss [Schwarz
Diagnoseausgang| Gelb |Orange EYIoSeReda9| Gelb |Orange




Serie CXS

Einsatzumgebung

AWarnung

1. Setzen Sie Signalgeber nie in der Umgebung von

explosiven Gasen ein.

Die Signalgeber sind nicht explosionssicher gebaut und sollten daher
nie in Umgebungen mit explosiven Gasen eingesetzt werden, da
ernsthafte Explosionen verursacht werden konnen.

2. Setzen Sie Signalgeber nicht im Wirkungsbereich
von Magnetfeldern ein.

Dies flihrt zu Funktionsstérungen bei den Signalgebern oder zur
Entmagnetisierung der Magnete innerhalb der Zylinder.

3. Setzen Sie Signalgeber nicht an Orten ein, an denen Sie
permanent dem Kontakt mit Wasser ausgesetzt sind.
Obwohl die Signalgeber dem IEC-Standard IP67 entsprechen (JIS
C0920: wassergepriift), sollten sie nicht in Anwendungen eingesetzt
werden, in denen sie permanent Wasserspritzern oder -spriihnebel
ausgesetzt sind. Das kann die Beschadigung der Isolierung oder das
Aufquellen des GieBharzes zur Folge haben und zu Funktionsstdrungen
fuhren.

4. Setzen sie Signalgeber nicht zusammen mit Ol oder

Chemikalien ein.

Wenden Sie sich an SMC, falls Signalgeber in unmittelbarer Umgebung
von Kihlflissigkeit, Losungsmitteln, verschiedenen Olen oder
Chemikalien eingesetzt werden sollen. Auch ein kurzzeitiger Einsatz
unter diesen Bedingungen kann die Funktionsttichtigkeit des
Signalgebers durch eine Beschadigung der Isolierung, durch
Funktionsstorungen aufgrund des aufquellenden Giessharzes oder ein
Verharten der Anschlussdréhte beeintrachtigen.

5. Setzen Sie Signalgeber keinen extremen
Temperaturschwankungen aus.
Wenden Sie sich an SMC, wenn Signalgeber in Umgebungen
eingesetzt werden sollen, in denen unnattrliche
Temperaturschwankungen auftreten, da die Funktionstuichtigkeit der
Signalgeber dadurch beeintrachtigt wird.

6. Setzen Sie Signalgeber nie starken Schlagen oder

Stdssen aus.

<Reed-Schalter>

Wenn ein Reed-Schalter wahrend des Betriebes eine starke
Stosseinwirkung (Uber 300m/s?) erfahrt, so kommt es am Kontaktpunkt
zu Funktionsstérungen, wodurch ein Signal kurzzeitig (max. 1ms)
erzeugt oder abgebrochen wird . Fragen Sie SMC, inwiefern es
aufgrund der Beschaffenheit des Einsatzortes notwendig ist, einen
Elektronischen Signalgeber zu verwenden.

7. Setzen Sie Signalgeber nicht in Umgebungen ein, in

denen Spannungsspitzen auftreten.

<Elektronische Signalgeber>

Wenn Gerate, die hohe Spannungsspitzen erzeugen
(elektromagnetische Heber, Hochfrequenz-Induktionséfen, Motoren
usw.) in der N&he von Zylindern, die mit elektronischen Signalgebern
bestlckt sind, eingesetzt werden, kdnnen durch ihre Néhe innere
Schaltelemente des Signalgebers zerstdrt oder beschadigt werden.
Meiden Sie Erzeuger von Spannungsspitzen, treffen Sie geeignete
Schutzmassnahmen und achten Sie auf ordnungsgemaésse
Verkabelung.

8. Meiden Sie die Nahe von Eisenstaubkonzentrationen

oder magnetischen Stoffen.

Wenn sich eine hohe Konzentration von Eisenstaub, wie Metallspéane
oder SchweiBspritzer, oder ein magnetischer Stoff in der Nahe eines
Zylinders mit Signalgebern befindet, kénnen aufgrund eines
Magnetkraftverlustes innerhalb des Zylinders Funktionsstérungen im
Signalgeber auftreten.

Sicherheitshinweise Signalgeber 3

Lesen Sie die Hinweise vor Inbetriebnahme durch.

A\Warnung

1. Fiihren Sie die folgenden
Instandhaltungs-massnahmen regelmaBig
zur Vermeidung unerwarteter
Funktionsstérungen der Signal-geber durch.
1) Ziehen Sie die Montageschrauben ordnungsgemas fest.

Falls die Schrauben sich lockern oder die Einbauposition
des Signalgebers nicht mehr stimmt, korrigieren Sie die
Position, und ziehen Sie die Schrauben erneut fest.

2) Uberpriifen Sie die Anschlussdréhte auf Unversehrtheit.
Um einer fehlerhaften Isolierung vorzubeugen, wechseln Sie
den Signalgeber aus, bzw. reparieren Sie die
Anschlussdrahte, wenn ein Schaden entdeckt wird.

3) Uberpriifen Sie bei einem Signalgeber mit zweifarbiger
LED-Anzeige, ob die griine LED aufleuchtet.

Uberpriifen Sie, ob die griine LED beim Anhalten in der
eingestellten Position leuchtet. Leuchtet die rote LED beim
Halten in der eingestellten Position, ist die Einbauposition
nicht korrekt. Stellen Sie die Einbauposition ein, bis die
grine LED leuchtet.

Diverse

AWarnung

1. Wenden Sie sich an SMC beziiglich Wasser-
festigkeit, Elastizitat der Anschlussdrahte
und Anwendungen in der Nahe von
SchweiBarbeiten.
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/A Sicherheitshinweise

Diese Sicherheitshinweise sollen vor geféhrlichen Situationen und/oder Sachschaden
schiitzen. In den Hinweisen wird die Schwere der potentiellen Gefahren durch die

Gefahrenworte ,,Achtung®, ,,Warnung“ oder ,,Gefahr bezeichnet. Diese wichtigen
Sicherheitshinweise miissen zusammen mit internationalen Standards (ISO/IEC)*!) und
anderen Sicherheitsvorschriften beachtet werden.

/A Achtung:
A\ Warnung:
A\ Gefahr :

leichte bis mittelschwere Verletzungen zur Folge haben
kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Warnung verweist auf eine Gefahr mit mittlerem Risiko,
die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben
kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Gefahr verweist auf eine Gefahr mit hohem Risiko, die

schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge hat, wenn sie
nicht verhindert wird.

o Ui g g

-
Achtung verweist auf eine Gefahr mit geringem Risiko, die

g

#1) 1ISO 4414:  Fluidtechnik — Ausflhrungsrichtlinien Pneumatik
ISO 4413:  Fluidtechnik — Ausflhrungsrichtlinien Hydraulik
IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von
Maschinen (Teil 1: Allgemeine Anforderungen)
ISO 10218-1: Industrieroboter - Sicherheitsanforderungen usw.

/AWarnung

. Verantwortlich fiir die Kompatibilitdt des Produktes ist die Person, die das

System erstellt oder dessen Spezifikation festlegt.

Da das hier aufgefihrte Produkt unter verschiedenen Betriebsbedingungen eingesetzt wird,
darf die Entscheidung Uber dessen Eignung fiir einen bestimmten Anwendungsfall erst nach
genauer Analyse und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erfillung der spezifischen
Anforderungen Gberprift wird. Die Erflllung der zu erwartenden Leistung sowie die
Gewéhrleistung der Sicherheit liegen in der Verantwortung der Person, die die
Systemkompatibilitat festgestellt hat. Diese Person muss anhand der neuesten
Kataloginformation standig die Eignung aller angegebenen Teile Uberprifen und dabei im Zuge
der Systemkonfiguration alle Méglichkeiten eines Geréteausfalls ausreichend beriicksichtigen.

. Maschinen und Anlagen diirfen nur von entsprechend geschultem Personal

betrieben werden.
Das hier angegebene Produkt kann bei unsachgemé&Ber Handhabung geféhrlich sein.
Montage-, Inbetriebnahme- und Reparaturarbeiten an Maschinen und Anlagen, einschlieBlich
der Produkte von SMC, diirfen nur von entsprechend geschultem und erfahrenem Personal
vorgenommen werden.

. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner

Komponenten diirfen erst dann vorgenommen werden, wenn die Sicherheit

gewéhrleistet ist.

. Inspektions- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen diirfen erst dann ausgefihrt
werden, wenn alle MaBnahmen Uberprift wurden, die ein Herunterfallen oder
unvorhergesehene Bewegungen des angetriebenen Objekts verhindern.

2. Soll das Produkt entfernt werden, Uberprifen Sie zunéchst die Einhaltung der oben
genannten Sicherheitshinweise. Unterbrechen Sie dann die Druckluftversorgung aller
betreffenden Komponenten. Lesen Sie die produktspezifischen Sicherheitshinweise aller
relevanten Produkte sorgféltig.

3. Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind MaBnahmen zu treffen, um
unvorhergesehene Bewegungen des Produktes oder Fehlfunktionen zu verhindern.

Bitte wenden Sie sich an SMC und treffen Sie geeignete

Sicherheitsvorkehrungen, wenn das Produkt unter einer der

folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

1. Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen Daten
abweichen, oder Nutzung des Produktes im Freien oder unter direkter Sonneneinstrahlung.

2. Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie,
Eisenbahnen, Luft- und Raumfahrttechnik, Schiffen, Kraftfahrzeugen, militarischen
Einrichtungen, Verbrennungsanlagen, medizinischen Geraten oder Freizeitgeraten
eingesetzt werden oder mit Lebensmitteln und Getranken, Notausschaltkreisen, Kupplungs-
und Bremsschaltkreisen in Stanz- und Pressanwendungen, Sicherheitsausristungen oder
anderen Anwendungen in Kontakt kommen, die nicht fir die in diesem Katalog aufgeflihrten
technischen Daten geeignet sind.

-

/AWarnung

3. Anwendungen, bei denen die Méglichkeit von Schéden an Personen, Sachwerten
oder Tieren besteht und die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

4. Verwendung in Verriegelungssystemen, die ein doppeltes Verriegelungssystem mit
mechanischer Schutzfunktion zum Schutz vor Ausféllen und eine regelmaBige
Funktionsprifung erfordern.

A\ Achtung

1. Das Produkt wurde fiir die Verwendung in der Fertigungsindustrie
konzipiert.
Das hier beschriebene Produkt wurde fiir die friedliche Nutzung in Fertigungsunternehmen
entwickelt.
Wenn Sie das Produkt in anderen Wirtschaftszweigen verwenden méchten, missen Sie SMC
vorher informieren und bei Bedarf entsprechende technische Daten zur Verfiigung stellen.
Wenden Sie sich bei Fragen bitte an die nachstgelegene Vertriebsniederlassung.

Einhaltung von Vorschriften

Das Produkt unterliegt den folgenden Bestimmungen zur ,Einhaltung von
Vorschriften®.

Lesen Sie diese Punkte durch und erklaren Sie Ihr Einverstandnis, bevor Sie das Produkt
verwenden.

Einhaltung von Vorschriften

1. Die Verwendung von SMC-Produkten in Fertigungsmaschinen von Herstellern
von Massenvernichtungswaffen oder sonstigen Waffen ist strengstens untersagt.

2. Der Export von SMC-Produkten oder -Technologie von einem Land in ein anderes
hat nach den an der Transaktion beteiligten Lé&ndern geltenden
Sicherheitsvorschriften und -normen zu erfolgen. Vor dem internationalen
Versand eines jeglichen SMC-Produktes ist sicherzustellen, dass alle nationalen
Vorschriften in Bezug auf den Export bekannt sind und befolgt werden.

AAchtung

SMC-Produkte sind nicht fiir den Einsatz als Instrumente im gesetzlichen
Messwesen bestimmt.

Die von SMC gefertigten bzw. vertriebenen Messinstrumente wurden keinen Priifverfahren zur
Typengenehmigung unterzogen, die von den Messvorschriften der einzelnen Lander
vorgegeben werden.

Daher dirfen SMC-Produkte nicht fiir Arbeiten bzw. Zertifizierungen eingesetzt werden, die im
Rahmen der Messvorschriften der einzelnen Lander vorgegeben werden.
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SMC Corporation (Europe)
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